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IND570 Terminal de pesage
METTLER TOLEDO

Services essentiels a une performance fiable

Nous vous remercions d’avoir sélectionné la qualité et la précision de METTLER TOLEDO. Si vous
respectez les instructions stipulées dans ce manuel pour voire nouvel équipement et confiez
regulierement I'éfalonnage et la mainfenance a notre équipe de service formée a I'usine, vous
obtiendrez non seulement une exploitation fiable et précise, mais vous protégerez votre
investissement. Consultez-nous pour discuter d'un confrat de service adapté a vos besoins et votre
budget. Vous trouverez de plus amples informations @ I'adresse suivante: www.mt.com/service.

Il existe plusieurs méthodes garantissant I'optimisation de la performance de voire investissement:

1.

Enregistrez votre produit: Nous vous invifons a enregistrer votre produit a I'adresse
www.mtf.com/productregistration afin de nous permetire de vous avertir des améliorations,

mises a jour et avis importants relatifs a votre produit.

Contactez METTLER TOLEDO pour le service: La valeur d'une mesure est proportionnelle a sa
précision. Une balance hors spécification peut affecter la qualité, réduire les revenus et accroitre
les responsabilités. Le service ponctuel de METTLER TOLEDO garantit la précision et optimise la
durée d'exploitation ainsi que la vie utile de I'équipement.

a.

Installation, Configuration, Intégration et Formation: Nos représentants fechniques sont des
spécialistes des équipements de pesage, formés a I'usine. Nous veillons G ce que
I'équipement de pesage soif prét a la production de maniere rentable et ponctuelle et que le
personnel soif formé pour optimiser la réussite.

Documentation d'étalonnage inifial: Les conditions relatives a I'application et
I'environnement de l'installation sont différenfes pour toutes les balances industrielles de
sorte que la performance doit éire testée et certifiée. Nos services d'étalonnage ef les
certificats documentent la précision afin de garantir la qualité de la production et fournir un
enregistrement du systeme de qualité sur la performance.

Maintenance périodique de I'étalonnage: Un Accord de service d'éfalonnage favorise la
confiance continue dans votre processus de pesage ef fournit la documentation de
conformité aux normes. Nous offrons toute une gamme de programmes de service qui sonf
préparés pour satisfaire vos besoins ef congus pour correspondre @ vofre budget.

Vérification GWP® : Une approche fondée sur le risque de gestion des équipements de
pesage permet de controler et d'améliorer le processus de mesurage dans son entier, ce
qui assure une qualité reproductible du produit et minimise les codts de fraitement. GWP
(Good Weighing Practice ou bonnes pratiques du pesage), la norme @ vocation
scientifique pour une gestion efficace du cycle de vie des équipements de pesage, offre des
réponses claires sur la maniere de spécifier, d'étalonner et d'assurer la précision des
équipements de pesage indépendamment du fabricant ou de la marque.


http://www.mt.com/service

© METTLER TOLEDO 2016

Toute reproduction et fout transfert du présent manuel sous quelque forme que ce soit et de quelque
maniere que ce soif, électronique ou mécanique, y compris la phofocopie et I'enregistrement, pour
quelque raison que ce soit, sont strictement inferdits sans le consentement écrit exprés préalable de
METTLER TOLEDO.

Droits limités par le gouvernement américain : cette documentation est fournie avec des droits
limités.

Copyright 2016 METTLER TOLEDO. La présenfe documentation contient des informations
exclusives 0 METTLER TOLEDO. Elle ne peut étre recopiée ni intégralement ni partiellement sans le
consentement exprées préalable écrit de METTLER TOLEDO.

METTLER TOLEDO se réserve le droit d'apporter des changements au produit ou au manuel sans
préavis.

COPYRIGHT

METTLER TOLEDO® est une marque déposée de Mettler-Toledo, LLC. Toutes les autres marques et
noms de produit sont des marques de commerce ou des marques déposées de leurs sociétés
respectives.

METTLER TOLEDO SE RESERVE LE DROIT D'APPORTER DES AMELIORATIONS OU DES
MODIFICATIONS SANS PREAVIS.

Avis de la FCC

Cet équipement est conforme & la section 15 de la réglementation de la FCC et aux reglements sur
les brouillages radioélectriques édictés par le Ministere des Communications du Canada. Son
utilisafion est sujefte aux conditions suivantes : (1) cet appareil ne doit pas provoquer
d'interférences néfastes, et (2) cet appareil doit accepter foutes les interférences regues, y compris
celles pouvant provoquer un fonctionnement non désiré.

Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites des appareils numériques de classe A,
en vertu de la Section 15 des régles de la FCC (Commission fédérale des communications). Ces
limites ont pour objectif de fournir une protection raisonnable contire toute interférence dangereuse
lorsque I'équipement est utilisé dans un environnement commercial. Cet équipement génére, utilise
et peut rayonner une énergie de radiofréquence et s'il n'est pas installé et utilisé conformément au
guide d'utilisateur, il peut générer des brouillages préjudiciables aux communications radio.
L'ufilisafion de cef équipement dans une zone résidentielle risque de genérer des brouillages
préjudiciables auquel cas, I'ufilisateur se verra dans I'obligation de rectifier la situation a ses frais.

B Lo déclaration de conformité est située sur le CD de documentation.

Déclaration de conformité RoHS
= La plupart de nos produits appartiennent aux catégories 8 et 9 qui ne s'inscrivent pas dans le
cadre de la Directive 2002/95/EG (RoHS) du 27 janvier 2003. Si nos produits sont destinés & éfre
utilisés dans d'autres produits qui eux-mémes dépendent de la directive RoHS, les conditions de
conformité doivent éfre négociées séparément par contrat.
= Les produits qui appartiennent aux catégories 1-7 ef 10 seront conformes @ la directive RoHS de
I'UE datant au minimum du Ter juillet 2007,
= Si, pour des raisons fechniques, il est impossible de remplacer des substances non conformes ¢
RoHS dans I'un des produits susmentionnés selon les besoins, nous informerons nos clients en
temps opportun.

Déclaration relative aux substances dangereuses.
Nous n'utilisons aucune substance dangereux, fels que I'amiante, les substances radioactives ou
les composés d'arsenic. Toutefois, nous achetons des composants aupres de fournisseurs tiers qui
peuvent confenir cerfaines de ces substances en trés petites quantités.




Mises en garde

e LIRE ce guide AVANT de faire fonctionner ou de réparer I'equipement et RESPECTER soigneusement foutes les
instructions.

e CONSERVER ce manuel  fitfre de référence ultérieure.

POUR ASSURER UNE PROTECTION SANS FAILLE CONTRE LES CHOCS ELECTRIQUES, BRANCHER UNIQUEMENT
DANS UNE SOURCE D'ALIMENTATION CORRECTEMENT MISE A LA TERRE. NE PAS RETIRER LA CONNEXION DE
MISE A LA TERRE.

/\ AVERTISSEMENT
2%

/\ AVERTISSEMENT

SEUL LE PERSONNEL QUALIFIE EST EN DROIT D'EXECUTER DES OPERATIONS DE REPARATION/D'ENTRETIEN SUR
L'IND560x. PRENDRE TOUTES LES PRECAUTIONS NECESSAIRES LORS DES CONTROLES, TESTS ET REGLAGES
DEVANT ETRE FAITS SOUS TENSION. SI CES PRECAUTIONS NE SONT PAS RESPECTEES, DES DOMMAGES
CORPORELS ET/OU MATERIELS PEUVENT S'EN SUIVRE.

/\ AVERTISSEMENT

NE PAS INSTALLER NI EXECUTER D'OPERATIONS DE SERVICE SUR CET EQUIPEMENT AVANT QUE LE PERSONNEL
RESPONSABLE SUR LE SITE DU CLIENT N'AIT SECURISE LA ZONE OU L'IND560x EST INSTALLE COMME NON

DANGEREUSE.
/\ AVERTISSEMENT

LES VERSIONS DE L'IND570 NE SONT PAS OBLIGATOIREMENT TOUTES APPROUVEES POUR UTILISATION DANS
DES ZONES DANGEREUSES (EXPLOSIVES). SE REPORTER A LA PLAQUE SIGNALETIQUE DE L'IND560 AFIN DE
DETERMINER SI UN TERMINAL EST APPROUVE POUR UNE UTILISATION DANS UNE ZONE CLASSEE DANGEREUSE
EN RAISON DES ATMOSPHERES COMBUSTIBLES OU EXPLOSIVES. LES TERMINAUX QUI NE SONT PAS ETIQUETES
COMME USINE APPROUVE POUR DIVISION 2 OU 3 CATEGORIE EUROPEENNE NE DOIT PAS ETRE INSTALLE DANS
UN ENVIRONNEMENT DIVISION 2 OU ZONE 2/22.

/\ AVERTISSEMENT

LES OPTIONS DE RELAIS E/S DISCRETES INTERNE NE DOIT PAS ETRE UTILISEE DANS UN TERMINAL INSTALLE
DANS UNE ZONE CLASSEE COMME DANGEREUX EN RAISON DES ATMOSPHERES COMBUSTIBLES OU EXPLSIFS.
NE PAS RESPECTER CETTE CONSIGNE PEUT ENTRAINER DES BLESSURES ET/OU DES DOMMAGES MATERIELS.

/\ AVERTISSEMENT

LORSQUE CET APPAREIL EST INCLUS COMME COMPOSANT D'UN SYSTEME, LA CONCEPTION EN RESULTANT DOIT
ETRE PASSEE EN REVUE PAR UN PERSONNEL QUALIFIE CONNAISSANT BIEN LA FABRICATION ET LE
FONCTIONNEMENT DE TOUS LES COMPOSANTS DU SYSTEME AINSI QUE LES DANGERS POTENTIELS INHERENTS.
NE PAS RESPECTER CETTE CONSIGNE PEUT ENTRAINER DES BLESSURES ET/OU DES DOMMAGES MATERIELS.

/\ AVERTISSEMENT

SEULS LES COMPOSANTS INDIQUES DANS LE PRESENT MANUEL PEUVENT ETRE UTILISES DANS LE TERMINAL.
L'EQUIPEMENT DOIT ETRE INSTALLE CONFORMEMENT AUX INSTRUCTIONS D'INSTALLATION D'INSTALLATION
DETAILLEES DANS LE MANUEL D'INSTALLATION. TOUT COMPOSANT INCORRECT OU TOUTE SUBSTITUTION ET/OU
MODIFICATION DE CES INSTRUCTIONS PEUT AFFECTER LA SECURITE INTRINSEQUE DU TERMINAL ET ENTRAINER
DES BLESSURES ET/0U DES DOMMAGES MATERIELS.

& & & & EF




/\ ATTENTION

AVANT DE BRANCHER ET DE DEBRANCHER LES COMPOSANTS ELECTRONIQUES INTERNES OU D’EFFECTUER DES
CONNEXIONS ENTRE LES APPAREILS ELECTRONIQUES, TOUJOURS METTRE HORS TENSION ET ATTENDRE AU
MOINS TRENTE (30) SECONDES AVANT DE CONNECTER/DECONNECTER LES APPAREILS. NE PAS RESPECTER CES
CONSIGNES POURRAIT ENTRAINER DES BLESSURES OU ENDOMMAGER, VOIRE DETRUIRE L’APPAREIL.

ﬁ AVIS

TOUJOURS MANIPULER LES APPAREILS SENSIBLES A DES CHARGES ELECTROSTATIQUES AVEC PRECAUTION.

Condition relative @ une mise au rebut sécuritaire

Conformément & la directive européenne 2002/96/CE sur I'équipement électronique et électrique des déchets
(WEEE), cet appareil ne peut pas étre éliminé dans des déchets ménagers. Cette consigne est également
valable pour les pays en dehors de I'UE, selon les conditions spécifiques aux pays.

Priere d'éliminer ce produit conformément a la réglementation locale au point de collecte spécifié pour les
équipements électriques et électroniques.

Pour de plus amples informations, contactez I'autorité responsable ou le distributeur auprés duquel vous avez
acheté cet appareil.

Si cet appareil change de propriétaire (pour des raisons personnelles ou professionnelles), cefte consigne doit
éfre communiquée & I'autre partie.

Nous vous remercions de voire contribution & la protection de I'environnement.
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1 Sortie analogique

Ce chapilre se compose ainsi : Le kit d'option de sortie analogique fournit une sorfie du signal analogique isolé 4-
20 mA ou 0-10 V CC pour le poids affiché, le poids affiché ABS (poids affiché

e Spécifications . : ) >
absolu), le poids brut, le taux ou le taux ABS. La sorfie analogique ufilise un

e Fonctionnement de la sortie

analogique convertisseur numérique/analogique a 16 bits pour une sortie de haute précision.
e |nstallation . . P . . .
. Les sorties sont actives, ce qui signifie d'une parf qu'aucune alimentation externe
o Configuration

n'est nécessaire, et d'autre part que rien n'a été prévu pour utiliser une alimentation

R Elage externe dans le circuit,
o Pieces défachées
e Dépannage Le sous-bloc de sortie analogique vous permet de sélectionner la source des

données du signal analogique et fournit une methode d'étalonnage du zéro
analogique et des valeurs limites hautes. Le ferminal IND570 doit étre étalonné selon la capacité
désirée de la bascule avant de procéder a des réglages de la sortie analogique. Si un faux doit étre
ufilise a titre de source du signal de sortie analogique, il doit étre activé dans la branche de la
configurafion Bascule > Taux. La carte de sorfie analogique fournit un canal — il peut s'agir d'un
courant (4-20 mA) ou d'une tension (0-10 V CC).

1.1. Spécifications
Longueur maximum du 0-1T0VCC - 50 pi (15,2 m)

cable 4-20 mA — 1000 pi (300 m)

Résistance de charge 0-10 V CC - 100 kOhms minimum

mini/maxi 4-20 mA — 500 ohms maximum

Sorties 1 canal en mesure de fournir 4-20 mA ou 0-10 V CC
Résolution Résolution 16 bits — 65 536 niveaux sur toute la gamme

B Veuillez noter que si la valeur nominale des résistances de charge est dépasseée, la sortie
analogique ne fonctionnera pas correctement.
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1-2

1.2.

La Figure 1-1 présente une carfe d'option de sortie analogique avec son connecteur en partie
centrale inférieure.

X3N]
IXREREEX]

[EXEERY]

Figure 1-1 : Carte d'option Sortie analogique

Fonctionnement de la sortie analogique

Lorsque la source de la sortie analogique affiche un poids, un poids brut ou un taux, les signaux
de sortie se frouveront @ leur limite la plus basse (O volt CC ou 4 mA) lorsque la valeur représentée
se trouve a zéro. Lorsque la valeur atfeint sa limite maximum, le signal de sortie augmentera
jusqu'a sa limite supérieure (10 V CC ou 20 mA). Toutes les valeurs entre zéro et la limite
maximum seront représentées en fant que pourcentage de la sortie proportionnellement au
pourcentage de la valeur.

Le poids ABS affiché (absolu) et le faux ABS sont destinés a étre utilisés lorsqu'un matériau doit
éfre fransféré hors d'une bascule en mode Netf. Dans ces cas, les poids et les taux affichés
présenteront des valeurs négatives, mais le signal de sortie analogique les fraitera comme des
valeurs absolues (sans fenir compfe de leur état négatif). Les signaux de sorfie augmenteront au
rythme de la valeur pondérale absolue inferprétée ou selon les accroissements absolus de la valeur
du faux.

La maniére avec laquelle la sorfie analogique fonctionne sous zéro et au-dessus de la limite
supérieure est déterminée par le choix du champ de source sélectionné — Poids affiché, ABS —
Poids affiche, Poids brut ou ABS — Taux ef type du signal analogique (4-20 mA ou 10V CC). Le
Tableau 1-1 détaille les réactions de la sortie analogique sous ces conditions.

Pour ufiliser le Taux en tant que source, il doit éfre activé dans la configuration sur Bascule > Taux.
Pour des informations sur la configuration du Taux, reportez-vous au Chapitre 3, Configuration.
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Tableau 1-1 : Fonctions de la sortie analogique par source

Source = Poids affiché, Mode = 4-20 mA

Sous zéro

Lorsque le poids affiché (brut ou net) chute sous zéro, le signal analogique continue a
décroitre. Lorsque le niveau de suppression de I'affichage sous zéro est afteint, ou
lorsque la plage négative du signal analogique est dépassée, la commutation de la
sorfie analogique sur 0 mA environ est immédiate et persiste jusqu'a ce que I'affichage
ne soif plus occulté ou jusqu'a ce que le signal analogique revienne dans la plage
allouée.

Dépassement de
la limite
supérieure

Lorsque le poids affiché (brut ou net) dépasse la limite supérieure, le signal analogique
continue & augmenter. Lorsque le niveau de suppression de I'affichage est atteint, ou
lorsque la plage positive du signal analogique est dépassée, la commutation de la
sorfie analogique sur 24 mA environ est immédiate et persiste jusqu'd ce que le poids
affiché ne soit plus occulté ou jusqu'd ce que le signal analogique revienne dans la
plage allouée.

Source = ABS — Poids affiché, Mode = 4-20 mA

Sous zéro

Au fur et @ mesure de I'accroissement du poids ABS affiché, le signal de sortie
analogique augmentera jusqu'a atteindre la sortie maximum (20mA ou 10 V CC).
Lorsque le niveau de suppression du sous zéro vrai est atteint, la commutation de la
sorfie analogique sur 0 mA environ est immédiate et persiste jusqu'a ce que I'affichage
ne soif plus occulté.

Dépassement de
la limite
supérieure

Uniguement possible lors d'un pesage brut avec le poids affiché ABS en fant que
source.

Fonctionne de la méme maniére que le réglage standard du « Poids affiché » dans ce
cas.

Source = Poids brut, Mode = 4-20 mA

Sous zéro

Lorsque le poids brut chufe sous zéro, le signal analogique confinue G décraoire.
Lorsque le niveau de suppression de I'affichage sous zéro est atteint, ou lorsque la
plage négative du signal analogique est dépassée, la commutation de la sortie
analogique sur O mA environ est immeédiate et persiste jusqu'a ce que l'affichage ne
soit plus occulté ou jusqu'da ce que le signal analogique revienne dans la plage
allouée.

Dépassement de
la limite
supérieure

Lorsque le poids brut dépasse la limite supérieure, le signal analogique continue ¢
augmenter. Lorsque le niveau de suppression de I'affichage est atfeint, ou lorsque la
plage positive du signal analogique est dépassée, la commutation de la sortie
analogique sur 24 mA environ est immédiate ef persiste jusqu'a ce que le poids affiché
ne soif plus occulté ou jusqu'a ce que le signal analogique revienne dans la plage
allouée.
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Source = Taux, Mode = 4-20 mA

Sous zéro

Lorsque le faux chute sous zéro, la commutation de la sorfie analogique sur O mA
environ est immédiate et persiste jusqu'a ce que le taux revienne dans la plage
programmeée.

Le sauf jusqu'a O mA se produira aussi rapidement que la mise & jour de la valeur du
taux dans le terminal. La mise & jour du faux se fonde sur la période de mesure et sur
la moyenne de sortie, sélectionnées sur le menu de configuration du ferminal.

Dépassement de
la limite
supérieure

Lorsque le faux dépasse la limite supérieure, la commutation de la sortie analogique
sur 24 mA environ est immeédiate et persiste jusqu'a ce que le taux revienne dans la
plage programmée.

Le sauf jusqu'a 24 mA se produira aussi rapidement que la mise @ jour de la valeur du
taux dans le terminal. La mise & jour du faux se fonde sur la période de mesure et sur
la moyenne de sortie, sélectionnées sur le menu de configuration du ferminal.

Source = ABS - Taux, Mode = 4-20 mA

Sous zéro

Sans objet. Le taux ABS reconnait les taux négatifs comme étant valides.

Dépassement de
la limite
supérieure

Lorsque le faux dépasse la limite supérieure de la sortie analogique, la commutation de
la sorfie analogique sur 24 mA environ est immédiate et persiste jusqu'a ce que le taux
revienne dans la plage programmée.

Le sauf jusqu'a 24 mA se produira aussi rapidement que la mise @ jour de la valeur du
taux dans le terminal. La mise & jour du faux se fonde sur la période de mesure et sur
la moyenne de sortie, sélectionnées sur le menu de configuration du ferminal.

Source = Poids affiché, Mode = 0-10 V CC

Sous zéro

Lorsque le poids affiché (brut ou net) chute sous zéro, le signal analogique continue a
décroitre. Lorsque le niveau de suppression de I'affichage sous zéro est afteint, ou
lorsque la plage négative du signal analogique est dépassée, la commutation de la
sorfie analogique sur -2,4 volts CC environ est immédiate et persiste jusqu'a ce que
I'affichage ne soif plus occulté ou jusqu'a ce que le signal analogique revienne dans la
plage allouée.

Dépassement de
la limite
supérieure

Lorsque le poids affiché (brut ou net) dépasse la limite supérieure, le signal analogique
continue & augmenter. Lorsque le niveau de suppression de I'affichage est atteint, ou
lorsque la plage positive du signal analogique est dépassée, la commutation de la
sorfie analogique sur 12,5 volts CC environ est immédiate ef persiste jusqu'd ce que le
poids affiché ne soit plus occulté ou jusqu'a ce que le signal analogique revienne dans
la plage allouée.
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Source = ABS — Poids affiché, Mode = 0-10 V CC

Sous zéro

Au fur et @ mesure de I'accroissement du poids ABS affiché, le signal de sortie
analogique augmentera jusqu'a atfeindre la sortie maximum (20mA ou 10 V CC).
Lorsque le niveau de suppression du sous zéro vrai est afteint, la commutation de la
sorfie analogique sur -2,4 volts environ est immédiate et persiste jusqu'a ce que
I'affichage ne soit plus occulté.

Dépassement de
la limite
supérieure

Uniguement possible lors d'un pesage brut avec le poids affiché ABS en tant que
source.

Fonctionne de la méme maniére que le réglage standard du « Poids affiché » dans ce
cas.

Source = Poids brut, Mode = 0-10 V CC

Sous zéro

Lorsque le poids brut chute sous zéro, le signal analogique confinue G décroire.
Lorsque le niveau de suppression de I'affichage sous zéro est atteint, ou lorsque la
plage négative du signal analogique est dépassée, la commutation de la sortie
analogique sur -2,4 volts CC environ est immédiate et persiste jusqu'a ce que
I'affichage ne soit plus occulté ou jusqu'a ce que le signal analogique revienne dans la
plage allouée.

Dépassement de
la limite
supérieure

Lorsque le poids brut dépasse la limite supérieure, le signal analogique continue &
augmenter. Lorsque le niveau de suppression de I'affichage est atteint, ou lorsque la
plage positive du signal analogique est dépassée, la commutation de la sortie
analogique sur 12,5 volts CC environ est immédiate ef persiste jusqu'd ce que le poids
affiché ne soit plus occulté ou jusqu'd ce que le signal analogique revienne dans la
plage allouée.

Source = Taux, Mode = 0-10 V CC

Sous zéro

Lorsque le faux chute sous zéro, la commutation de la sortie analogique sur -2,4 V CC
environ est immédiate et persiste jusqu'a ce que le taux revienne dans la plage
programmeée.

Le sauf jusqu'a -2,4 volts CC ne se produira rapidement que si le taux est mis a jour
dans le terminal. La mise @ jour du taux se fonde sur la période de mesure et sur la
moyenne de sortie, sélectionnées sur le menu de configuration du terminal.

Dépassement de
la limite
supérieure

Lorsque le faux dépasse la limite supérieure, la commutation de la sortie analogique
sur 12,5 V CC environ est immeédiate et persiste jusqu'a ce que le faux revienne dans la
plage programmeée.

Le sauf jusqu'a 12,5 volts CC se produira aussi rapidement que la mise @ jour de la
valeur du taux dans le terminal. La mise @ jour du taux se fonde sur la période de
mesure et sur la moyenne de sortie, sélectionnées sur le menu de configuration du
terminal.
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Source = ABS - Taux, Mode = 0-10 V CC

Sous zéro Sans objet. Le faux ABS reconnait les faux négatifs comme étant valides.

Dépassement de | Lorsque le faux dépasse la limite supérieure de la sortie analogique, la commutation de
la limite la sorfie analogique sur 12,5 V CC environ est immédiate et persiste jusqu'a ce que le
supérieure faux revienne dans la plage programmée.

Le sauf jusqu'a 12,5 volts CC se produira aussi rapidement que la mise @ jour de la
valeur du taux dans le terminal. La mise G jour du taux se fonde sur la période de
mesure et sur la moyenne de sortie, sélectionnées sur le menu de configuration du
terminal.

1.3. Installation

/N AVERTISSEMENT
1@

METTEZ L'EQUIPEMENT HORS TENSION AVANT D'ENLEVER LES FUSIBLES OU DE PASSER
AUX TACHES D'ENTRETIEN.

/\ AVERTISSEMENT

N'APPLIQUEZ AUCUNE TENSION SUR LE TERMINAL IND570 AVANT L'INSTALLATION DES COMPOSANTS ET DE
TOUT LE CABLAGE EXTERIEUR.

& SOYEZ PRECAUTIONNEUX EN MANIPULANT DES APPAREILS SENSIBLES A L'ELECTRICITE

STATIQUE.

L'option de sortie analogique pour un autre type d'enceinte peut éfre installée en usine ou étre
commandée en tant que kit et installée sur site. Le kit d'option comprend des schémas détaillés afin
d'aider a l'installation.

Le cablage recommandé pour la sorfie analogique se compose d'un cable a deux conducteurs, 20
Ga de METTLER TOLEDO (référence 510220190). Il s'agit d'un équivalent de Belden 8762.
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1.4.

1.4.1.
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Configuration

La Figure 1-2 présente les procedures de configuration de I'option de sortie analogique du terminal
IND570.

| PLC |

] Source

Type de sortie

|
i

] Valeur zéro
|

Valeur pleine échelle |

77777777 Y Sortie analogique
1 >0< | éfalonnage zéro ‘
| SORTIE ANALOGIQUE —
AVERTISSEMENT ETAL. ZERO
Signal de sorfie analogique est OW/A4mA
Ajuster afc Fléches ci-dessous
\ V V A A
v A
[ Sortie analogique
| 9?'@ { étalonnage fotal

SORTIE ANALOGIQUE —
AVERTISSEMENT ETAL. TOTAL

Signal de sortie analogique est 10W/20mA
Ajusler o/c Fléches ci-dessous

A

Figure 1-2 : Procédure de réglage pour la configuration de la carte en option de sortie analogique

Sous-bloc de configuration de la sortie analogique

Pour configurer I'option du kit de sortie analogique :

1.

L'alimentation du terminal IND570 étant & I'arrét, connectez un ampéeremetre ou un volimetre
sur la sortie appropriée. Si le dispositif du client est déja connecté, I'ampéremetre n'est pas
nécessaire.

Mettez le terminal sous tension et entrez dans Configuration. Naviguez vers le sous-bloc PLC.

Sélectionnez la branche Sortie analogique et ensuife la source. Les choix sont Aucun, Poids
affiché (par défaut), ABS — Poids affiché, Poids brut, Taux et ABS — Taux. Aucun désactive la
sortie analogique. Poids affiché émet un signal analogique basé sur le poids net ou sur le
poids brut affiché. Lorsque Poids brut est sélectionné, le signal analogique se base sur le poids
brut quel que soit le poids netf. Pour étre disponible en fant que source, Taux doit étre configuré
sur Bascule > Taux.

Sélectionnez ensuite le Canal. Les opfions sont Bascule ef Aucune. « Bascule » reste
mainfenant la seule option disponible ; aucune n'est réservée a une utilisation ultérieure.

A l'invite Valeur zéro, entrez la valeur de la source désirée pour laquelle la source analogique
doit éfre égale a zéro. Généralement, ceci devrait étre O dans la plupart des applications ;
cependant, une valeur valable inférieure @ la limite supérieure peut étre ufilisée.

A l'invite de la Valeur pleine échelle, entrez la valeur de la source désirée sur laquelle la sortie
analogique doit se frouver a sa limite supérieure. Pour des sources de poids, ceci devrait étre
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généralement la capacité de la bascule, mais cette valeur peut étre inférieure. Pour le taux, il
devraif s'agir de la valeur du taux qui fournira un signal complet de sortie analogique.

7. Aprés avoir introduit tous ces parametres, le signal de sortie analogique peut étre réglé pour
répondre aux impératifs spécifiques du client en ufilisant la fouche programmable ZERO "U"e’r

w
la touche programmable INTERVALLE>| ,|<'. Pour régler le signal analogique de référence zero,
appuyez sur la touche programmable ZERO.

8. \Veuillez noter qu'un message s'affiche pour avertir que pendant le réglage, la sorfie analogique
sera définie sur zéro et ne surveillera plus les variations de la valeur de la source. Appuyez sur
la fouche programmable ECHAPPEMENT @pour quitter le processus de réglage du zéro ou

oK.
appuyez sur la fouche programmable OK~ pour continuer ce réglage.
9. Sur I'écran Sortie analogique - Etalonnage du zéro, utilisez les fouches programmables pour

régler le signal de sortie analogique afin qu'il soit exactement égal a zéro sur le périphérique du
client. Les fouches programmables disponibles sont décrites sur le tableau 1-2.

Tableau 1-2 : Description des touches programmables

Reglgge .. Ceci diminue le niveau du signal analogique par larges
approximatif incréments
vers le bas '
Réglage R . , . i
W précis vers le Qe0|,d|m|nue le niveau du signal analogique par petits
increments.
bas
Réglage . . . . .
A précis vers o Qec[cugmente le niveau du signal analogique par petits
increments.
haut
Reglgge .. Ceci augmente le niveau du signal analogique par
approximatif N
larges increments.
vers le haut

10. Lorsque le réglage du zéro est terming, appuyez sur la touche programmable QUITTER pour
revenir @ I'écran de sortie analogique.

11. Mainfenant, la valeur de sortie analogique de la bascule peut étre réglée en appuyant sur la

v,
touche programmable INTERVALLE] I¢. un message d'avertissement semblable apparaitra
pour indiquer que la sortie analogique sera définie sur la valeur élevée et ne controlera plus les

modifications de la source. Appuyez sur la fouche programmable ECHAPPEMENT @pour

. ) . OK-
quitter le processus de réglage de I'intervalle ou appuyez sur la fouche programmable OKv
pour confinuer ce réglage.

12. Sur I'écran Sortie analogique - Ecran Efalonnage complet, utilisez les touches programmables
pour régler le signal de sortie analogique afin qu'il soit exactement égal a ce que le
péripherique du client nécessite pour sa limite supérieure. Les fouches programmables
disponibles sont décrites sur le tableau 1-2.

1.4.1.1. Paramétrage d'une valeur négative

Il est parfois nécessaire de choisir une valeur négative afin de définir I'extrémité inférieure de
l'infervalle. Par exemple, la sortie 4 mA peut étre définie afin de correspondre a un poids de -20 kg.
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1.5.
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Il n'est pas possible de définir directement une valeur pondérale négative depuis I'interface de
I'opérateur de I'ND570. Il existe néanmoins deux moyens de définir une valeur négative :

e Utilisez un clavier externe QWERTY connecté au port USB (en option) du terminal afin d'entrer
la valeur négative destinée a la configuration du ferminal, dans le champ Valeur zéro de la
sortie analogique.

e Enfrez la valeur négative directement dans la variable Données partagées ao0103 (Zéro
prédéfini de la sortie analogique).

Cdblage

/\ AVERTISSEMENT

N'APPLIQUEZ AUCUNE TENSION SUR LE TERMINAL IND570 AVANT L'INSTALLATION DES COMPOSANTS ET DE
TOUT LE CABLAGE EXTERIEUR.

/N\ AVERTISSEMENT

SI CE DISPOSITIF EST UTILISE DANS UN CYCLE DE REMPLISSAGE MANUEL OU AUTOMATIQUE, TOUS LES
UTILISATEURS DOIVENT FOURNIR UN CIRCUIT D'ARRET D'URGENCE CABLE EXTERNE AU PERIPHERIQUE DU
CIRCUIT. L'INOBSERVATION DE CETTE PRECAUTION PEUT ENTRAINER DES BLESSURES.

La longueur maximum recommandée du céble de la sorfie 0-10 V CC est de 50 pieds (15,2 m).
La longueur maximum recommandée de cable pour la sortie 4-20 mA est de 1 000 pieds (300
m). Le cable recommandé pour la sortie analogique est un cable de type blindé a deux
conducteurs torsadés 20 Ga (Belden n® 8762 ou équivalent) ; il est disponible aupres de METTLER
TOLEDO sous la référence 510220190. Reportez-vous @ la Figure 1-3 pour des informations de
connexion et de terminaison.

4-20 mA REMARQUES :

1 4

UTILISEZ UN CABLE BLINDE A DEUX CONDUCTEURS.

RESISTANCE MINIMUM DE LA CHARGE DU DISPOSITIF :
500 ohms.

SECTION DU CABLE : 18 AWG (0,823 mm?) MAXIMUM
24 AWG (0,205 mm?) MINIMUM.

COMMUN

COURANT
vce
COMMUN

{.
L

DISPOSITIF DE  DISPOSITIF DE
SENSATION SENSATION
DE COURANT DE TENSION

Figure 1-3 : Connexions du céblage du kit de sortie analogique
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IND570

Sortie de la boucle de courant
Rchurge£ 500 ohms

< +
Dispositif de
F .
sensation
- de courant
Figure 1-4 : Connexion de la boucle de courant normale
IND570
Sortie de tension
+
) " + * -
Dispositif de + _
sensation Renarge = 100 KOhms
de fension e

Figure 1-5 : Connexion de mesure de la tension normale

1.6. Pieces détachées

Aucune piece détachée n'est associée au kit d'option de sortie analogique. La référence du Kit est
71209099. Le Tableau 1-3 présente le confenu du kit.

Tableau 1-3 : Kit d'option de la sortie analogique

Description Qté.
Instructions d’installation 1
Emballage des circuits imprimés 1
Installation de I'ensemble 1
Kit de presse-étoupe 1
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Dépannage

Avant de tenter de dépanner la sortie, assurez-vous de lire la section « Fonctionnement de la sortie
analogique » de ce manuel, en prétant particulierement attention au Tableau 1-1, qui explique les

difféerents modes opératoires de la sortie pour les conditions Sous zéro et Dépassement de la limite
supérieure.

Verifiez I'état de la DEL selon les indications de la Figure 1-6. Utilisez le Tableau 1-4 afin de vérifier
que 'éfat opérationnel de la carte de sortie analogique correspond a la configuration sélectionnée.

Aucun signal

Si aucun signal n'est recu en provenance de I'IND570, vérifiez ce qui suit.

Confirmez qu'une source a été sélectionnée dans la configuration de la sorfie analogique.
Pour la configuration 4-20 mA :

= Confirmez que le type de sortie a éfé défini sur 4-20mA dans la configuration de la sortie
analogique.

= Confirmez I'adéquation du c@blage en vous référant a la Figure 1-4.

= Placez un appareil de mesure du courant (un amperemetre réglé sur mA) en série avec le
circuit, faites varier I'enfrée de I'IND570, confirmez cette variation de I'entrée en controlant
I'affichage, et veérifiez que la sortie varie en méme temps que les variations de I'entree.

Pour la configuration de la sortie en tension :

= Confirmez que le type de sortie a été défini sur O-10V dans la configuration de la sortie
analogique.

= Confirmez I'adéquation du cablage en vous reportant a la Figure 1-5.

= Placez un appareil de mesure de la tension (voltmétre réglé sur fension CC) en paralléle au
circuit, faites varier I'enfrée de I'IND570, confirmez cefte variation de I'entrée en controlant
I'affichage, ef vérifiez que la tension de sortie varie en méme temps que les variations de
I'entrée.

Confirmez que la carte analogique est correctement insérée dans I'unité et que les frois vis
d'ancrage sont installées.

Assurez-vous que le ferminal N'EST PAS en mode de configuration.
Mettez hors puis sous fension I'lND570 et vérifiez @ nouveau la sortie.

Si le circuit imprimé de l'interface PLC a été changé pour un autre type, comme DeviceNet ou
ControlNet, une reinitialisation générale de I'IND570 doit étre exécutée. Veuillez confacter la
maintenance de METTER TOLEDO pour de I'aide.

Veuillez contacter la maintenance de METTER TOLEDO pour le remplacement de la carte
analogique.
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1.7.2. Signal incorrect

Si un signal incorrect a été recu en provenance de I'IND570, veuillez vérifier ce qui suit :

o Pour la sorfie 4-20 mA, confirmez I'adéquation du cablage en vous référant a la Figure 1-4, et
vérifiez que la charge de sortie ne dépasse pas 500 Ohms.

e Pour la sortie 0-10V, confirmez I'adéquation du c@blage en vous référant a la Figure 1-5, et
vérifiez que la charge de sortie est égale ou supérieure a 100 kOhms.

e Reportez-vous aux instructions d'étalonnage de la sorfie analogique dans la section 1.4.1.

1.7.3. DEL d'état
Tension .
% : Anomalie
sélectionnée
Courant . .
e Alimentation
sélectionnée
Figure 1-6 : DEL d'état
Tableau 1-4 : DEL d'état
DEL n° Etat Etat
1 — Tension Arrét Non sélectionnée
sélectionnée Vert Sélection du mode de sortie de la tension
Arrét Aucune anomalie
2 — Anomalie Rolge Circuit ouvert détecté en mode Courant
g Surchauffe détectée
) ) Arrét La carte n'est pas alimentée
3 - Alimentation
Vert Mise sous tension
4 — Courant Arrét Non sélectionnée
sélectionnée Vert Mode de sortie Courant sélectionné
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2 ControiNet

2.1. Préface

Les utilisateurs doivent savoir que le circuit imprime de I'option ControlNet ufilisé dans le terminal
IND570 est aussi ufilisé avec les terminaux INDT31/IND331 et IND780 de METTLER TOLEDO. I
existe cependant des différences mineures dans les données @ liaisons automatiques en Virgule
flottante entre les terminaux, et des précautions doivent étre prises en utilisant le guide de format
approprié des données PLC pour chaque famille de terminal.

Ce chapitre décrit les connexions ef la configuration qui sont spécifiques a I'option ControlNet de
I'IND570. Les formafs des données fransférées entre I'lND570 et le PLC sont décrits dans les
annexes A et B.

2.2. Carte d'interface ControlNet

En raison de contraintes d'espace, I'option d'inferface ControlNet ne peut étre utilisée qu'avec les
versions de montage sur panneau des terminaux IND570.

La Figure 2-1 présente le module de I'inferface ControlNet et ses composants.

RJ-45 pour
diagnostics ef
configuration

Canal A

Canal B Commutateurs ID MAC (non utilisés)

Figure 2-1 : Module PLC ControlNet et ses composants

E Ne branchez pas de cable Ethernet sur le connecteur RJ-45 présenté a gauche sur la Figure
2-1. Cefte connexion n’est pas utilisée.
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2.3.

2.4.

2.4.1.
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Présentation géneérale

L'option ControINet active le terminal IND570 pour qu'il communique avec les Controleurs de
logique programmable ConfrolNet (PLC) au moyen d'une connexion directe vers le réseau
ControlNet.

Caractéristiques ControlNet

L'option ControlNet possede les caractéristiques suivantes :

Adresse (MAC ID) du noeud programmable par I'ufilisateur.

La capacité de communication en mode discret bidirectionnel (messagerie classe 1) de poids
ou d'affichage d'increments, d'éfat ou de contréle des données entre le PLC ef I'IND570.

Définition des termes

Certfains fermes (tels que Cible) utilisés par I'application PLC ControlNet ont une signification
différente de leur utilisation par le terminal IND570. Le tableau 2-1 propose des définitions
spécifiques a ConirolNet.

Tableau 2-1 : Définition des termes ControlNet

Terme

Définition

Classe
Adaptateur

Un produit de la classe Adaptateur émule les fonctions fournies par les produits
d'adaptateur de baie. Ce type de nceud échange des donneées E/S en temps réel
avec un produit de classe Scanneur. Il ne déclenche aucune connexion de sa
propre initiative.

Messagerie de
Classe 1

Transfert de messages planifié (cyclique) dans le profocole de communication
ControlNet entre un PLC et un dispositif CIP de classe Adapfateur.

Messagerie de
Classe 3

Transfert de messages non planifié dans le protocole de communication
ControlNet entre un PLC et un dispositif CIP de classe Adaptateur. Celle-ci est
utilisée par I''ND570 pour la messagerie explicite.

Messagerie
connectée

Une connexion correspond @ une relation enfre deux ou plusieurs objets d'une
application sur différents noceuds. La connexion éfablit un circuit virtuel entre les
points d'extrémité pour le transfert des données. Les ressources du nceud sont
réservées avant le transfert des données, sont dédiées et toujours disponibles. La
messagerie connectée diminue la manipulation des données des messages
dans le nceud. Les messages connectés peuvent étre Implicites ou Explicites.
Voir aussi Messagerie non connectée.

Créateur de la
connexion

Source pour une connexion E/S ou pour des demandes de message. Déclenche
une connexion E/S ou une connexion de message explicite.
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Terme

Définition

Messagerie
explicite

Les messages explicites peuvent éire envoyés en fant que message connecté ou
non connecté. CIP définit un protocole de messagerie explicite qui stipule la
signification du message. Ce protocole de messagerie est contenu dans les
données du message. Des messages explicites correspondent au fransport
unique d'éléments de donnees qui fournissent les moyens grace auxquels des
fonctions générales orientées sur les demandes/les réponses sont réalisées (par
exemple, configuration du module). Ces messages sont généralement de point @
point.

Messagerie
implicife

Les messages implicites sont échangés par le biais de connexions E/S avec une
identification de connexion associée. L'identification de connexion définit la
signification des données et établit le taux de transport régulier/répété ainsi que
la classe du transport. Aucun protocole de messagerie n'est inclus dans les
données du message au méme fitre qu'avec Messagerie explicife. Les messages
implicites peuvent étre de point a point ou multi-diffusion, et sont utilisés pour
tfransmetire des données E/S spécifiques a une application. L'utilisation de ce
terme est inferchangeable avec Messagerie E/S.

Client E/S

Fonction qui utilise les services de messagerie E/S d'un autre dispositif (serveur
E/S) afin de réaliser une tGche. Déclenche une demande de message E/S vers le
module du serveur. Le Client E/S est le Créateur de la connexion.

Messagerie E/S

Utilisation inferchangeable avec le terme Messagerie implicite.

Serveur E/S

Fonction fournissant des services de messagerie E/S vers un autre dispositif
(Client E/S). Réponse @ une requéte provenant du client E/S. Le serveur E/S
correspond @ la cible de la demande de connexion.

Client de
messagerie

Fonction qui utilise les services de messagerie Explicite d'un autre dispositif
(Serveur de messagerie) afin de réaliser une tdche. Déclenche une demande de
message Explicite vers le dispositif du serveur.

Serveur de
messagerie

Fonction qui fournit des services de messagerie Explicite vers un autre dispositif
(Client de messagerie). Répond @ une demande de message Explicite émanant
du Client de messagerie.IND570

Classe
Scanneur

Un produit de classe Scanneur échange en femps réel des données/s avec des
produits de classe Adapfateur et de classe Scanneur. Ce type de noeud
correspond @ des demandes de connexion et peut aussi initialiser des
connexions de sa propre initiative.

Cible

Destination des demandes de connexions E/S ou de messages. Ne peut
seulement répondre qu'a une demande, ne peut pas déclencher de connexion ou
de message E/S.
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Terme Définition

Fournit des moyens a un nceud afin d'envoyer des demandes de messages sans
établir de connexion avant le fransfert des données. Des informations
complémentaires sont contenues dans chaque message et le message n'est pas
une destination garantie des ressources du nceud. « Messagerie non connectée »
est utilisée pour les demandes non périodiques (p. ex., fonction « Qui » du
reseau »). Messagerie explicite seulement. Reportez-vous aussi 0 Messagerie
connectée.IND570

Messagerie
non connectée

2.4.2. Communications

Le terminal IND570 utilise des composants qui assurent une compatibilité compléte avec le réseau
ControlNet Allen-Bradley. Un terminal IND570 est reconnu en tant que dispositif genérique
ControINet par le PLC.

Chaque option ControINet connectée a un réseau ControlNet représente un nceud physique. La
connexion est réalisée en utilisant des connecteurs BNC sur la carte en option.

Le cablage entre le PLC et la connexion ControlNet IND570 ufilise un cable RG-6 pour réseau
télévision et un fransformateur d'impédance de 75 Ohms pour chaque nceud. Le cable porte
généralement le nom générique de coaxial. Les spécifications ef les procédures d'installation du
c@ble, nofamment les impératifs de distance et de ferminaison, sonf les mémes que celles
recommandeées par Allen-Bradley pour le réseau ControlNet. La connexion normale correspond au
connecteur du canal A. Le connecteur du canal B n'est utilisé que pour des réseaux @ connexion
redondante.

Le faux de mise @ jour des communications du terminal IND570 est paraméire en utilisant le
logiciel RSNetWorx d'Allen Bradley pour ControlNet.

L'IND570 n'utilise que des données cycliques de classe 1 pour les données discrétes et que des
messages explicites pour accéder aux variables des données partagées de I'IND570. Les blocs de
messages explicites peuvent étre connectés ou non connectés ; le programmeur PLC doit faire ce
choix.

2.4.2.1. Adresse du nceud

Chaque option ControlNet représente un nceud physique. L'adresse est choisie par le concepteur du
systéme et est ensuite programmée dans le terminal IND570 et le PLC. L'adresse du terminal
IND570 est programmée sur Communications > Inferface PLC > ControlNet. L'entrée de I'adresse
de I'IND 570 est en décimale.

2.4.3. Format des données

L'option ControlNet fournit un fransfert des données discretes et une messagerie de Classe 1. Les
données discrefes sont continuellement disponibles. L'option ControlNet posséde sa propre adresse
logique de nceud pour envoyer ef recevoir des informations vers et en provenance du PLC. Trois
formats de données sont disponibles : Nombre entier, Divisions et Virgule flotfanfe. Les annexes A
et B fournissent des informations détaillées sur le format des données.
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2.5. Définition des données

L'option du kit ConfrolNet utilise des données discrefes pour ses communications avec les PLC. Le
transfert des données s'effectue par le biais de la messagerie cyclique du PLC.

2.5.1. Intégrité des données

L'IND570 détient des bits specifiques afin de permettre au PLC de confirmer que les données ont
éfé recues sans interruption et que le terminal n'est pas dans une condition d'erreur. Il est important
de surveiller ces bits. Tous les codes PLC doivent les ufiliser afin de confirmer l'infégrité des
données recues par I'IND570. Reportez-vous aux tableaux des données pour des informations
spécifiques sur les données OK, les MISES A JOUR EN COURS, les bits D'INTEGRITE des DONNEES
et leur utilisation.

2.5.2. Instances d'ensemble de communications cycliques de Classe 1

Les communications cycliques de classe 1 sont ufilisées pour fransférer des données discretes
entre le PLC et I'IND 570.

L'instance de I'ensemble des sorties PLC est 100 (décimal). Cefte instance est ufilisée pour foutes
les spécifications des formats et dimensions des données.

L'instance de I'ensemble des sorties PLC est 150 (décimal). Cette instance est utilisée pour toufes
les spécifications des formats et dimensions des données.

L'IND570 n'utilise que des données ; aucune donnée de configuration n'est ufilisée ou requise.
Dans la configuration de I'inferface PLC ControlNet, définissez I'instance de configuration sur 1 et la
dimension des données sur O.

Le fichier EDS fourni sur le CD de documentation de I'lND570 ne contient ni instance d'ensemble ni
limite dimensionnelle des données. La programmation de I'IND570 contréle I'instance de
I'ensemble et les limifafions dimensionnelles des données.

F REMARQUE : La version 20 et ultérieure de ControlLogix possede une caractéristique qui permet
de charger un fichier EDS qui sera ufilisé en tant que module de communications dans le
programme PLC lui-méme. Le fichier EDS de I'IND570 n'est pas congu dans ce but. Le
programmeur doit plutbt sélectionner les modules génériques de communication et n'utiliser
que le fichier EDS pour des programmes tels que RSLinx et RSNetWorx pour ControlNet.

2.5.3. Format des données

Pour des informations geénérales sur les types de formats de données, veuillez vous réferer a
I'annexe C, Caractéristiques communes des données.

Le changement du format des données devant étre utilisé par I'lND570 effacera toutes les zones de
message. Le format des données est sélectionné dans le bloc de configuration Communication >
PLC > Format des données - reportez-vous a la Figure 2-4.

2.5.4. Ordonnancement des octets

Pour des informations générales sur I'ordonnancement des octets, veuillez vous référer a I'annexe
C, Caractéristiques communes des données.
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2.5.5.

Zones de messages

Le transfert des données discrétes peut s'effectuer grce a 4 zones de messages maximum, en Messagerie
de classe 1, dans les formats de données Nombre entier, Divisions et Virgule flottante. Chaque
zone de message représente la bascule mais peut étre controlée par le PLC pour présenter des
données différentes dans chacune des zones de message. Le numéro des zones de message est
sélectionné dans le menu de configuration du terminal sur Communication > PLC > Format des
données.

Les formats Nombre entfier et Division fournissent deux mots de 16 bits d'entrée et deux mots de 16
bits de sortie par zone. Le premier mot d'entrée de chaque zone de message fournit les données de
pesée de la bascule. Le type des données affichées, comme le poids brut, la tare, efc. sont
sélectionnés par le PLC en utilisant les bits O, le bit 1 ef le bit 2 du deuxieme mot de sortie de la
zone de message. Les Tableaux 2-2 et 2-3 fournissent des informations d'ufilisation des entrées et
des sorties.

Tableau 2-2 : Données ControlNet E/S pour Nombre entier et Division

Données d'entrée vers le PLC Données de sortie provenant du PLC
p : . : . Décalag
Décalage o Dimension Dimension de o
du mot Description d'entrée sortie Description edu
mot
0 > Chargement d'une 0
4 ocfets 2 mots = valeur entiere
réservés (4 octets) 2
1 N Commande 1
4 mots
" — (8 octets) ~ Chargement d'une
2 Valeur entiere é, 4 mots é, valeur enfiere 2
: o (8 octets) @
3 Eggtl (;1:,021 S S Commande 3
o o~ ™ Chargement d'une
4 Valeur enfiére é, 6 mofs 6 mofs é, valeur enticre 4
: o 12 octefs 12 octefs @
5 Eggtl c?r? Clea S ( ) ( ) S Commande 5
" ™ < Chargement d'une
6 Valeur entiére é, 8 mols 8 mofs é, valeur enfiere 6
Etat de la ] (16 octets) (16 octets) 2
7 balance S S Commande 7
8 Valeur entiére -
- . 10 mots
9 Etaf de la 8 g (20 chefs)
balance
Apercu général des dimensions E/S
Mots Octets
Zone de message = : = :
Entree Sortie Entree Sortie
4 2 8 4
6 4 12 8
8 6 16 12
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Apercu général des dimensions E/S
Mots Octets
Zone de message " - " -
Entrée Sortie Entrée | Sortie
4 10 8 20 16

Le format a virgule flottante fournit quatre mots de 16 bits de données d'entrée ef trois mots de 16
bits de données de sortie par zone de message. Reportez-vous au tableau 2-3 pour des détails.

Tableau 2-3 : Données E/S ControlNet PLC au format @ virgule flottante

11/2016

Données d'entrée vers le PLC Données de sortie provenant du PLC
Décalage Deserintion Dimensio | | Dimension de Deserintion D?:L“g
du mot P n d'entrée sortie P
mot
0 Réservé 0
4 octets réservés
1 o Commande 1
- - 4 mots =
) Reponse a une (8 octets) 2 Valeur d'un 2
commande < | 4mots € | chargement  virgule
3 Valeur virgule | & | (8 octets) S | (flottante a 4 octets 3
flottante @ 4 3
4 octets E o~ Commande 4
p S S
N (=]
s | e oy (B wewoa |
- - ) 2 chargement @ virgule
6 Réponse @ une S | flottante & 4 octets 6
commande ~
D
Valeur virgule | & | 12 mots 2 Commande
flottante a 4 g (24 g
8 octets e | octefs) 10 mots é - Valeur d'un 8
Eiat de I S (20 octefs) @ chargement & virgule
9 balance S flottante a 4 ocfefs 9
Réponse G une @
10 commande - 2 Commande 10
: e 13 mots 8
11 Valeur virgule | & | 14 mots (26 octefs) | E Y Valeur d'un 11
flottante a 4 é (28 = chargement & virgule
12 octets 2 ocfets) ~ flottante a 4 octets 12
. (=]
Efat de la N
13 balance
14 Réponse G une
commande <
15 Valeur virgule :é,"’ 18 mots
flottante & 4 é (36
16 octets @ octets)
Etatdela | =
17
balance
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2.5.6.

2.5.7.

2.6.

Apercu général des dimensions E/S
Zone de Mots Octets
message Entrée Sortie Entrée Sortie
1 4 4 8 8
2 8 7 16 14
3 12 10 24 20
4 16 13 32 26

Virgule flottante

Pour des informations géneérales sur le fonctionnement de la virgule flottante ainsi que sur le format
des données et la compatibilité, veuillez consulter I'annexe B, Format de la virgule flotfante.

Mode des données partagées

Les communications PLC en modes de données partagées sont fournies en ufilisant des messages
explicites CIP.

Le manuel Référence des données partagées de I'IND 570 répertorie les variables de données
partagées disponibles pour ControlNet. Ce document comprend aussi le code, l'instance et les
attributs de classe hex pour les données partagées. Le PLC doit utiliser Get Atfribute Single
(obtention d'un atfribut unique) (Oe hex) pour lire une variable de données partageées, et Set
Attribute Single (définition d'un atfribut unique) (10 hex) pour écrire une variable de données
partagées.

La Référence des données parfagées de I'ND 570 est disponible sur le CD de documentation du
terminal.

Contrdle des E/S discréetes en utilisant une interface
PLC

Le terminal IND570 offre la possibilité de contrbler directement ses sorties discretes et de lire ses
entrées discretes en utilisant des options (numériques) d'interface PLC. Les intégrateurs de
systemes doivent savoir que les mises @ jour des E/S discretes de I'IND570 sont synchronisées
avec le taux de mises @ jour de l'inferface du terminal, et non avec le faux de balayage des E/S du
PLC. Ceci peut étre a I'origine d'un refard perceptible de lecture des enirées ou de mise @ jour des
sorties, conformément aux observations provenant du PLC vers les signaux du monde réel.

Veuillez consulter le Manuel d'installation du terminal IND570 pour le cablage des E/S discretes.
Veuillez aussi noter que les sorties doivent éire rendues disponibles dans le terminal IND570 sur
Configuration > Application > E/S discrétes afin d'étre controlées par le PLC.
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2.7. Configuration du matériel
2.7.1. Cdblage

Le module PLC ControlNet se connecte au réseau ControlNet au moyen d'un cable exirait du cable
principal d'origine. L'option prend en charge une connexion coaxiale BNC ou deux (pour la
redondance). Le canal A correspond @ la connexion normale ef le canal B (redondance du canal A)
peut étre utilisé si ControlNet ne détecte aucun signal sur le canal A. Reportez-vous a la Figure 2-2.

Canal A Canal B

Figure 2-2 : Connecteur coaxial pour ControlNet

La Figure 2-3 présente des exemples de deux cables exiraits de ControlNet. Veuillez noter que le
connecteur de I'option ControlNet peut éfre droit ou 0 angle droit, comme ici présenté. Les enceintes
montées sur panneaux de I'ND570 peuvent ufiliser I'un ou I'autre type de cable de dérivation. Ce
c@ble de dérivation n'est pas fourni par METTLER TOLEDO.

Les longueurs et les types de cdbles ainsi que leur terminaison sont spécifiés par Allen-Bradley.
Veuillez vous reporter a la documentation Allen-Bradley pour des directives de conception des
c@bles destinés aux divers modeles de PLC.

Connecteur
droit

Connecteur a
angle droit

Figure 2-3 : Cdibles de dérivation ControlNet
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2.8. Configuration du logiciel

Le terminal IND570 detecte automatiquement la présence de la carte en option ControlNet si elle est
installée. Aprées détection, le terminal IND570 ajoute les parametres ConirolNet dans un bloc
programme sous Communication > PLC. La Figure 2-4 présente le bloc programme ControlNet.

PLC |
,,,,,,,, ‘ ConfrplNe’r \
| | Adressenoeud

_— | Format données |

| Mode opérationelle

e Format |
| Ord. des octets
oo { Zones de messages \

Figure 2-4 : Menu de configuration pour ControlNet

2.8.1. Blocs de configuration du format des données et de ControlNet

Ce bloc vous permet de spécifier I'utilisation de l'interface ControlNet. Plusieurs options sont
disponibles qui correspondront @ la configuration de votre systeme.

2.8.1.1. Configuration de ControlNet

2.8.1.1.1. Adresse du nceud

Le bloc de configuration ControlNet sur Communication > Interface PLC > ControlNet permet a
I'utilisateur de définir I'adresse du noeud. Chaque terminal IND570 connecté au réseau représente
un nceud physique. Cetfe adresse du nceud est déterminée par le concepfeur du systeme, puis
configurée dans le terminal en saisissant la valeur appropriée, entre O et 99 (par défaut), dans le
champ Adresse de nceud.

2.8.1.2, Configuration du format des données

Dans Configuration, naviguez vers Communications > Inferface PLC > Format des données. Les
champs suivants sont disponibles pour ControlNet.

2.8.1.2.1. Mode opérationnel
Le mode opérationnel peut étre sélectionné dans une liste déroulante. Les choix sont les suivants :

Mode compatibilité (par défaut), Emulation IND560

En fonction de la sélection de I'ordonnancement des octets (reportez-vous @ la section 2.8.1.2.3
ci-dessous, Ordonnancement des octets), le Mode compatibilité fournira les mémes possibilités
d'ordonnancement discret des octets conformément aux terminaux IND131/331 ef IND780 de
METTLER TOLEDO. Si Emulation IND560 est sélectionné, les octets transmis en mode discret
correspondront @ I'ordonnancement des octefs IND560 existants, déterminé par la sélection de
I'ordonnancement des octets. Les possibilités d'ordonnancement des octets dans les terminaux
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28.1.22.

28.1.23.

28.1.24.

2.9.

302053351 04 1 11/2016

IND560 ne correspondent pas a celles des IND131/331 et IND780. Ne choisissez le mode
Emulation IND560 qu'en cas de remplacement d'un IND560 et que si la programmation dans le
PLC n'est pas modifiée.

Format

Sélection du format : Nombre entfier (par défaut), Divisions ou Virgule flotfante. Un changement de
format supprimera toutes les zones de message existantes.

Ordonnancement des octets

Les choix sont Standard, Permutation d'octets, Permutation de mots (par défaut) et Permutation
double de mots. Reportez-vous au tableau 2-2 pour des définitions.

Zones de messages

Sélectionnez 1, 2, 3 ou 4 zones.

Dépannage
Si I'IND570 ne communique pas avec le PLC, appliquez ces instructions :

o \erifiez le cAblage et la terminaison de réseau.

e Confirmez que les parametres de I'IND570 pour le type de données, la dimension E/S et
I'adresse du nceud correspondent @ ceux du PLC et que chaque IND570 possede une adresse
de nceud unique.

o Veuillez confirmer que le fichier EDS a été chargé dans I'outil de configuration du réseau
(RSNetWorx pour ControlNet sur les systemes Allen-Bradley/Rockwell), que les nceuds onf éfé
ajoutés a la configuration du réseau et que la configuration a été téléchargée vers le module-
gardien.

e Confirmez que la configuration du réseau mise @ jour a été optimisée et planifiée.

e Si le circuit imprimé de l'inferface PLC a été changé pour un autre type, comme ConirolNef ou
DeviceNet, une réinitialisation générale de I''ND570 doit étre exécutée. Veuillez contacter la
maintenance de Metter Toledo pour de I'aide.

o \euillez confacter la mainfenance de METTER TOLEDO pour le remplacement de I'inferface
ControlNet.
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2.9.1. DEL d‘état

La carte d'option ControlNet possede une matrice de quatre DEL qui indiquent I'éfat de la
communication. La Figure 2-5 présente la matrice de DEL d'indication de I'étaf, chacune d'entre
elles avec son étiquette.

Etat du module
Canal A
Canal B

Module détenu

Figure 2-5 : DEL d'indication de I'état de ControlNet

Le Tableau 2-4 décrit les différentes conditions des DEL.

Tableau 2-4 : Indication d'état de ControlNet

DEL DEL d'état Description
Vert Connexion en Exécution
Etat du Vert, clignotant Connexion en état de repos
module Rouge Anomalie majeure
Rouge, clignotant Anomalie mineure
Arrét Module non initialisé
Canal A Rouge Anomalie majeure
et
Concle | atanonce | A0S
Rouge, clignotant Erreur de configuration du nceud ; ID MAC dupliquée, efc.
Arrét Canal désactivé
Vert Fonctionnement normal du canal
Co(r;sl A Verl, clignofant (Egrre]fl:é ltjerzer;;poroire (correction automatique du nceud) ou non
Canal B Rouge, clignotant | Pas d'autres nceuds, anomalies du support
Rouge ef vert Erreur de configuration du réseau
clignofant
Module Arrét Aucune connexion n'a éfé ouverte
defenu Vert Une connexion a été ouverte a destination du module
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2.10. Exemples de programmation

Les figures suivantes présentent des captures d'écran de la programmation en logique a relais pour
le logiciel RSLogix 5000 (version 20).

Le programme d'exemples démontre la logique d'interfagage d'un IND570 configuré selon les
formats a virgule flotfante et @ nombre entier. La logique comprend aussi des routines d'acces aux
données partagées au moyen de l'inferface ConiroINet avec les formats @ virgule floftante et @
nombre entier.

Le programme d'exemples est assujefti @ des modifications sans avis préalable. Veuillez rendre
visite 0 www.mt.com pour télécharger la version la plus recente du code des exemples PLC.

E Remarque : Le dossier Utilitaires du CD de documentation (réference 30205330) confient une
version compléte des exemples. Ces captures d'écran ne sont fournies que dans un but
illustratif.

La Figure 2-6 présente la configuration du module du scanneur ConirolNet (1756-CNB/D)

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help
RE@ S DB o wewe - FARBYE QR AR 4K & rrErE—
Offline 0. 7 RUN W EA path: [TCP3\17218.55 229'B ackplane\d i
NoForces ».| Ok | L) I — :
| I7 BAT — o
No Edits =Y "0 4 Hlgd &= 4F 4 ) ) ) »
l[rcnsony 59 < » |\ Favorites £ASEON £ A A BEA TmeiCounter Al |
Controller Organizer ~ X
% || =-E3 Controller General_IND570_ControlNet_Sample
a4 Controller Tags
u: (23 Controller Fault Handler ] Module Properties Report: Local:6 (1756-CNB/D 5.5)
[ 88 Powes. 43 Honiler General | Connection | RSNetwaonk | Modue Info | Backpl
| =563 Tasks \ ok o
I 58 MainTask Type: 1756.CNB/D 1756 ContiolNet Bridge
=8 MainProgram
| Program Tags Vendor:  AlenBradiey
i E? MainRoutine Name: ControlNet_Card
IND570_Floating_Point
IND570_Floating_Point_4_Message_Slots Descriptiont A Skt 6

IND570_Integer
IND570_Integer_4_Message_Slots
B Shared_Data_Access Revsion (5 v]e 5 |5  EleclonicKeying [CompatbleKeying v
(3 Unscheduled Programs / Phases
=3 Motion Groups
(3 Ungrouped Axes
(23 Add-On Instructions
=-£3 Data Types
L User-Defined Status: Offine Aony |
L Strings
L Add-On-Defined
-Cif Predefined
@ Module-Defined
(33 Trends
=-£3 /0 Configuration
(=@ 1756 Backplane, 1756-A7
9 [011756-L61 General IND570_ControlNet_Sample
= § [111756-ENET/B Programming_Port
e Ethernet
= § [6]1756-CNB/D ControlNet_Card
=} ontrol
# 11756-CNB/D ControlNet_Card
1 § 2 CONTROLNET-MODULE IND570_ControlNet _Integer
# 3 CONTROLNET-MODULE IND570_CentrolNet_Float
- § 4 CONTROLNET-MODULE IND570_ControlNet Integer 4_Message Siot
# 5 CONTROLNET-MODULE IND570_ControlNet_Float 4_Message_Slot

Enter destination operand

Figure 2-6 : Configuration du 1756 CNB

A ce stade, il n'existe aucun Profil additionnel (AOP) pour le module ControlNet de I''ND570. Pour
définir un IND 570 sur la configuration ControlNet des PLC, veuillez ufiliser le module générique
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ControINet qui peut étre sélectionné depuis I'onglet Cafalogue du formulaire Sélection du type de

module.

Le programme d'exemples comprend des définitions du Module @ fitre d'exemple pour des
terminaux & 1 et 4 zones de message en utilisant le format Nombre entier (ou Divisions) et la

Virgule flotfante.

Controller Organizer

=423 Controller General_IND570_ControlNet_Sample
[# Controller Tags
(23 Controller Fault Handler
(33 Power-Up Handler
-3 Tasks
- £8 MainTask
B *:] MainProgram
(& Program Tags
[ MainRoutine
B IND570_Floating_Point
[B) IND570_Floating_Point_4_Message _Slots
B IND570_Integer
B) IND570_Integer_4_Message_Slots
B Shared_Data_Access
(23 Unscheduled Programs / Phases
%51 Motion Groups
(33 Add-On Instructions
-3 Data Types
(3 Trends
=-£3 /0 Configuration
- &3 1756 Backplane, 1756-AT
ﬁl [0] 1756-L61 General_IND570_ControlNet_Sample
5§ [1)1756-ENET/B Programming_Port
&5 Ethernet
= ﬂ [6] 1756-CNB/D ControlNet_Card
= 5 ControlNet

1] Module Properties Report: ControlNet_Card (CONTROLNET-MODULE1.1) =]
[ General [ Connection | Module Info
Type: CONTROLNET-MODULE Generic ControlNet Module
Patent: ControlNet_Card > o Paematen's
Assembly .
Instance:  Size:
Name: IND570_ControlNet_Integer Input: 100 4 2 (16bit)
Descriptior: Output: 150 2 < [16bit)
Configuration: 1 0 S By
x Comm Format: | Data - INT
Node: 2
[ 1 Zone de message ]
I 1 ]
s e ey
&) Module Properties Report: ControlNet_Card (CONTROLNET-MODULE 1.1) [&=]
[Genwrd o=
Type: CONTROLNET-MODULE Geneiic ControlNet Module
Parent: ControlMet_Card Conrctice Parsaniars
Assembly g
Instance:  Size:
Name: IND570_ControlNet_Integer_4_Messa  Input: 100 10 2 ey
o=t =
Desciiptior: Dutput: 150 8 2 (16bi)
~  Configuration: 1 0 S (e
Comm Format: | Data - INT
Node: s |2
| 4 Zones de messages |
Status. Offne ﬁg @ Apply E@

Figure 2-7 : Définitions du module pour des terminaux de 1 et 4 zones de message en utilisant le
format Nombre entier ou Divisions.

Le programme d'exemples comprend des définitions du Module @ fitre d'exemple pour des
terminaux a 1 et 4 zones de message en utilisant le format Virgule flottante.
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Controller Organizer

~ # X || 1 Module Properties Report: ControlNet_Card (CONTROLNET-MODULE 1.1) =)
=5 Controller General INDS70_ControlNet_Sample = =
Controller Tags | m’m
(3 Controller Fault Handler Type: CONTROLNET-MODULE Geneic ContiolNet Module
(X3 Power-Up Handler
63 Tasks Parert: ControlNet_Card ok Paeaters
S ’ Assembly 3
T *ﬂg;n;Tas: Instance:  Size:
- ainProgram -
3 IND570_ControlNet_Float 1 100 [16-bik
M Program Tags Hane i s =l )
Ed MainRoutine Desciiption: Output: 150 4 > (6bY)
[B) IND570_Floating_Point | o ——
[B) INDS70_Floating_Point 4_Message Slots = Configuatiors 1 02 e
|B) IND570_Integer Comm Format | Data - INT
[B) IND570_Integer_4_Message _Slots -
[B) Shared_Data_Access et 3 [ 12 d
=l one de message ]
(21 Unscheduled Programs / Phases g
-3 Motion Groups =
(3 Add-On Instructions Status: Offline Apply
+-C3 Data Types
3 Trends 1| Module Properties Report: ControlNet_Card (CONTROLNET-MODULE 1.1)
=-E3 /0 Configuration
- 1756 Backplane, 1756-A7 feneral | Connection | Module Info |
% Eﬂ gz-tﬁ: ;;;:m_mDS1Q_Co:lvolNa_Sampl Type: COMTROLNET-MODULE Generic ControlNet Module
=] - rogramming_Port ;
2 Ethemet Rasns Cariote bad Connection Parameters
3 & Assembly .
a8 ig:l:ss'crl«::tocmrowe«_cm st T
= ontrol T T A TR
- 3 INDS70_ControlNet_Float_4_M. - 100 18 = 1
# 11756-CNB/D ControlNet Gérd [ INDS70_Controbll Flool_4 Messoge  Ingut z) (1654
Description: Output 150 13 50 06b)
§ 3 CONTROLNET-MODULE IND570_ControlNet_Float =
= Configuration: 1 0 - (Bby
) 5 CONTROLNET-MODULE IND570_ControlNet_Float 4 Message Slot Comm Format: | Data - INT
Mode: 5
(4 Zones de messages)
Stats: Ofine Aoy

Figure 2-8 : Définitions du module pour des terminaux de 1 et 4 zones de message en utilisant le
format Virgule flottante

Le programme d'exemples inclut aussi un fichier de configuration RSNetworx (pour ControlNet)
dénomme IND570.xc, qui possede les 4 nceuds définis, comme sur la Figure 2-9.

EIEEEIEIEE T

B INDS70.xc - RSNetWorx for ControlNet [EETR=h

File Edit View Network Device Diagnostics Tools Help

- HMS Industrial Networks AB
) Honeywell Inc.

- Mettier-Toledo

\ 2 Communications Adapter
i =- IND131_CMET_V154

x|

I™" Edits Enabled Cunent Cunent Cunent

Wetwork Update Time (msk. 500 dvg. Scheduled Band.,  2.79% Cannection Memory Usage:  0.70%

Unscheduled Bytes Per Sec. 547701 Peak Scheduled Band:  3.02%

ke [1756-A7/A IND570_CNET IND570_CNE_.. IND570_CME... IND5T0_CNE...
B ControlNet

IF Category
24 Vendor

{_EH IND570_CNET
[EH MT IND-CNET_V154
If) Unknown Device Type 100
#-{f) Rockwell Automation/Allen-Bradley
) Reckwell Autemation/Reliance Electric

H| 4 ¥ M)\ Graph [ Spreadshest § Diagnostics |

JK1|

Figure 2-9 : Fichier de configuration RSNetworx avec 4 nceuds définis

Cetfe configuration doit étre féléchargee et planifiée a desfination du module du scanneur ControlNet
pour que le programme échantillon puisse fonctionner correctement.

Les écrans RSLogix 5000 suivants pour les formats de données Nombre entier ef Virgule flottante
n'affichent qu'un exemple d'une configuration particuliére de dimensions d'entrée et de sortie. Les
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dimensions E/S des parametres de connexion doivent étre correctement configurées avec référence

au nombre de zones atribuées dans les parametres des zones de message du format des données
PLC IND570. Les tableaux 2-5 et 2-6 présentent la relation entre les zones de message IND570 et
le dimensionnement des E/S RSLogix 5000 pour les formats de données Nombre entier, Division et
Virgule flottante.

Tableau 2-5 : Zone de message et Dimensions des E/S du PLC (Nombre entier/Division)

Données Nomlz;lebesl;t;erlbivision 98 | Lormat Comm RSLogix 5000
essage Ianmomets ) sbit:? - INT (16 bits)
AL | s e ERLES Sortie
1 8 4 4 2
2 12 8 6 4
3 16 12 8 6
4 20 16 10 8

Tableau 2-6 : Zone de message et Dimensions des E/S du PLC (Virgule flottante)

Données Virgule flottante de .
I'IND570 Format Comm RSLogix 5000
Octets (8 bits) INT (16 bits)
S IND570 >> | Sortie PLC
z z -
" | Entrée PLC | >> IND570 Entrée Sortie
1 12 8 6 4
2 20 14 10 7
3 28 20 14 10
4 36 26 18 13
2.10.1. Remarques générales de programmation
Les principes suivants doivent foujours étre appliqués afin de garantir la validité des données avant
de les ufiliser dans un traitement. Veuillez noter que des principes différents s'appliquent pour les
différents modes (Virgule flottante par rapport a Entier ou Divisions).
Pour le mode a virgule flottante, les données lues depuis le ferminal doivent étre filtrées avec le bit
Data_OK et les deux bits d'intégrité des données, comme sur la Figure 2-10.
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Read the incoming data

The requested data (usually the weight) is returned in the Input Words 1 and 2 (FPdata1 and FPdata2). For the data to be valid, the Data OK status bit must be ON, and the two Data Integrity bits must match polarity.
Any time the Integrity bits do NOT match, the data SHOULD BE DISCARDED!

If the Data OK bit is off, then a major error has been recorded at the scale. Flag the error by forcing a -9999.0 into the returned weight value.
Floating Point Data
(usually Weight)
returned from the

Data OK Data Integrity 1 Data Integrity 2 INDS70
INDS70_ControlNet_Float:| Data[s].15 INDSTO_ControlNet_Float1Data[2.13  INDS70_ControlNet_Float| Data[S].14 P
2 JF JE JF Synchronous Copy File
Source INDST0_ControlNet_Float:l.Data[3]
Data Integrity 1 Data Integrity 2 Dest FloatingPoint_Data
INDST0_ControlNet_FloatlData[2.13  INDS70_ControlNet_Float| Data[S].14 Length 0y
JE JE
IE IE

Floating Point Data
(usually Weight)
returned from the

Data OK INDSTO
INDST0_CentrolMet_Float:| Data[S).15 MO
]'[ Move
Source -9989.0

Dest FloatingPoint_Data
-9999.0 +|

Figure 2-10 : Filtrage avec le bit Data_OK et les deux bits d'intégrité des données en mode Virgule
flottante

Le filtrage des données de cette maniére assure au terminal d'étre dans un état opérationnel valide
(Data_OK = 1) ef a la mise @ jour analogique provenant du capteur d'éfre correctement terminée
avant la lecture des données (Integrity_1 = Integrity_2). L'impossibilité de realiser ces vérifications
peut étre a I'origine de données invalides éfant utilisées par le programme du PLC.

En mode Nombre entier ou Division, un filire semblable doit étre appliqué comme sur la Figure 2-
11,

If the Data OK flag is on, and there is no Ato D Update in progress, get the Weight Data and muttiply it by the Increment to generate the Cyclic Weight.
Note that the Corret Increment value must be plugged in by the PLC programmer since it is not read from the IND Terminal
If the Data_OK bit goes off, write a -9399.0 to the Cyclic_Weight as a flag that there is an error on the load cell.

Integer Data from

Data OK Update in Progress INDST0
INDST0_ControlNet_integer:|Data[3]. 15 INDS70_ControiNet_integer:| Data[3].14 MUL-
1 J F = Hultiply
Source A INDST0_ControlNet_Integer-|.Data[2]
0+
Source B Increment
1.0 ¢
Dest Integer_Data
1501.0
Integer Data from
Data OK INDSTO
IND570_ControlNet_Integer:|.Data[3].15 ]
=l= Move
Source  -89999.0
Dest Integer_Data
1501.0 ¢

Figure 2-11 : Filtrage avec le bit Data_OK et les deux bits d'intégrité des données en mode Nombre
entier ou Division

Dans ce cas, les données sont filtrées avec les bits Data_OK et Update_In_Progress afin de
s'assurer que les données revenant du terminal sont valides. A ce stade, elles sont converties en
une valeur Virgule flottante en les multipliant par la dimension de I'incrément incorporé au
programme pour que le ferminal puisse correctement positionner la virgule décimale.

Apercu général de I'accés aux données partagées

Les données partagées correspondent a une zone de mémoire du terminal qui contient de
nombreux types d'informations différentes s'éfageant des données de pesée standard jusqu'aux
variables systemes et aux données d'application Task Expert. La fourniture de I'acces de ces
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informations au PLC peut éfre extrémement utile lors de la coordination du processus avec les
fonctions se déroulant dans le ferminal.

Pour ControlNet, I'accés aux données partagées s'effectue en ufilisant des messages discrets
(c'est-0-dire des messages de type Explicite, Asynchrone ou de Classe 3).

Pour accéder aux données partagées, un programme doit fournir les informations suivantes aux
instructions du message de lecture ef d'écriture :

Code de catégorie

Numéro d'instance

Numéro de I'aftribut

Longueur

Ces informations se trouvent dans le manuel Référence des données partagées (référence XXXXxxx)
pour chacune des variables des données partagées. Voici par exemple comment rechercher cette
information pour une variable de donnees partagées de type WT :

Classe

Attribute

IND780 Terminal Shared Dala Reference

|. Scale Data

Scale Functionality

Dynamic Scale Weight (WT)

Instance

Access: “Read Only.” Access level is not customizable.

Class Code:  wt

A[ ConfrolNet Class Code: 68hex]

Instances: 5

Data Type: D

b

Instance 1- 4 = Scale plafforms 1 - 4
Instance 5 = Sum scale.

Atfribufes:

Note: The last two digits of each shared data variable is its afiribute
_Composite of entire block

wi-00  Composite wt block

wit: Di Gross Weight
splayed g

“wi-02

wi--03

wi-04
wi--05

wi-06

wi--07
wi--08

Displayed Net Weight
Weight Units

Displayed Aux Gross Weight
Displayed Aux Net Weight

Aux Weight Units

Rate Period
Displayed Rate

IIUC]

S13

54

S13
S13

s7

§2
S13

na_

n
]

i

Longueur

When user has enabled MinWeigh, the first character contains an “*
when the MinWeigh conditions are not met.

Ib pounds, kg kilograms, grams, oz ounces, oziroy, dwt
pennyweights, mefric fons, fon, or custom units name

Ib pounds, kg kilograms, grams, oz ounces, Ib-0z pounds &
ounces, ozfroy, ounces, dwt pennyweights, metric fons, fon, or
custom units nome

No, Sec, Min, Hour

Figure 2-12 : Classe, instance, attributs et longueurs des données partagées
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w010

Type SD Attribute

Instance

Figure 2-13 : Elaboration du nom d'une variable de données partagées

Ces informations peuvent vous aider a configurer votre programme afin de lire ou d'écrire les
variables des données partagées auxquelles vous avez besoin d'accéder.

Numéro d'instance du nom de variable des données partagées

L'instance est utilisée dans d'autres terminaux METTLER TOLEDO pour désigner plusieurs
instruments (bascules ou débitmetires) pouvant éire desservis par le terminal. Dans le cas de
I'IND570, un seul instrument sera concerné (une bascule), c'est pourquoi la plupart du temps, le
numero de l'instance sera 01 lorsqu'il est ufilisé dans le nom de variable des données parfagées. |l
existe des exceptions a cefte regle et vous devez préfer atfention aux détails de la variable énoncés
dans la Référence des données partagées.

Détails du programme d'acces des données partagées

Dans la mesure ou le type de données envoyées et lues en retour a partir de I''ND570 n'est pas
défini par le mode de communication sélectionné (Nombre entier, Divisions ou Virgule floftante), la
méthode d'acces aux données partagées dans le terminal IND570 est identique pour les modes
Virgule floffante et Nombre entier en utilisant ControlNet.
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La Figure 4-12 présente une logique a barre qui envoie un déclencheur vers I''ND570 pour le
tarage de la bascule. La configuration des instructions du message est présentée sous la barre.

Send a Tare message
to the Floating
Point Terminal
FP_Tare_Msg

Send a Tare Command for Scale 1 on the Floating Point Terminal.

Send a TARE message
to the Floating
Point Terminal
WSG_FP_Tare.EN
6

1 JE
=

e

Send a TARE message
to the Floating
Point Terminal
MSG
M EN
Message Control MSG_FP_Tale [] ;gon)—
FCERY]
— ra

Send a TARE message
to the F
‘erminal
MSG_FP_Tare.DN
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M end a Tare message
to the Floating
Point Terminal
FP_Tare_Msg
)

-

:
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I Configuration 'lﬁxr!mnc:d.nn | Tag
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Service [ Gat Attibute Single: | Source Element:
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1
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) Enable O Enable Wating O Statt Q Done Done Length: 0
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.
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[0] 1756-LE1 General_INDS70_ControlNet/S ample
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Figure 2-14 : Logique en échelle — tarage de la bascule

Veuillez nofer que le message correspond a un générique CIP avec un type de service « Obfention

d'un attribut unique ».

Remarques pour la Figure 2-14

1. Le code de classe en hexadécimal de la variable de données partagées WCO101 se trouve
dans le manuel Référence des données partagées.

2.

manuel de Référence des données partageées.
3.

manuel Référence des données partagées.
4,

Le numéro de l'instance pour une variable de données parfagées WCO101 se frouve dans le

L'aftribut en hexadécimal de la variable de données partagées WCO101 se trouve dans le

Le chemin du nceud ControlNet vers lequel le message sera envoyé. Le chemin peut éire

selectionné en cliquant sur le bouton Navigation et en le sélectionnant dans la liste.

D'autres commandes felles que Effacement, Zéro et Impression peuvent éire envoyées de la méme

maniere.

La Figure 2-15 présente une barre logique qui déclenche une lecture du poids brut arrondi sur le
terminal, ce qui mappe la variable des données partagées WTO110. La configuration des

METTLER TOLEDO IND570 Guide de l'interface PLC

302056335104 111/2016



30205335 | 04

11/2016

instructions du message, conjointement a la zone des données dans laquelle la réponse sera

mémorisée, est présentée sous la barre.

Read the Rounded Gross Weight from the Floating Point Terminal.
Read the Weight from Read the Weight from Read the Weight from
the Floating Point the Fioating Point the Floating Point
Terminal Terminal Terminal
FP_Read_Weight MSG_FP_Read_Weight EN MS
3 3E B Messag EN
Message Control MSG_FP_Read_Weighf [.] HIDN)>—
o SIS
Weight Read from Weight Read fr,
Read the Weight from Floating Point Flo int Read the Weight from
the Floating Point Terminal with erminal with the Floating Point
Terminal Discrete Read Discrete Read Terminal
MSG_FP_Read_Weight. DN (L OP" MOV- FP_Read_Weight
J E Copy File —— Move )
Source Read_Data[0] Source FP_Discrete_Read_Weight
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Figure 2-15 : Logique en échelle — Lecture du poids brut et enregistrement des données partagées

Le type de message correspond a un générique CIP avec un type de service « Obtention d'un

aftribut unique ».

Remarques pour la Figure 2-15

1. Le code de classe en hexadécimal de la variable de données partagées WTO110 se frouve

dans le manuel Référence des données partagées.

2. Le numéro de l'instance pour une variable de données partagées WT0110 se frouve dans le

manuel de Référence des données parfagees.

3. L'atiribut en hexadécimal de la variable de données parfagées WTO110 se frouve dans le

manuel Référence des données partagées.

4. La balise de la variable devant éfre utilisée pour stocker les données renvoyees depuis
I'IND570. Veuillez nofer que I'élément de destination doit se référer a I'indexation du fableau
[O] afin d'aiguiller correctement les donnees vers leur destination.

L'IND570 renvoie 4 octets de données dans la matrice Read_Data, qui représente un nombre &
virgule floftante de type IEEE 754. Le programme convertit alors ces 4 octets en un nombre de type
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REEL en les copiant dans la balise FP_Discrefe_Read_\Weight. Veuillez noter que I'instruction MOV
immediatement apres la copie n'a pour but que de faciliter la consultation par le programmeur des
valeurs ayant été retournées. Veuillez nofer que les instructions du message auraient pu facilement
renvoyer la valeur directement dans une variable de type REEL plutét que dans le fableau d'octets.
En renvoyant les données dans un fableau d'octets, le programmeur bénéficie d'une certaine
souplesse de permutation des octets et des mofs les entourant en fonction du besoin ; ceci offre
aussi des informations ufiles de dépannage en cas de défaillance du processus, quelle qu'en soit
la raison.
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3 DeviceNet™

3.1. Préface

Les utilisateurs doivent savoir que I'opfion DeviceNet utilisée dans le terminal

Rl o 5o compose ainsi IND570 est aussi utilisée avec les ferminaux IND131/IND331 et IND780 de

R oce METTLER TOLEDO. Ces ferminaux partagent les mémes fichiers et icone EDS

* Présentation générale utilisés dans un outil de configuration de réseau DeviceNet. Il existe cependant des

e Interface DeviceNet différences mineures dans les données a liaisons automatiques en Virgule flottante

e Définifion des données entre les terminaux, et des précautions doivent étre prises afin d'ufiliser le guide de

e Virgule floffante format approprié des données PLC pour chaque ferminal. Ce chapitre décrit les

e Controle des E/S discrétes en connexions et la configuration spécifique de I'option DeviceNet pour I'IND570. Les
ufilisant une inferface PLC formats des données transférées entre I'IND570 et le PLC sont décrits dans les

o Configuration du matériel annexes A et B.

o Configuration du logiciel
e Dépannage
o Kit d'option DeviceNet

e Exemples de configuration ef de
mise en service de DeviceNet

3.2. Presentation génerale

DeviceNet est un réseau basé RS-485 utilisant la fechnologie des circuits infégrés CAN. Ce réseau a
éfé créé pour des dispositifs au niveau des bits et des octefs. Le réseau peut étre configuré pour
fonctionner jusqu'a 500 kbits par seconde en fonction du c@blage et des distances. Les messages
sont limités a 8 octefs non fragmentés. Des messages plus longs seront morcelés et envoyés en
plusieurs étapes. La mise en ceuvre de DeviceNet avec I''ND570 ne prend pas en charge les
messages fragmentés, fous les messages sont de 8 octets ou plus courts. Le réseau possede une
capacité de 64 nceuds, comprenant le maitre, généralement dénomme le scanneur.
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3.3. Interface DeviceNet

La Figure 3-1 présente un apercu de la carte d'option d'inferface DeviceNet avec son connecteur et
ses témoins d'état indiqués.

Connecteur

DEL MS (éfat du module)

DEL NS (étaf du réseau)

Figure 3-1 : Composants de la carte en option DeviceNet

3.3.1. Communications

L'IND570 utilise des messages @ liaisons automatiques. Ce type de message peut éire désigné
sous le nom de message cyclique ou message planifie. Il ne prend pas en charge la messagerie
explicite ou non planifiée.

3.3.2. Adresse du nceud

L'IND570 peut étre attribué a toutes les adresses nodales valides de DeviceNet. Généralement, O
est attribué aux cartes du scanneur et I'adresse 63 est réservée aux dispositifs nouvellement
installes.

3.3.3. Format des données prises en charge

Pour des informations generales sur les fypes de formats de donneées, veuillez vous référer a

I'annexe C, Caractéristiques communes des données.

B Veuillez noter que DeviceNet ne peut pas accéder aux données partagées. Les annexes A et B
fournissent des informations détaillées sur le format des donnees.

3.34. Courant et alimentation du réseau

Les tableaux 3-Tet 3-2 défaillent les caractéristiques d'alimentation et de courant du réseau
DeviceNet.

Tableau 3-1 : Consommation énergétique du réseau

Tension Courant
11V 50 mA
25V 30 mA
Tableau 3-2 : Courant d'appel du réseau
Tension Courant Durée
24V 0,7A 6 ms
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3.4. Définition des données

3.4.1. Intégrité des données

Les ferminaux IND570 possedent des bits spécifiques afin de permetire au PLC de confirmer que les
données ont été recues sans interruption et que le terminal n'est pas dans une condition d'erreur. |l
est important de surveiller ces bits. Tous les codes PLC doivent les ufiliser afin de confirmer I'intégrité
des données regues par le terminal IND570. Reportez-vous aux fableaux des données pour des
informations spécifiques sur les données OK, les MISES A JOUR EN COURS, les bits D'INTEGRITE des
DONNEES et leur ufilisation.

3.4.2. Données discrétes

Veuillez vous réferer a I'annexe C, Caractéristiques communes des données, pour une description
des données discretes, et aux annexes A et B pour une description détaillée des données
disponibles dans chaque format afin de déterminer ce qui est le mieux adapté.

Il existe frois formats de données discrétes disponibles avec I'option d'interface DeviceNet : Nombre
entier, Division et Virgule floftante. Un seul type parmi ces formats de données peut éire sélectionné et
utilisé par les terminaux IND570 partageant la méme adresse de nceud logique DeviceNet.

Les formats Nombre entier et Division permeftent des communications bidirectionnelles d'informations
codées sous forme de bits discrets ou de valeurs numériques sous forme de mofs binaires de 16
bits. Le terminal IND570 fournit quatre octets par zone de message. Deux zones sont disponibles en
modes Nombre entier et Division alors qu'une seule zone de huit octets est disponible en mode
Virgule flottante.

Le format Virgule flotfante permet des communications bidirectionnelles d'informations codées sous
forme de bits discrets ou sous forme de données numeriques codées IEEE 754, un format Virgule
flottante de simple précision. Le format Virgule flottante nécessite moins d'espace par le terminal
IND570, en effet les données Virgule floftfante utilisent deux mots de 16 bits pour ne représenter que
les donnéees numeériques. La sélection du format approprié dépend de problemes tels que la plage ou
la capacité de la bascule utilisée dans I'application. Le format dit Nombre entier représente une valeur
numérique jusqu'a 32 767. Le format dit Divisions représente une valeur d'incréments ou de
divisions de la bascule jusqu'a 32 767. Le format dit Virgule flottante représente une valeur codee
I[EEE 754, un format & Virgule flottanfe en simple précision.

3.4.3. Ordonnancement des octets

Pour des informations géneérales sur I'ordonnancement des octets, veuillez vous référer a I'annexe
C, Caractéristiques communes des données.

3.4.4. Zones de messages

Deux zones de message au maximum peuvent éfre dévolues au transfert des données discretes
dans les formats Nombre entier ou Division, et une zone de message pour les données Virgule
flottante. Chaque zone de message représente la bascule mais peut étre controlée par le PLC pour
présenter des données différentes dans chacune des zones de message. Le numéro des zones de
message est selectionné dans le menu de configuration du ferminal sur Communication > PLC >
Format des données. Le format des données des zones est décrit aux Annexes A et B.
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Les formats Nombre entier et Division fournissent deux mots de 16 bits d'enirée et deux mots de 16
bits de sortie par zone. Le premier mot d'entrée de chaque zone de message fournit les données de
pesée de la bascule. Le type des données affichées, comme le poids brut, la fare, efc., est sélectionné
par le PLC en utilisant les bits O, le bit 1 ef le bit 2 du deuxieme mot de sortie de la zone de message.
Les tableaux 3-4 et 3-5 offrent des informations d'utilisation des entrées et des sorties.

Tableau 3-4 : E/S
Données d'entrée vers le PLC Données de sortie provenant du PLC
Décalage Description Dimension Dimension de Descripfion Décalage
du mot P d'entrée sortie P du mot
0 Valeur — — | Chargement d'une 0
entiére é’ 2 mofs 2 mots é’ valeur entiere
: o 4 octets 4 octets o
] Elatdela | & ( ) ( ) g Commande :
balance
2 Valeur ~ «~ | Chargement d'une 2
entiére é’ 4 mofts 4 mofs é’ valeur entiere
: o 8 octets 8 octets o
3 Efat de la S ( ) ( ) S Commande 3
balance
Apercu général des dimensions E/S
Zone de Mots Octets
message Entrée Sortie Entrée Sortie
1 2 2 4 4
2 4 4 8 8

Le format a virgule flotfante fournit quatre mots de 16 bits de données d'entrée et quatre mots de 16
bits de données de sortie par zone de message, comme sur le Tableau 3-5.

Tableau 3-5 : Mots d'E/S en Virgule flottante du PLC DeviceNet

Données d'entrée vers le PLC Données de sortie provenant du PLC
Décalage _— Dimension Dimension de _— Décalage
du mot LS LT d'entrée sortie LA du mot
0 Valeur entiére Réservé 0
1 Valeur virgule E, = Commande 1

flotantea 4 | @ 4 mots 4 mots S v .
2 8 2 aleur d'un 2
, octets ; (8 octets) (8 octets) 8 chargement &
3 Etat de la S g | virgule flottante a 3
balance N 4 octets
Apercu général des dimensions E/S
Zone de Mots Octets
message Entrée Sortie Entrée Sortie
1 4 4 4 4
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3.5. Virgule flottante

Pour des informations generales sur le fonctionnement de la virgule flotfante ainsi que sur le format

des données et la compatibilité, veuillez consulter I'annexe B, Format de la virgule flotfante.

3.6. Controle des E/S discrétes en utilisant une interface

PLC

Veuillez vous reporter a I'annexe, Caractéristiques communes des données.

3.7. Configuration du matériel

3.7.1. Cdblage

Le cablage de I'IND570 est présenté sur la Figure 3-2 et sur le Tableau 3-6. Pour de plus amples
informations sur le cablage DeviceNet, consultez le site http://www.odva.org/

Figure 3-2 : Numérotation du brochage du connecteur DeviceNet

Tableau 3-6 : Numéro de broche et céiblage correspondant DeviceNet

Numéro de broche | Description | Couleur du cdble
1 V- Noir
2 CAN L Vert
3 Conduite
4 CAN H Blanc
5 V+ Rouge
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3.8.

3.8.1.
3.8.1.1.

3.8.1.2,

3.8.1.2.1.

3.8.1.2.2.

3.8.1.2.3.

Configuration du logiciel

Le terminal IND570 detecte automatiquement la présence d'une carte en option DeviceNet si elle est
installée. Lorsque I'opfion est défectée, le terminal IND570 ajoute les parameétres DeviceNet @ un
bloc programme avec Communications > PLC. La Figure 3-3 fournit les blocs de programmes de
format des données DeviceNef ef PLC.

| PLC |
| DeviceNet

~ Adresse nosud |

--------- _ Tauxdonnées |

- ‘ Format \
fffffffff ~ Ord. des ocfefs |

Zones de message

Si Format = Divisions ou
Nombre entier

Figure 3-3 : Bloc de programmes DeviceNet et bloc de configuration du format des données

Sous-bloc de configuration DeviceNet

Configuration DeviceNet

Dans Configuration, naviguez vers Communications > Interface PLC > DeviceNet. Entrez dans le
champ Adresse du nceud et définissez une adresse entre O et 63. L'adresse doit éfre unique dans le
reseau DeviceNet. Choisissez le débit retenu des données : 125 Kb, 250Kb ou 500Kb

Configuration du format des données

Dans Configuration, naviguez vers Communications > Interface PLC > Format des données. Les
champs suivants sont disponibles pour DeviceNet.

Format

Le format peut étre sélectionné dans une liste déroulante. Sélectionnez Divisions, Nombre entier
(par defaut) or Virgule floftante.

Ordonnancement des octets

Les choix sont Standard, Permutation d'octets, Permutation de mots (par défaut) et Permutation
double de mots. Reportez-vous au Tableau 3-3pour des définitions.

Zones de message

Si Divisions ou Nombre entier est sélectionné en tant que format des données, I'option de zones de
message apparaitra. Choisissez 1 ou 2 zones.
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3.9.

3.9.1.1.
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Dépannage

Si I'IND570 ne communique pas avec le PLC, appliquez ces instructions :

Vérifiez le cablage et la terminaison de réseau.

Confirmez que les parametres de I'IND570 de I'adresse nodale et du débit des donnees du
noeud correspondent a ceux du PLC ef que chague IND570 posséde une adresse unique.

Confirmez que le fichier EDS a été chargé dans I'outil de configuration du réseau (RSNetWorx
pour DeviceNet ou équivalent) et que le nceud est reconnu par I'oufil.

Confirmez que le noeud a éfé correctement configuré dans I'outil de configuration du réseau (le
noeud se trouve dans la liste de scannage avec les dimensions ef I'emplacement des E/S
corrects dans la mémoire fampon de scannage), et que la configuration a été téléchargée vers
le module du scanneur de la baie du PLC.

Assurez-vous que |'alimentation du réseau n'est pas partagée avec d'autres dispositifs qui
pourraient surcharger I'alimentation ou provoquer du bruit sur les lignes (comme des relais,
des solénoides, des démarreurs, etc., qui ne doivent jamais partager cetfe alimentation avec le
réseau).

Assurez-vous que les erreurs réseau felles que « Arrét du bus défecté » sont effacées au niveau
du PLC (la reinitialisation du module du scanneur est vraisemblablement nécessaire).

Si le circuit imprimé de l'interface PLC a été changé pour un autre type, comme EtherNet/IP,
une reéinifialisation générale de I''ND570 doit étre exécutée. Veuillez confacter la mainfenance
de Metter Toledo pour de I'aide.

Veuillez contacter la maintenance de METTLER TOLEDO pour le remplacement de I'interface
DeviceNet.

DEL d'état du module (MS)

Tous les nceuds DeviceNet doivent éfre équipés de 2 DEL d'étaf. Ces DEL (indiquées sur la Figure
3-1) affichent I'état du réseau et du module. Reporfez-vous aux définitions ci-dessous.

Cette DEL affiche I'état de la carte DeviceNet du tferminal IND570.

Tableau 3-7 : Indications de la DEL d'état du module

DEL d'état Signification

Vert fixe | Fonctionnement normal

Vert clignofant | Anomalie sur la carte DeviceNet

ARRET | Absence d'alimentation vers la carte DeviceNet

Rouge fixe | Anomalie irrfécupérable de la carfe

Rouge clignotant | Anomalie récupérable

Orange clignofant | Carte réalisant un aufo-test
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B Remarque : Si la DEL d'état du module indique autre chose qu'un fonctionnement normal,
aprées la mise sous tension de I'unité et aprés avoir connecté le cable DeviceNet, le terminal
IND570 doit étre mis hors fension, puis redémarré. Si la DEL persiste a présenter un étaf autre
que celui de Vert fixe, remplacez la carte.

3.9.1.2. DEL d'état du réseau (NS)

Cette DEL affiche I'état du réseau.

Tableau 3-8 : Indications de la DEL d'état du réseau

DEL d'état

Signification

Vert fixe

Le nceud communique avec le scanneur

Vert clignofant

Le dispositif est connecté au réseau mais n'est pas scanné

La raison la plus commune de cefte situation concerne le dispositif qui n'a pas été
ajouté a la liste de scannage. Consultez I'outil de configuration DeviceNet afin de
mettre en service le noceud et de I'infroduire dans la liste de scannage.

ARRET

DeviceNet non alimenté

Rouge fixe

Erreur de liaison critique
Cette erreur indique généralement un probleme de cable

Rouge clignofant

Délai d'inactivité de la connexion

3.10. Kit d'option DeviceNet

Aucune piece de rechange n'est associée au kit d'option DeviceNet. La réference du kit CIMF est
72193580. Le tableau 3-9 indique la composition du Kit.

Tableau 3-9 : Kit d'option DeviceNet

Description Qté.
Instructions d’installation 1
Emballage des circuits imprimés 1
Installation de I'ensemble 1
Kit de presse-étoupe 1

3.11. Exemples de configuration et de mise en service de

DeviceNet

L'utilisateur doit enregistrer I'EDS, connecter le dispositif et ajouter le terminal IND570 @ la liste de
scannage du DeviceNet maitre. Veuillez noter que chaque logiciel des fournisseurs est différent.

L'utilisateur pourra metftre hors puis sous tension le maitre, en fonction du logiciel et du maitre, afin

d'achever la mise en service d'un dispositif ajouté au réseau. Veuillez consulter la documentation
du maitre pour de plus amples informations. L'exemple suivant concerne le logiciel Rockwell et le
processeur Logix5000.
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3.11.1. Configuration du terminal IND570 avec RSNetWorx pour DeviceNet

Le fichier EDS se trouvant sur le CD-ROM fourni avec le ferminal IND570 contient des informations
de configuration afin de permeftre 0 RSNetWorx pour DeviceNet de paramétrer une connexion
unique d'E/S a liaisons automatiques entre un terminal IND570 de METTLER TOLEDO et le
maitre/scanneur DeviceNet. Veuillez noter que I'ordre opératoire n'est pas le seul moyen de
configurer le terminal IND570.

3.11.1.1. Enregistrement du fichier EDS

Le fichier EDS doit d'abord étre enregisiré dans RSNetWorx pour DeviceNet. Ceci s'effectue en
utilisant I'assistant EDS.

3.11.1.1.1. Pour accéder @ I'assistant EDS

1. Cliquez sur Outils puis sur Assistant EDS... afin de débufer le processus d'enregistrement.

', DeviceNet - RSNetWorx for DeviceNet

File Edit “iew Metwork Device | Tools Help

é&l = - n @ EDS YWizard... @

Mode Commizziohing... —

Hardweare

=[] DeviceNet
- @ Categorny
+ AC Drive
Barcode Scanner
Communication Adapter
DeviceMet to SCAMpart
Dodge EZLIME

][]

e TS

Figure 3-4 : Accés a I'assistant EDS

2. L'écran d'accueil de I'assistant EDS apparait.

Welcome to the EDS Wizard

The EDS Wizard allows vou to:
- regizter EDS-based devices.
- unregister a device.

- change the graphic images associated with a device.
- create an EDS "Stub."

To continue click Mest

ﬂext> Cancel

Figure 3-5 : Ecran d'accueil de I'assistant EDS

3. Cliquez sur Suivant pour commencer le processus d'enregistrement.
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4. Sur I'écran Opfions, assurez-vous que le bouton radio Enregistrement de fichiers EDS est

sélectionné.

EDS Wizard

Options

The EDS “Wizard provides pou with zeveral tagks,

i)

Regizter an ED'S file(z).
Thiz option will add a device(s] to our databaze,

device.

Y pload EDS

an EDS file,

Unreqgizter a device.
Thiz option will remove a device that has been registered by an EDS file from
our databasze.

Change a device's graphic image.
This option allows vou to replace the graphic image [icon file] associated with a

Create an EDS Stub.
This option creates an EDS file with infarmation that describes the file, device
and 1/0 characteristics.

Tihnz will &llow yow be upload parameter data fram a device to be used to create

¢ Back I Mest » I

Cancel |

Figure 3-6 : Ecran d'options de I'assistant EDS

Cliquez sur Suivant et ensuite sur Navigation pour sélectionner un fichier a enregistrer.

Naviguez vers I'emplacement approprié et sélectionnez le fichier MT_IND-DNET.eds. (Le fichier
EDS se trouve sur le CD-ROM.) Cliquez sur le bouton Quvrir.

7. Veuillez confirmer que le fichier correct apparait dans le champ Dénomination :, puis cliquez

sur Suivant.

[ D31 to DeviceMst

Inductive Proximity Switch
Lirnit Switch
Maokor Overload
Motar Starter
) Photoelectric Sensor
[[) PointBus Maotor Starter
[ Rockwell Automation miscellanecus
[ sCAmport Adapter
) safety Discrete IO Device
) Smart MCC
[ specialty Lo
= @ Wendor
= @ Mettler-Toleda, Inc.
= @ Communication Adapter
EH M1 IMND-DMET
== MT PT-DMET
Mettler Toledo DNEOOOD1000
¥ @ Rockwell Automation - Allen-Bradley

] e e R R R

Roclwell Software’s EDS Wizard

Registration g
Electronic D ata Sheet file(z] will be addad ta your syster for uze in Rockwell L

Software applications.

(* Reqister a single file
" Reaqister a directory of EDS files -

Mamed:
C:\Mettlertdevicenet\Mt_IND-DMET . eds

Browse...

*If there iz an icon file [.ico] with the same name as the file(z) you are registering
then thiz image will be aszociated with the device.

To perform an installation test on the file(z], click Mext

< Back | Mext > |

Cancel

wl

Figure 3-7 : Fichier sélectionné, prét a I'enregistrement
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8. Accusé de réception de I'applet d'erreur. Cefte erreur est généree en raison de I'aspect générique

du fichier EDS vis-0-vis d'autres dispositifs MT. Les dimensions des E/S seront configurées
ultérieurement au cours du processus.

L LE_a  NMCRN_ AV . L _ M. _kl_a

1 1756-DNBA

Eenerall Module  Scanlist | Input | Dutputl ADR | Summar_l,ll

Scanlist:
EB 02, MT IND-DMET
02, MT IND-DNET

Available Devices:

Edit 1fO Parameters :

Strobed:

Input Size: ID _I:: Bptes

Scanner Configuration Applet

Change of State / Cycl
¥ Change of State £ Cyclic

‘Warning: The connection sizes that vou've entered differ from that expected by the device. IF wou choose Yes to continue, the
! connection ko the device may Faill. To reskore the sizes back the default expected by the device, click the Restore Ii0 sizes button.

Do wou want to continue using the values that you have manually entered?

fes Mo
Poll Fate:  |Ever S - R PR )
e I e seAn J e Cefte fenétre apparait apres avoir
~— cliqué sur le bouton OK. Cliquez sur
oK. | Eamze] | Restore /0 Sizes le bouton Qui pour continuer.

STTe Tt
I % Specialky 1/0
= @ Wendaor
E| @ Mettler-Toledo, Inc,
LB @ Cornmunication Adapker
[ -l MT INC-DMET
-y MT PT-DNET

Figure 3-8 : Validité du fichier confirmée

9. Assurez-vous que l'icone MT_IND-DNET.ico est sélectionnée.
B Remarque : RSNetWorx pour DeviceNet ne sera pas en mesure de frouver I'icbne a moins

qu'elle se situe dans le méme réperfoire que le fichier EDS.
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Rockwell Software’s EDS Wizard X

Change Graphic Image
f'ou can change the graphic image that iz associated with a device.

Product Types

Clherge .. = @ Communication Adapter

< Back | Mext > | Cancel |

Figure 3-9 : Sélection de I'image graphique (icone) de I'assistant EDS

10. L'écran Apercu general de I'objectif final (Figure 3-10) apparaitra. Cliquez sur Suivant.

Roclkwell Software's EDS Wizard

Final Task Summary
This iz a review of the task you want to complete.

Y ou would like ta register the following device.
MT IND-DMET

< Back | Pt | Cancel |

Figure 3-10 : Ecran Apercu général de I'objectif final

3.11.1.1.2. Configuration d'une connexion d'E/S

Apres que le fichier EDS a été enregistré, RSNetWorx est utilisé pour configurer une connexion a
licisons automatiques entre le terminal IND de METTLER TOLEDO et le maitre/scanneur DeviceNet.

B Remarque : Vous devez ajouter la carte scanneur DeviceNet et choisir la révision adéequate
avant de fravailler en ligne.

1. Sélectionnez Réseau puis En ligne pour naviguer dans le réseau DeviceNet.
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5% DeviceNet - RSHetWorx for DeviceNet

File Edit “iew | Metwork Dewice Diagnostics Tools Help

2| -

A

I E:

[t

[ o Properties. ..
Iri D_u L= T Lk

DeviceMet ko SCANport
Dodge EZLIME

I'fﬁ General Purpose Discrete IO
Generic Device

Figure 3-11 : Navigation dans RSNetWorx en ligne

o o o e R RS

2. Sélectionnez le chemin approprié du réseau. Dans ce cas (Figure 3-12), le scanneur 1756-
DNB/A DeviceNet est sélectionné.

Browse for network El

Select a communications path to the desired netwark.

v Autobrowse l:l
[ =B warkstation, LAR

+ % Linx Gateways, Ethernet
+-@ AE_ETHIP-1, Ethernet
-2 TCP-1, Ethernet
=-f] 111.111.111.161, 1756-ENET/B, 1756-ENET/B
=i Backplane, 1756-A7/A
+ 00, 1756-L61 LOGIXSS61, Panther_DME_Test
01, 1756-EMET/B
E: 02, 1756-CHERYD, 1756-CMER(D DOS_35_40
+ 03, 1756-DHRIOJE, 1756-DHRIOJE
|El‘1-J 1756-DhE/A, 1 756-DRESA Devicellet Scanner
+-mr A, Devicelet
05, 1756-I416/A, 1756-1A16/8 ACIN
06, 1756-0A8)4, 1756-0A514  ACOUT

| Cancel | Help |

Figure 3-12 : Navigation a la recherche du réseau

3. Cliquez sur OK pour continuer. Une boite de dialogue comme celle présentée sur la Figure 3-13
apparaitra. Veuillez noter qu'il peut vous étre demandé d'effectuer un féléchargement en
fonction de la version utilisée du logiciel.
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RSNetWorx for DeviceMat

i Before the software allows you o configure online devices, wou must upload or download device information, When the upload or
- ) download operation is completed, your offline configuration will be synchronized with the online netwark.

Mote: You can upload or download device information on either a network-wide or individual device basis,

ok | Help |

Figure 3-13 : Boite de dialogue de confirmation

4. Cliquez sur OK dans la boite de dialogue. La boite Navigation & la recherche du réseau. ..
apparaitra avec une barre de progression indiquant que le processus est en cours.

Browsing network...

Mot found: Device at address 03

Cancel

Figure 3-14 : Navigation & la recherche du réseau en cours

5. Apres que le scanneur a parcouru le réseau dans son entfier, ajoutez un terminal IND a la liste
de scannage du 1756-DNB/A en cliquant du bouton droit sur I'icone du scanneur de la fenéire
Graphique (veuillez nofer I'onglet en partie inférieure de la Figure 3-15), et en choisissant
ensuite Propriétés...

EENERY MT IND-DNET

¥ cut Chrl+x
T 53 copy Ctrl+C
Delete Del

Re-register Device...

Export IO Details...

Figure 3-15 : Accés aux propriétés du scanneur
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6. La boite de dialogue des propriétés du scanneur apparaitra, comme sur la Figure 3-16.

5 1756-DNB/A

General l Module] Scanlist] IripLt ] Dutpul] ADR ] Sumrnar_l,l]

g 1756-DNE /A

MNarne: 7EE-DIME A2

Drezcription:

Address: 0 _%I

Device |dentity [ Primary ]
“Wendar: |F|ockwe|| Autamation - Allen-Bradley [1]
Type: |C0mmunicati0n Adapter [12]

Device:  [1756-DNB/A [14]
Catalog:  |17565DNB/A

Revision:  |4.005 J J
QK | Cancel | | Help |

Figure 3-16 : Dialogue des propriétés du scanneur : Vue initiale

7. Cliquez sur I'onglet Liste de scannage de la boite de dialogue des propriétés. La vue présentée
sur la Figure 3-17 apparaitra.

L5 1756-DNB/A

General] Module  Seanlist I Input ] Dutput] ADR ] Summar_l,l]

Available Devices: Scanlist:

EHE 02, MT IND-DNET-1

P

2 = 1

<<

v Automap on Add -

Electronic Key:
Upload from Scanner... EREAE S
Download to Scanner...

u].4 | Cancel | Apply | Help |

T

=

Figure 3-17 : Dialogue des propriétés du scanneur : Présentation de I'onglet Liste de scannage
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8. Mettez en surbrillance le terminal IND (MT IND-DNET) et cliquez du bouton gauche pour
I'ajouter a la Liste de scannage. Apres avoir ajouté le ferminal IND, ce dernier apparaitra sur le
panneau droit (Figure 3-18). Cliquez sur OK.

= 1756-DNB/A 3
General | Module Scanlist Ilnpul | Output| ADR | Summary |

Available Devices: Scanlist:

= 02, MT IND-DNET

>>

ElEl [=l]E

I~ Automap on Add v Node Active
| Electronic Key:
¥ Device Type
| v Vendor
IV Product Code

- I~ Major Revision
Edit 170 Parameters... | il r

| 0K | Cancel | Apply I Help |

Figure 3-18 : Terminal IND ajouté a la liste de scannage

9. L'étape suivante consiste @ modifier les parametres E/S du terminal IND en cliquant sur le
bouton Parameires de modification E/S visible sur la Figure 3-18. La dimension des E/S
dépend du type de données et du nombre de zones sélectionnées dans le terminal. Veuillez
noter que les zones correspondent @ une phrase terminale qui n'est pas utilisée dans la
terminologie générale de DeviceNet ; elle a été dérivée d'un mappage précédent de la mémoire
PLC. Elle est utilisée dans la configuration du terminal afin de conserver I'homogénéité au sein
de toute la gamme de terminaux METTLER TOLEDO. Le format Nombre entier ou Divisions avec
une zone sera composé de 4 octets en entrée ef de 4 octets en sortie. Le format Nombre entier
ou Divisions avec 2 zones sera composé de 8 octets en enirée et de 8 octets en sorfie. Le
format Virgule floftante est foujours de 8 octets en entrée et en sortie.
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Edit /0 Parameters : 02, MT IND-DNET

[ Stobed: [ Change of State / Cyclic

Input Size: _|:| Bytes - -
Select Polled

Iriput Size: _|:| Bytes
¥ Paolled: Output Size: _|:| Bytes
Imput Size: |8 _%I Bytes Heartbeat B ate: _|:| maec

Cutput Size:
Pall B ate: Flit Poirt data iz 8 byvtes, 2 slots of Integer
or Divizions is § bytes, 1 slat of Integer or
Divisionz iz 4 hytes
EIK\ Cancel | Restore |/0 Sizes |
|

| *y
¥ ST I“'ILL\_
+ Specialty IJO |click 'Ok button to complete]

Figure 3-19 : Modification des paramétres E/S

10. Téléchargez la configuration vers la carte du scanneur afin de metire le réseau en service. A
l'invite qui apparait (Figure 3-20), cliquez sur Oui pour continuer. Vous noferez que certaines
cartes de scanneur peuvenf imposer une mise hors fension pour que les modifications prennent
effet.

3 Scotthf0snaps. dnt - RSNetWorx for DeviceNet

Fil= Edit “iew | Mebwork Device Diagnostics Tools Help

é = - Single Pass Browse
@ - A Continuous Browse
H ]
onlire F10 W
Hardware #5 0
= @ Cateq Ipload From Mebwork,
s Download ko Mebwark,
¥
. o Safety Device Verfication Wizard
t D Propertizs. .,
+ Do coroeviceme
+ DeviceMet Safety Scanner

Figure 3-20 : Invite de confirmation de téléchargement du réseau
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11. Aprés avoir ajouté le terminal IND & la liste de scannage, veuillez accéder au dialogue

Propriétés afin de verifier son mappage des E/S (Figures 3-21 et 3-22) dans la carfe du
scanneur. Veuillez noter qu'il est possible d'utiliser le mappage automatique ou manuel.
Consultez la documentation du maiire pour des options avancées du mappage des E/S. Si le
mappage manuel est utilisé. Assurez-vous de demarrer avec une section de mémoire non

utilisée en tant que décalage.

£51 1 756-DNB/A

MNode | Type | Size | Map

EB 02 MT .. Poled 8

S |

temory:

Agzembly Data =

T:1.Data[0).0

E

General] Mc-dule] Scanlist  Input lDutput] &0R ] Summaryl

Unmap

Advanced...

i

Options...

Start Dword: [0 _|:|

Bitz 31 -0

1. Drata(0]
L.Datal1]
1. Datal2]

L. D atal3]

1.0 akal5]

1. D atalB]

1.0 akal 7]

1
1
1
1
1:1.0atal4]
1
1
1
1

1.0 atalBl

DK|

Cancel |

Apply

| Help

Figure 3-21 : Mappage d'un terminal IND
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12. Verifiez que le mappage des E/S est complet en choisissant I'onglet de I'apercu général. Vous
noterez que les colonnes mappées affichent Oui pour le terminal IND.

£2 1 756-DNBFL

General] Module] Scanlist] It ] Dutput] ADR Summary l

MHode |Active | Fey | l... | Mapped | Ou... | M apped |
B o0 s o Mo Mo EEIER T IND-DNET

Ok | Cancel | Apply | Help |

Figure 3-22 : Onglet Apercu général

3.11.2. Programmation PLC

Les figures suivantes présentent des captures d'écran de la programmation en logique a relais pour
le logiciel RSLogix 5000 (version 20).

Le programme d'exemples explique la logique d'interfagage d'un IND570 configuré selon les
formats Virgule flottanfe ou Nombre entier. La logique comprend aussi des routines d'acces aux
données partagées au moyen de I'interface ControlNet avec les formats Virgule flotfante et Nombre
entier.

Le programme d'exemples peut éfre modifié sans avis préalable. Veuillez rendre visite @
www.mt.com pour télécharger la version la plus récenfe du code des échantillons PLC.

B Remarque : Le dossier Utilitaires du CD de documentation confient une version compléte des
exemples. Ces captures d'écran ne sont fournies que dans un but illustratif,

La Figure 3-23 présente la configuration du module du scanneur DeviceNet (1756-DNB)
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Cantraller Organizer ~ # % || Module Properties Report: Locak4 (1756-DNB 7.2)
7 Controller General IND570_DeviceNet_Sample
(3 Tasks General | Cannection | RSNafwors | Madule Info [ Scan List | Backplane

[ Motion Groups

£

(3 Add-On Instructi Type 1756-DNB 1756 DeviceNet Scanner
-On Instructions
[ Data Types Wendor  AllenBradey
(0 Trends Nae: Devicshlel_Scamner Input Siz: 0 = ooy
=45 V0 Configuration -
2883 1756 Backplane, 1756-A7 Dieseription: - Output Size: 0 5 (e

L0 [0]1756-L61 General IND570_DeviceNet Sample - Status Size: ERNL
£ 8§ [111756-ENET/B Programming_Port
B Fthernst

[4]1756-DNE Devicelet_Scanner Node 0[5 Soe 4 5

iz Devicellet Rt (. e Electronic Keying: | Compatible Keying ~

Figure 3-23 : Configuration du module du scanneur DeviceNet

3.11.3. Remarques générales de programmation

Le programme d'exemples fournit des types définis par I'utilisafeur pouvant étre utilisés a titre d'aide
pour documenter vos programmes. Pour le format Virgule flottante, les types définis par I'utilisateur
Cmd_Response et FP_Scale_Status sont présentés sur la Figure 3-24.

Controller Organizer -1x

= Contole ool 10570 Devieaier ||| L2 Deta Type: Cmd Response [ (@ [58] | 1) DataType: FP_Scale Status =[5
5 Tasks : - )
@ g‘gas: Narte: Cd_Response: Nane: FP_Scale_Status
68 MainProgram
B Program Tags
gram Tag Descipion Command Respanse z Descipion Floating Port Scale
B MainRoutine from the IND570 Gtatus from INDSD
IND570_Floating_Point
IND570_Integer
(3 Unscheduled Programs  Phases
3 Motion Groups
23 Add-OnInstructions
enbers: ata Type Size: 4 ytels) enbers: ata Type Size: 4 ytels)
5 Data Types Menbs Data Type Size: 4 bytefs) Membs Data Type Size: 4 bytefs)
[

@lm Wt e Name Dala Type [ Shle Desciplion Eemal Access |~ Name Deta Type] Syle__| Desoription Evtemal Acces | ~
. Reserved SNT  [Decind | Flsseved Read/wite Compaao 1 [BOOL _[Decinal | Compaator1_ON Reat e
Ty FPipulindl  [BODL [DEGinal | Floating Point ndicator 1 _|Read/iite Taigel 2 BOOL | Decimal | Taget 2 (Fast Feed) Read/viite

Chsmgs FPipuindZ  [BODL [DEGinal | Floating Point ndicator 2| Read/iite Compaaio 2 | BO0L | Decinal | Comparator 20N Read/viite

£t Add-On-Defined FPipuindd  [BODL  |Decinal | Floating Point ndicator 3 _|Read/iite 1 Taigel 3 BOOL |Decimal | Taget 3 (Tokrance,0K) Read/viite

G Predefined FPipulingd  [B0DL [DeGinal | Floating Foint ndicator 4 _|Read/Wie 3 Bwaps_1 BOOL  |Decimal | Alays=1 Road/viite

R Module-Defined FPipuinds  [B00L  [Dcindl | Floating Point Indicator 5 _|Read/ie TEBILT BOOL |Decimal | Task Evpert Bil 1 Read/viite

(3 Trends Data_iregily 1 [BODL  [Decinal | Data Inegiy Bit1 Read it TE 812 BOOL |Decimal | Task ExpertBit2 Read/iite

£3 170 Configuration Crindéok BOOL  |Decimal | Command Ack Bit 1 Fead/Wiite Enter_Kep BOOL | Decimal | Enter Key Hit Detected Fead/wite

69 1756 Backplane, 1756-A7 Crndéck2 BOOL  [Decmal | Command Aok Bit2 Read it Tput_T BOOL  [Decimal | nput 1 State Readliite | |=
ﬂﬂﬂm]nssm General_IND570_0|[ | | [ - Tnpu_2 BOOL | Devinal | nput 25tale Readrite

-8 [1]1756-ENET/B Programming Tnpu_3 BOOL [Decimal | nput 3State Read/iiite

2 Bhemet WoveUp | [boveDom ooy Vot SO0 Do | scdembioton Readvis

&0 [4]1756-DNB DeviceNet et Mode BOOL | Deoinal | S cale in et Mode (Tare has been Taken) |Fosd/wite

& DeviceNet Data_Integiy_2 | BOOL |Decimal | Data Integiy bit 2 FRead/wite
Data_0K BOOL |Decimel | Scale in\Vald state o send & Fiead)

Figure 3-24 : Types de données Virgule flottante définis par I'utilisateur

Avec les modes Nombre entier et Divisions, le type Integer_Scale_Status défini par I'utilisateur est
présenté sur la Figure 3-25.
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TE
2] Dota Type: Integer Scale Stotus =
& Name: Integer_Socale_Status

Descri iptior:
+[B) IND570_Fleating_Point
INDS70_Integer
Mermbers:
Name Data Type [ Sule Evternal fcosss
TageL1 BOOL  |Decimal | Taget 1 Feed) Fead/wite
Tage 2 BOOL  |Decimal | Target 2 (Fast Feedl Fead/wite
R Tagel 3 BOOL  [Decinal | Target 3 (Tokerance OK) Fiead/wite
[ Add-On-Defined BOOL  |Decimal | Comparator 50N Read/wWite
o G, Predefined BOOL |Decimal Fead/wite
.0 Module-Defined BOOL Decimal Read/wite
£3 Trends BO0L Fisad/Wite
-3 VO Configuration BOOL FRead/Wite
&8 1756 Backplane, 1756-A7 BOOL Fisad/Wite
£ 0] 1756-L61 General INDS70_D BOOL  |Decimal | |nput1 Stale Read/wite
5§ [L]1756-ENET/B Programming BOOL  |Decmal | input2 State Fead/Wite
&5 Ethemet BOOL  |Decimal | nput 3 State Flead/Wiite
= @ 14]1756-DNB DeviceNet_Scann BOOL  [Deema | Motion detecied on Seale Feadiwite
i DeviceMlet BOOL  [Decimol | Goale i NET made (Tare Evecuted) Read/Wite
toces| BOOL  |Decimal | /D updating Output Buffer. Do NOT use Datal Read/Wrte
BO0L Decimal Terminal in valid state ta send data and receive commands. | Read/Wite
"
MoveUp | [ Mave Down ok J [ comeel | | e [ Hep |

Figure 3-25 : Types de données Nombre entier-Divisions définis par I'utilisateur

L'utilisation de ces types de données définis par I'ufilisateur dans vos programmes peut simplifier
I'effort genéral de programmation.

Les principes suivants doivent foujours étre appliqués afin de garantir la validité des données avant
de les ufiliser dans un fraitement. Veuillez noter que des principes différents s'appliquent pour les
différents modes (Virgule flottante par rapport @ Nombre entier ou Divisions).

Pour le mode Virgule flottante, les données lues depuis le terminal doivent étre filirées avec le bit
Data_OK et les deux bits d'intégrité des données, comme sur la Figure 3-26.

Read the incoming data

The requested data (usually the weight) is returned in the Input Words 1 and 2. For the data to be valid, the Data OK status bit must be ON, and the two Data Intearity bits must match polarity. Any time the Integrity
bits do NOT match, the data SHOULD BE DISCARDED!

If the Data OK bit is off, or a DeviceFailure has been detected, then a major error has been recorded at the scale. Flag the error by forcing a -9999.0 into the returned floating point value.

Floating Point Scale
Status Scale in

A device on the Valid state to send Command Response Floating Point Scale Fittered Floating
DeviceNet Network data and receive from the INDS70 Data Status Data Point Data from
has failed commands Integrity Bit 1 Integrity bit 2 IND570
Local:4:|.StatusRegister DeviceFailure| FP_Scale_Status.Data_0K CMD_Response.Data_integrity_1  FP_Scale_Status.Data_Integrity_2 PS:
3 == 5 E il 1 E Synchronous Copy File =
Command Response Floating Point Scale 2:{':5 DNELFP—'“':”L?:"F"EDL[:;
from the INDS70 Data Status Data Length - 1
Integrity Bit 1 Integrity bit 2
CMD_Response.Data_integrity 1 FP_Scale_Status.Data_Integrity_2
e IE
Adevice on the Fitered Floating
DeviceNet Network Point Data from
has failed. IND570
Local:4: StatusRegister. DeviceFailure MOV
JE Move

S -5959.0
Floating Point Scale ource

Status Scale in
Valid state to send
data and receive
commands
FP_Scale_Status.Data_OK
)

C
2'E

Dest FP_Data
016 ¢

Figure 3-26 : Filtrage des données Nombre entier dans le PLC

Le filtrage des données de cefte maniére assure au ferminal d'étre dans un état opérationnel valide
(Data_OK = 1) et a la mise @ jour analogique provenant du capteur d'étre correctement terminee
avant la lecture des données (Integrity_1 = Infegrity_2). L'impossibilité de réaliser ces verifications
peut étre a I'origine de données invalides utilisées par le programme du PLC.
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En mode Nombre entier ou Division, un filire semblable doit étre appliqué comme sur la Figure
3-27.

If the Data OK flag iz on, and there is ne Ato D Update in progress, get the Weight Data and multiply it by the Increment to generate the Cyclic Weight.
MNote that the Corret Increment value must be plugged in by the PLC programmer gince it is not read from the IND Terminal.
If the Data_OK bit goes off, write a -9595.0 to the Cyclic_Weight as a flag that there is an error on the load cell.
Scale Status from Scale Status from
the IND5S70 Terminal the ND570 A/D
A device on the in valid state to updating Output
DeviceNet Network send data and Buffer. Do NOT use Integer Data from
has failed receive commands. Data! the INDSTO
Local4:|.StatusReqister.DeviceFailure | Int_Scale_Status.Data_OK  Int_Scale_Status Update_In_Process MUL-
3 3 3 E 3/ Multiply ——
Source A DNET_Int_Input_Buffer[0]
140 €|
Source B Increment
0.001 &
Dest Integer_Data
014 &
Scale Status from
the INDST0 Terminal
in valid state to
send data and Integer Data from
receive commands. the INDSTO
Int_Scale_Status Data_OK MOV
JE Move —
Si -5995.0
A device on the ouree
DE\:"IChENEft Nleswurk Dest Integer_Data
as failed. 0144
Local:4:1.StatusRegister. DeviceFailure
J1E
d 0

Figure 3-27 : Filtrage des données Nombre entier/Divisions dans le PLC

Dans ce cas, les données sont filirées avec les bits Data_OK et Update_In_Progress afin de
s'assurer qu'elles sont valides en revenant du terminal. A ce stade, elles sont converties en une
valeur Virgule flotfanfe en les multipliant par la dimension de I'incrément incorporé au programme
pour que le ferminal puisse correctement positionner la virgule décimale.

B Remarque : Les données E/S pouvant ne pas étre remises a zéro par le PLC lorsque les
communications vers le nceud DeviceNet échouent, il est donc recommandé que les données
en entrée soient filirées davantage au moyen du « drapeau » d'état des communications
disponible sur le module du scanneur DeviceNet.
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4.1.

Ce chapitre se compose ainsi :

Préface

EtherNet/IP™

Préface

Les utilisateurs doivent savoir que I'option Ethernef/IP utilisée dans le terminal
IND570 est aussi utilisée avec les terminaux INDT31/IND331, IND570 et IND780 de

, METTLER TOLEDO.

o Carte d'interface EtherNet/IP
e Présentation générale Il existe cependant des différences mineures dans les données a liaisons
e Caractéristiques EtherNet/IP automatiques en Virgule flottante entre les terminaux, ef des précautions doivent étre
e Définition des données prises en utilisant le guide de format approprié des donnees PLC pour chaque famille
e Controle des E/S discrates en de terminal. Ce chapitre décrit les connexions et la configuration qui sont spécifiques

ufilisant une interface PLC a I'option EtherNet/IP de I'IND570. Les formats des données transférées entre
e Configuration du logiciel I'IND570 et le PLC sont décrits dans les annexes A et B.

e Dépannage

e Exemples de programmation

302053351 04 1 11/2016

4.2

4.3.

Carte d'interface EtherNet/IP

La Figure 4-1 présenfe un module EtherNet/IP et ses composants. Veuillez nofer que I'adresse du
module est définie dans le logiciel (reportez-vous a la Figure 4-2), et que les commutateurs DIP

Port Ethernet
(RJ45)

Figure 4-1 : Composants du module EtherNet/IP

Présentation géneérale

EtherNet/IP, raccourci pour « Protocole industriel Ethernet », est un standard de réseautage
industriel ouvert qui exploite des supports physiques et des circuits intégrés Ethernet commerciaux
ef grand public. Ce standard de réseautage prend en charge la messagerie implicite (messagerie
E/S en temps réel) ef la messagerie explicite (échange de messages). Le profocole est pris en
charge par I'Open DeviceNet Vendor Association (ODVA).
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EtherNet/IP utilise du matériel Ethernet commercial, grand public (par exemple des commutateurs et
des routeurs) et est totalement compatible avec I'ensemble de protocoles TCP/IP Ethernet. Il utilise
le Profocole d'informations et de contréle éprouvé (CIP) afin de fournir le coniréle, la configuration
ef le recueil des données.

Le kit permet au terminal IND570 de communiquer vers des confroleurs logiques programmables
(PLC) au moyen de connexions directes vers le réseau Ethernet/IP & des vitesses de 10 ou 100
MBps. Le kit se compose d'un module E/S compatible fond de panier, du matériel de montage et
d'une ferrite. Le logiciel d'implémentation de I'échange des données réside dans le terminal

IND570.

4.4. Caractéristiques EtherNet/IP

Le kit en option Ethernet/IP possede les caractéristiques suivantes :

o Adressage IP programmable par I'utilisateur.

e La capacité de communication en mode discret bidirectionnel (messagerie classe 1) de poids
ou d'affichage d'increments, d'éfat ou de contrle des données entre le PLC ef I'IND570.

4.4.1. Définition des termes

Cerfains fermes (tels que Cible) utilisés par I'application PLC Ethernet/IP onf une signification
différente de leur utilisation par le terminal IND570. Le Tableau 4-1 fournit des définitions
spécifiques a Ethernet/IP.

Tableau 4-1 : Définition des termes EtherNet/IP

Terme

Définition

Classe
Adaptateur

Un produit de la classe Adaptateur emule les fonctions fournies par les produits
adaptateurs de baies. Ce type de nceud échange des données E/S en femps réel
avec un produit de classe Scanneur. Il ne déclenche aucune connexion de sa
propre initiative.

Messagerie
de Classe 1

Transfert de messages planifié (cyclique) dans le profocole de communication
EtherNet/IP entre un PLC et un dispositif CIP de classe Adaptateur.

Messagerie
de Classe 3

Transfert de messages non planifié dans le protocole de communication
EtherNet/IP entre un PLC et un dispositif CIP de classe Adaptateur. Celle-ci est
utilisée par I'IND 570 pour la messagerie explicite.

Messagerie
connectée

Une connexion correspond @ une relation enfre deux ou plusieurs objets d'une
application sur difféerents nceuds. La connexion éfablit un circuit virtuel entre les
points d'extrémité pour le transfert des données. Les ressources du nceud sont
réservées avant le transfert des données, sont dédiées et toujours disponibles. La
messagerie connectée diminue la manipulation des données des messages dans
le nceud. Les messages connectés peuvent éire Implicites ou Explicites. Voir
aussi Messagerie non connectée.

Créateur de
la connexion

Source pour une connexion E/S ou pour des demandes de message. Déclenche
une connexion E/S ou une connexion de message explicite.
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Terme

Définition

Messagerie
explicite

Les messages explicites (appelés également messages discrets ou de Classe 3
ou acycliques) peuvent éfre envoyés en tant que message connecté ou non
connecté. CIP définit un profocole de messagerie explicite qui stipule la
signification du message. Ce profocole de messagerie est contenu dans les
données du message. Les messages explicifes fournissent un transport unique
des données élémentaires. La messagerie explicite fournit les moyens avec
lesquels les fonctions orientées, généralement des requétes/des réponses, sont
réalisées (p. ex., configuration du module). Ces messages sont generalement de
point @ point.

Messagerie
implicife

Les messages implicites (appelés également messages de Classe 1 ou
acycliques) sont échangés par le biais de connexions E/S avec une identification
de connexion associée. L'identification de connexion définit la signification des
données et établit le faux de transport régulier/répété ainsi que la classe du
transport. Aucun protocole de messagerie n'est inclus dans les données du
message au méme fitre qu'avec Messagerie explicite. Les messages implicites
peuvent éfre de point a point ou multi-diffusion, et sont utilisés pour fransmetire
des données E/S spécifiques @ une application. L'utilisation de ce terme est
inferchangeable avec Messagerie E/S.

Client E/S

Fonction qui utilise les services de messagerie E/S d'un autre dispositif (serveur
E/S) afin de réaliser une tGche. Déclenche une demande de message E/S vers le
module du serveur. Le Client E/S est le Créateur de la connexion.

Messagerie
E/S

Utilisation inferchangeable avec le terme Messagerie implicite.

Serveur E/S

Fonction fournissant des services de messagerie E/S vers un autre dispositif
(Client E/S). Réponse @ une requéte provenant du client E/S. Le serveur E/S
correspond @ la cible de la demande de connexion.

Client de
messagerie

Fonction qui utilise les services de messagerie Explicite d'un autre dispositif
(Serveur de messagerie) afin de réaliser une tache. Déclenche une demande de
message Explicite vers le dispositif du serveur.

Serveur de
messagerie

Fonction qui fournit des services de messagerie Explicite vers un autre dispositif
(Client de messagerie). Répond a une demande de message Explicite emanant
du Client de messagerie.

Classe
Scanneur

Un produit de classe Scanneur échange en temps réel des données/s avec des
produits de classe Adaptateur et de classe Scanneur. Ce type de noeud peut
correspondre a des demandes de connexion ef peut aussi initialiser des
connexions de sa propre initiative.

Cible

Destination des demandes de connexions E/S ou de messages. Ne peut
seulement répondre qu'a une demande, ne peut pas déclencher de connexion ou
de message E/S.
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Terme Définition

Fournit des moyens @ un noeud d'envoyer des demandes de messages sans
établir de connexion avant le transfert des données. Des informations
complémentaires sont confenues dans chaque message et le message n'est pas
une destination garantie des ressources du nceud. « Messagerie non connectée »
est utilisée pour les demandes non périodiques (p. ex., fonction « Qui » du
reseau »). Messagerie explicite seulement. Voir aussi Messagerie connectée.

Messagerie
non
connectée

4.4.2. Communications

Le terminal IND570 utilise des composants permeftant d'assurer une compatibilité compléte avec le
réseau Ethernef/IP. Un terminal IND570 est reconnu en tant que dispositif générique Ethernet/IP par
le PLC.

Chaque option Ethernet/IP connectée au réseau Ethernet/IP représente une adresse IP physique. La
connexion s'effectue avec un connecteur RJ-45 sur la carte d'option (consultez la Figure 4-1).

Le cablage entre le PLC ef la connexion EtherNet/IP de I'IND570 utilise un cable a paire forsadée.
Les spécifications ef les procédures d'installation du cable, nofamment les impératifs de distance et
de terminaison, sonf les mémes que celles recommandées par Allen-Bradley pour le réseau
EtherNet/IP.

L'IND570 n'utilise que des données cycliques de classe 1 pour les données discrétes et que des
messages explicites pour accéder aux variables des données partagées de I'IND570. Les blocs de
messages explicites peuvent étre connectés ou non connectés ; le programmeur PLC doit faire ce
choix.

4.4.3. Adresse IP

Chaque option Ethernet/IP représente une adresse IP physique. L'adresse est choisie par le
concepteur du systeme et est ensuite programmeée dans le terminal IND570 et le PLC. L'adresse du
terminal IND570 est programmée sur Communications > Inferface PLC > EtherNet/IP-Modbus TCP
dans le menu de configuration du terminal. L'entrée de I'adresse IP de I'IND570 doit éfre unique pour
chaque terminal IND570. L'entrée de I'adresse IP de I'IND570 doit éfre unique pour chaque terminal
IND570 et ne doit pas entrer en conflit avec un dispositif sur le réseau.

444. Format des données prises en charge

L'interface Ethernet/IP du ferminal fournit le transfert des données discretes ef une messagerie de
Classe 1. Le transfert des données s'effectue par le biais de la messagerie cyclique du PLC.
L'interface Ethernet/IP possede sa propre adresse IP logique afin de recevoir et d'envoyer en continu
des informations a destination et en provenance du PLC. L'interface Ethernef/IP utilise des données
discretes pour ses communications avec les PLC.

Trois formats de données discretes sont disponibles avec I'option d'inferface Ethernet/IP : Nombre
entier (par défaut), Divisions et Virgule flottante.

Les annexes A et B fournissent des informations détaillées sur le format des données.
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4.5. Définition des données

4.5.1. Instances d'ensemble de communications cycliques de Classe 1

Les communications cycliques de classe 1 sont ufilisées pour fransférer des données discretes
entre le PLC et I'IND 570.

L'instance d'ensemble d'entrées PLC est 100 (décimal). Cette instance est utilisée pour toufes les
spécifications des formats et dimensions des données.

L'instance d'ensemble de sortie PLC est 150 (décimal). Cette instance est utilisée pour toutes les
spécifications des formats et dimensions des données.

L'IND570 n'utilise que des données. Aucune donnée de configuration n'est ufilisée ou requise.
Dans la configuration de I'inferface PLC EtherNet/IP, définissez I'instance de configuration sur 1 ef
la dimension des données sur O.

Le fichier EDS fourni sur le CD de documentation de I'lND570 ne contient ni instance d'ensemble ni
limite dimensionnelle des données. La programmation de I'IND570 coniréle I'instance d'ensemble
et les limifes dimensionnelles des données.

4.5.2. Données discrétes

Veuillez vous réferer a I'annexe C, Caractéristiques communes des données, pour une description
des données discretes, ef aux annexes A ef B pour une description détaillée des données
disponibles dans chaque format afin de déterminer ce qui est le mieux adapté.

4.5.3. Ordonnancement des octets

Pour des informations géneérales sur I'ordonnancement des octets, veuillez vous référer a I'annexe
C, Caractéristiques communes des données.

4.5.4. Zones de messages

Le fransfert des données discrétes peut s'effectuer grGce a 4 zones de messages maximum, en
Messagerie de classe 1, dans les formats de données Nombre entier, Divisions et Virgule flotfante.
Chaque zone de message représente la bascule mais peut étre contrélée par le PLC pour présenter
des données différentes dans chacune des zones de message. Le numéro des zones de message
est sélectionné dans le menu de configuration du ferminal sur Communication > PLC > Format des
données. (Figure 4-2).

Les formats Nombre entier et Division fournissent deux mots de 16 bits d'entrée et deux mots de 16
bits de sortie par zone. Le premier mot d'entrée de chaque zone de message fournit les données de
pesée de la bascule. Le type des données affichées, comme le poids brut, la tare, efc., est sélectionné
par le PLC en utilisant les bits O, le bit 1 ef le bit 2 du deuxiéme mot de sortie de la zone de

message. Les tableaux 4-2 et 4-3 offrent des informations d'utilisation des entrées et des sorties.
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Tableau 4-2 : Utilisation et entrée des données Nombre entier et Division par les PLC Ethernet/IP

Données d'entrée vers le PLC Données de sortie provenant du PLC
Décalage _— Dimension Dimension de _ Décalage
du mot Description d'entrée sortie Description du mot

Chargement
0 Valeur enfiere | o > d'une valeur 0
2 2 mots 2 mots 2 entiere
- o (4 octets) (4 octets) o
Etat de la S S
1 Commande 1
bascule
Chargement
2 Valeur enfiere | X d'une valeur 2
Z 4 mots 4 mofs Z entiére
- 2 (8 octets) (8 octets) 2
Efat de la S S
3 Commande 3
bascule
Chargement
4 Valeur enfiere | 2 « d'une valeur 4
z 6 mots 6 mots z entiere
- 2 | (12 octets) (12 octets) 2
5 Elat de la S S Commande b
bascule
Chargement
6 Valeur enfiere | 3 il d'une valeur 6
2 8 mots 8 mots 2 entiere
- 2 | (16 octets) (16 octets) =
Efat de la S S
7 Commande 7
bascule
Apercu général des dimensions E/S
Zone de Mots Octets
message Entrée Sortie Entrée Sortie
1 2 2 4 4
2 4 4 8 8
3 6 6 12 12
4 8 8 16 16

Le format a virgule flotfante fournit quatre mots de 16 bits de données d'entrée et frois mots de 16
bits de données de sortie par zone de message. Le Tableau 4-4 fournit des détails.
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Tableau 4-3 : Mots d'entrée Virgule flottante des PLC Ethernet/IP

Données d'entrée vers le PLC Données de sortie provenant du PLC
Décalage Description Dlllnens’lon DlmenSI_on de Description Décalage
du mot d'entrée sortie du mot

Réponse &
0 une Réservé 0
commande ©
8’
1 Valeur virgule 8 4 mofts 4 mofts — Commande 1
flottante a 4 £ (8 octets) (8 octets) <) ,
2 octefs o 3 Valeur d'un 2
. S £ chargement &
3 Etat de la £ | virgule flottante 3
bascule N @ 4 octets
Réponse &
4 une ~ Commande 4
commande ~ S
2 7 mots 2 .
5 Valeur virgule % 8 mots (14 ocfets) £ ng:eg:ndeﬁpo 5
flotantea4 | € | (16 octets) § | chag
6 octets @ virgule flottante 6
S a 4 octets
7 Eggggﬁlleo - Commande 7
Réponse & 10 mots 2 | valeur d'un
commande [Hg S | virgule flottante
9 Valeur virgule % 12 mots a 4 octefs 9
flottante & 4 £ | (24 octets)
10 octets g Commande 10
, N <
Etat de la S
1 bascule 13 mots 2 Valeur d'un 1
- - (26 ocfets) E | chargement a
Reponse a S | virgule flottante
12 une = a 4 octets 12
commande b
=
13 Valeur virgule 8 16 mots
flottante & 4 £ | (32 octets)
14 ocfets g
- N
Etat de la
15 bascule
Apercu général des dimensions E/S
IR Entrée | Sortie | Entrée | Sortie
1 4 4 8 8
11/2016 METTLER TOLEDO IND570 Guide de l'interface PLC 4-7




4-8

4.5.5.

4.5.5.1.

4.6.

4.7.

Apercu général des dimensions E/S
Zone de Mots Octets
message Entrée | Sortie | Entrée | Sortie
2 8 7 16 14
3 12 10 24 20
4 16 13 32 26

Virgule flottante

Pour des informations géneérales sur le fonctionnement de la virgule flottante ainsi que sur le format
des données et la compatibilité, veuillez consulter I'annexe B, Format de la virgule flotfante.

Intégrité des données

L'IND 570 utilise deux bits d'intégrité des données afin de maintenir I'intégrité des données lors de
communications avec le PLC. Le premier bit se frouve dans le mot de début des données ; le
second est inscrit dans I'octet de terminaison des données d'une zone de bascule. Le programme
PLC doit vérifier que les 2 bits d'infégrité des données possedent la méme polarité pour que les
données de la zone de la bascule soient valides. Il est possible que le programme PLC observe
plusieurs lectures consécutives non valides lorsque le terminal envoie librement des mises a jour
de pesee vers le PLC ; si le programme PLC défecte cefte condition, il devra envoyer une nouvelle
commande vers le terminal.

La méthode de gestion des chaines et des données a virgule floftante varie entre les diverses
générations de PLC Allen-Bradley.

Mode des données partagées

Les communications PLC en modes de données partagées sont fournies en utilisant des messages
explicites CIP (Classe 3).

Le manuel Référence des données partagées de I'IND 570 répertorie les variables de données
partagées disponibles pour Ethernet/IP. Ce document comprend aussi le code, I'instance ef les
attributs de classe hex pour les données partagées. Le PLC doit utiliser Get Atfribute Single
(obtention d'un atfribut unique) (code de service €) pour lire une variable de données parfagees, et
Set Aftribute Single (définition d'un aftribut unique) (code de service 10) pour écrire une variable de
données partagees.

La Référence des données parfagées de I'ND 570 est disponible sur le CD de documentation du
terminal.

Controle des E/S discrétes en utilisant une interface
PLC

Veuillez vous reporter a I'annexe C, Caractéristiques communes des données.
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4.8.1.2,

4.8.1.2.1.
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Configuration du logiciel

Lorsque le terminal IND570 détecte la présence d'une carte en option du kit EtherNet/IP, les
parametres EtherNet/IP sont actives dans un bloc-programme de configuration sur Communication
> PLC > EtherNet/IP. La Figure 4-2 présente le bloc de configuration Ethernet/IP.

| PLC |
| EtherNet/IP — Modbus TCP |
i ------- - Adresse MAC |
[ ClienfDHCP
~|  AdresselP |
|
|

— \ Masque sous-réseau

S S ~ Adresse passerell
L Format données |

- Mode opérationelle |

- { Format |

| Ord. des octets |

,,,,,,, | Zones de messages |

Figure 4-2 : Bloc de configuration EtherNet/IP

Blocs de configuration du format des données et de Ethernet/IP
Configuration EtherNet/IP

Le bloc de configuration Ethernet/IP sur Communication > Interface PLC > EtherNet/IP correspond a
I'emplacement spécifié de I'adresse IP, du masque de sous-réseau ef de I'adresse de la passerelle
de l'inferface Ethernet/IP. Si DHCP est sélectionné, I'lND570 procédera @ une mise hors puis sous
tension et remplira automatiquement les champs d'adresse IP, du masque de sous-réseau et de
I'adresse de la passerelle avec les informations recues du serveur DHCP du réseau.

L'adresse MAC est affichée mais ne peut pas étre modifiée.
Configuration du format des données

Dans Configuration, naviguez vers Communications > Inferface PLC > Format des données. Les
champs suivants sont disponibles pour Ethernet/IP.

Mode opérationnel

Le mode opérationnel peut éfre sélectionné dans une liste déroulante. Les choix sont les suivants :
Mode compatibilité (par défaut), Emulation IND560

En fonction de la sélection de I'ordonnancement des octets (reportez-vous a la section 4.7.1.2.3.
ci-dessous, Ordonnancement des octets), le Mode compatibilité fournira les mémes possibilites
d'ordonnancement discret des octets conformément aux terminaux IND131/331 ef IND780 de
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48122

4.8.1.23.

48.1.24.

4.9.

METTLER TOLEDO. Si Emulation IND560 est sélectionné, les octets transmis en mode discret
correspondront @ I'ordonnancement des octefs IND560 existants, déterminé par la sélection de
I'ordonnancement des octets. Les possibilités d'ordonnancement des octets dans les terminaux
IND560 ne correspondent pas a celles des IND131/331 et IND780. Ne choisissez le mode
Emulation IND560 qu'en cas de remplacement d'un IND560 et que si la programmation dans le
PLC n'est pas modifiee.

Format

Sélection du format : Nombre enfier (par défaut), Divisions ou Virgule flotfante. Un changement de
format supprimera toutes les zones de message existantes.

E Remarque : METTLER TOLEDO conseille I'emploi du format Virgule floftante dans toute la
mesure du possible puisqu'il s'agit du format des données ufilisé dans le ferminal. L'utilisation
du mode Nombre entier/Division nécessite la conversion des données infernes du format
Virgule flotfanfe, ce qui entraine des petites erreurs pendant la conversion.

Ordonnancement des octets

Les choix sont Standard, Permutation d'octets, Permutation de mots (par défaut) et Permutation
double de mofs.

Zones de messages

Sélectionnez 1, 2, 3 ou 4 zones.

Dépannage

E Remarque : Cerfains PLC, comme Micrologix ef les PLC SLC, ne peuvent pas échanger de
messages cycliques (Classe 1). En cas d'emploi de ces PLC, ils doivent utiliser la Messagerie
explicite (Classe 3) pour communiquer avec I'IND570.

Si I'IND570 ne communique pas avec le PLC, appliquez ces instructions :

e (Confirmez que I''ND570 peut répondre @ un ping sur le réseau. Si tel n'est pas le cas, veérifiez
alors le cablage et les connexions du réseau.

o Utilisez les DEL d'état (décrites ci-dessous) pour diagnostiquer ef corriger des erreurs
spécifiques au réseau comme les conflits d'adresses IP.

e Confirmez que les parametres de I'IND570 pour le type de données et I'attribution de I'adresse
IP correspondent a ceux du PLC ef que chaque IND570 possede une adresse IP unique.

o Utilisez le Profil additionnel (AOP) fourni dans la mesure du possible pour simplifier la
configuration dans le PLC.

o \érifiez la clé électronique dans le Profil additionnel (AOP) pour confirmer que la révision du
micrologiciel qui est indiquée correspond au micrologiciel du module Ethernet/IP installé dans
I'IND570. Le cas echéant, changez la version du micrologiciel indiquée dans I'AOP, ou
changez la désignation de la clé électronique de « Appariement exact » 0 « Module
compatible » ou « Désactivation de la clé ».
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e Confirmez que le micrologiciel du module Ethernet/IP du PLC est a jour : le module de
I'IND570 contient les dernieres mises @ jour de profocole, ce qui signifie qu'il peut ne pas se

connecter aux PLC utilisant un micrologiciel plus ancien.

e Si le circuit imprimé de I'inferface PLC a été changé pour un autre type, comme DeviceNet ou
ControlNet, une réinitialisation générale de I'ND570 doit éire exécutée. Veuillez confacter la
mainfenance de Metfter Toledo pour de I'aide.

o \euillez confacter la mainfenance de METTLER TOLEDO pour le remplacement de I'interface

Ethernet/IP.
4.9.1. DEL d’état

La carte d'inferface EtherNet/ IP possede quatre témoins a DEL d'état afin d'indiquer I'état des
communications et des défauts de la carte. La Figure 4-2 indique I'emplacement de ces DEL et la
Figure 4-3 présente la matrice des DEL sur la carte, ef ses fonctions. Le Tableau 4-4 explique la
signification des indicateurs.

Activité de la liason

Activités

Figure 4-3 : DEL d'indication de I'état Ethernet/IP

Tableau 4-4 : Indications de I'état des DEL Ethernet/IP

Etat du module

Etat du réseau

’ DEL d'état
Efat du réseau
1 2 3 4

Connecté Vert fixe Vert fixe Vert fixe Vert clignotant
Céible déconnecté sur le PLC Vert fixe Vert clignotant Rouge clignotant Vert clignotant
Cdble déconnecté sur le . . Rouge clignotant ou .
terminal Arrét Vert clignotant ARRET Arrét
PLC en mode programme Vert fixe Vert clignotant Vert fixe Vert clignotant
Terminal en mode de Vert fixe Vert fixe Vert fixe Vert clignotant
configuration

4.10. Exemples de programmation

Les figures suivantes présentent des capfures d'écran de la programmation en logique a relais pour
le logiciel RSLogix 5000 (version 20).

E Remarque : Le dossier Utilitaires du CD de documentation de I'lND570 contient une version
complete des exemples. Ces captures d'écran ne sont fournies que dans un but illustratif.

302053351 04 1 11/2016
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4.10.1.

Le module Ethernet/IP de I'IND570 est en mesure de communiquer a 10 ou 100 Mb/s. I
communique en utilisant le mode duplex intégral et est compatible avec le paramétrage
Négociation automatique utilisé par de nombreux PLC et commutateurs Ethernet.

Le programme d'exemples comprend des définitions du Module a fitre d'exemple pour des

terminaux a 1 et 4 zones de message en utilisant le format Nombre entier (ou Divisions) ef la

Virgule flottante.

Pour des raisons de commaodité, les modules échantillon présentés ci-dessous peuvent éfre copiés
dans votre propre programme, ce qui déclenchera la copie des descripteurs associés. Les versions
a 4 zones de message de chaque module peuvent alors étre réduites selon d'autres dimensions de
zones de message pour que le logiciel de programmation mainfienne les descripteurs des modules

mis @ jour.
Profils du module de communications

Controller Organizer

-3 Tasks
3 Motion Groups

[ Data Types
[:l Trends
-5 1O Configuration

BE?E Ethernet

[:I Controller General_INDS70_EthernetlP_Sample

[:l Add-0On Instructions

E|- 1756 Backplane, 1756-A4
& [011758-L71 General_IND570_EthernetlP_Sample
- 8 [211756-ENBT/A Ethernet_IP_Bridge

- f] 1756-ENBT/A Ethernet_IP_Bridge

-

. ) INDS70 Ethernet/IP/A INDSTOEnet INTDIV_2Slats_AOP
- [l IND570 Ethernet/IP/A INDSTOEnet_INTDIV_4Slots AQP
. ] INDSTO0 Ethernet/IP/A INDSTOEnet_FLOAT_ACP

- [ IND570 Ethernet/IP/A INDSTOEnet_FLOAT_3Slot_AOP
. [} IND570 Ethernet/IP/A INDSTOEnet_FLOAT_4Slots_AOP

Figure 4-4 : Module échantillon de communication en mode Nombre entier

Sur la Figure 4-4, les modules échantillon en mode Nombre entier sont encercles. Notez qu'ils
utilisent tous I'AOP de I'IND570, et les deux suivants sont pour les configurations de zone 2 et

4 de I'IND570.
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~

Figure 4-5 : Configurations du module de communication en mode Nombre entier

Float

=[f I Module Properties: Ethernet IP_Bridge (INDS70 Ethemet/IP 2.018) [= =] =]
Ganeral | Connection | Module Info | Vendnr‘
Type: IND570 Ethernet/IP Scale Terminal
Vendor: Mettler Toledo Inc.
Parent: Ethernet_IP_Bridge Ethernet Address
Name: IND570_INTDIV_ACR 7 Private Network: 192.168.1. \:l
Description: - @) IP Address: 192 . 168 . 0 . 57
Module Definition
Revision: 2.018
Electronic Keying: Exact Match Module Definition
Connection: DATA
Data Format: IntegerDivisions P
Number of Siots: 1
umbere Revision: 018 [+
Electronic Keying: [Exact Match -
Ci [DaTA [l
Data Format: ivisi
Status: Offline Number of Siots:

_[
23 Controller General_IND570_EthernetlP_Sample
-3 Tasks
-3 Motion Groups
-[77 Add-On Instructions
-3 Data Types
(23 Trends
EX=h] Configuration
=& 1756 Backplane, 1756-A4
ﬁl [011756-L71 General IND570_EthernetlP_Sample
£ [ [2]1756-EMBT/A Ethernet IP_Bridge
2% Ethernet
i Ml 1756-ENBT/A Ethernet_IP_Bridge
fl IND5T0 Ethernet/IP/A INDST0_INTDIV_AOP
fl IND570 Ethernet/TP/A INDSTOEnet_INTDIV_2Slots_AOP

| WIND570 Ethernet/IP/A INDS70Enet_FLOAT_AQP
H 2 fl IND570 Ethernet/IP/A INDS70Enet FLOAT 3Slot AQP

} § INDST0 Ethernet/TP/A INDSTOEnet FLOAT 4Slots AQP

Figure 4-6 : Module échantillon de communication du mode Virgule flottante

Sur la Figure 4-6, les modules echantillon du mode Virgule flottante sont encerclés. Notez que le
premier utilise la zone de message 1, le deuxieme ufilise les zones de message 3 et le dernier les

zones de message 4.

METTLER TOLEDO IND570 Guide de I'interface PLC

4-13



] Module Properties: Ethernet_IP_Bridge (IND570 Ethernet/IP 2.018)

[=@]=]

General | Caonnection | Module Info | Vendmr|

Float

Type: IND570 Ethernet/IP Scale Terminal
Vendor: Metter-Toledo Inc.
Parent: Ethernet_IP_Bridge Ethernet Address
Name: IND570Enet_FLOAT_ACP () Private Network: 192.168.1.
Description: - (@ IP Address: 192 . 168 . 0 . 157
" (7) Host Name:
Module Definition
Series: A
Revisian: 2.018
Electronic Keying: Exact Match Module Definition ﬂ
Connection: DATA
Data Format Float Series:
Number of Siots: 1 ferore 018 |+
Electronic Keying: [Exact Match v]
Connection: [oaTA |
Data Format: Float -
Status: Offline Humber of Slots: IntegerDivisions

Figure 4-7 : Configurations du module de communication du mode Virgule flottante

4.10.2.

Remarques générales de programmation

Les principes suivants doivent foujours étre appliqués afin de garantir la validité des données avant
de les utiliser dans un traifement. Veuillez noter que des principes différenfs s'‘appliquent pour les
différents modes (Virgule flottfante par rapport @ Entier ou Divisions).

Pour le mode a virgule flottante, les données lues depuis le ferminal doivent étre filtrées avec le bit
Data_OK et les deux bits d'intégrité des données, comme sur la Figure 4-8.

INDST0Enet_FLOAT_AOP:..Slot! DataOk
TE

Read the incoming data

The requested data (usually the weight) is returned in the Input Words 1 and 2. For the data to be valid, the Data OK status bit must be ON, and the two Data Integrity bits must match polarity. Any time the Integrity bits do NOT

match, the data SHOULD BE DISCARDED!

I the Data OK bit is off, then a major error has been recorded at the scale. Flag the error by forcing a -8899.0 into the returned weight value.

Floating Point Data

(usually Weight)

returned from the
INDS70

INDS70Enet FLOAT_AOP:1Slot1 Dataintegrity!  INDS70Enet_FLOAT_AOP:LSlot1
1E 1E

JC

JC Jr
INDS70Enet FLOAT_AOP:1Slot1.Dataintegrity!  INDS70Enet_FLOAT_AOP:LSlot1 Datalntegrity2

INDST0Enet_FLOAT_AOP:1.Slot! DataOk

Synchronous Copy File

Source INDS70Enet_FLOAT_AOP1Siot1 FPdatat
Dest FloatingPoint_Data
Length 1

Floating Point Data

(usually Weight)

returned from the
INDS70

Wove

Source -9999.0

Dest FloatingPoint_Data
-9999.0 ¢

Figure 4-8 : Lecture des données cycliques en mode Virgule flottante

Le filtrage des données de cette maniére assure au terminal d'étre dans un état opérationnel valide
(Data_OK = 1) ef a la mise & jour analogique provenant du capteur d'éfre correctement terminée

avant la lecture des données (Integrity_1 = Integrity_2). L'impossibilité de réaliser ces vérifications
peut étre a I'origine de données invalides éfant utilisées par le programme du PLC.
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En mode Nombre entier ou Division, un filire semblable doit étre appliqué comme sur la Figure 4-9.

Ifthe Data OK flag is on, and there is noto D Update in progress, get the Weight Data and multiply it by the Increment to generate the Cyciic Weight
Note that the Corret Increment value must be plugged in by the PLC programmer since it is not read from the IND Terminal
Ifthe Data_OK bit goes off, write & -3399.0 to the Cycic_Weight as a flag that there is an error on the load cell

Integer Data from
INDS70

INDS70_INTDIV_AQP:L.Slot1.DataOk  INDSTO_INTDIV_AQOP:LSlot1.Upx
IE IE Nutiply

Source A INDSTO_INTDIV_AOP:| Slot1 Weight

0

«
Source B Incremen t

INDS70_INTDIV_AOP:15lot.DataOk  INDS70_INTDIV_AOP:LSlot1 UpdatelnProgress
9/ E JF Wove
£l LR

Source 99890

Dest Integer_Data
1501.0 ¢

Figure 4-9 : Lecture des données cycliques en mode Nombre entier

Dans ce cas, les données sont filtrées avec les bits Data_OK et Update_In_Progress afin de
s'assurer que les données revenant du terminal sont valides. A ce stade, elles sont converties en
une valeur Virgule flottante en les multipliant par la dimension de I'incrément incorporé au
programme pour que le ferminal puisse correctement positionner la virgule décimale.

Apercu général de I'accés aux données partagées

Les données partagées correspondent a une zone de mémoire du terminal qui contient de
nombreux types d'informations différentes s'éfageant des données de pesée standard jusqu'aux
variables systemes et aux données d'application Task Expert. La fourniture de I'acces de ces
informations au PLC peut éfre extrémement utile lors de la coordination du processus avec les
fonctions se déroulant dans le terminal.

Pour Ethernet/IP, I'accés aux données partagées s'effectue en utilisant des messages discrets
(c'est-0-dire des messages de type Explicite, Asynchrone ou de Classe 3).

Pour accéder aux données partagées, un programme doit fournir les informations suivantes aux
instructions du message de lecture ef d'écriture :

e (Code de catégorie
e Numeéro d'instance
e Numéro de l'attribut
e Longueur

Ces informations se trouvent dans Référence des données partagées IND570 (référence
30205337) pour chacune des variables des données partagees. L'exemple de la Figure 4-10
présente comment rechercher cette information pour des variables de données partagées de type
WT.

METTLER TOLEDO IND570 Guide de l'interface PLC 4-15



4-16

4.10.3.1.

4.10.4.

Scale Functionality

. . Exemple
Dynamic Scale Weight (WT) A p
Access: “Read Only * Access level is not customizable
Classe Class Code: _wt Data Type: D
AL ConfrolNet Class Code: 68 hex W
Instance 1- 4 = Scale plafforms 1 - 4
Instances: 5
Instance 5 = Sum scale.
Alfribufes: Longueur
Naote: The last two digits of each shared data variable is its atfribute.
wi—00 Composite wi block Suct  na Composite of entire block
wt Displayed Gross Weight 513 |« nt
v - N N
. _ . 'When user has enabled MinWeigh, the first character confains an ™
Attribut I EEEET TE ™ when the MinWeigh condifions are not mef.
5 ) ] Ib pounds, kg kilograms, grams, 0Z ounces, oziroy, dwt
wi-03  Weight Units i n pennyweights, mefric fons, fon, or custom units name
wi—04  Displayed Aux Gross Weight 513 s
wi~05  Displayed Aux Net Weight 513
Ib pounds, kg kilograms, groms, oz cunces, Ib-0z pounds &
wi—-06  Aux Weight Units 57 it ounces, ozfroy, ounces, dwt pennyweights, mefric tons, fon, or
custom units name
wi—07  Rate Period 52 it Mo, Sec, Min, Hour
wi—08  Displayed Rate s13 o

Figure 4-10 : Classe, instance, attributs et longueurs des données partagées

w010

Type SD Attribute

Instance

Figure 4-11 : Elaboration du nom d'une variable de données partagées

Ces informations peuvent vous aider a configurer votre programme afin de lire ou d'écrire les
variables des données partagées auxquelles vous avez besoin d'accéder.

Numéro d'instance du nom de variable des données partagées

L'instance est utilisée dans d'autres terminaux METTLER TOLEDO pour désigner plusieurs
instruments (bascules ou debitmetres) pouvant étre desservis par le terminal. Dans le cas de
I'IND570, un seul instrument sera concerné (une bascule), c¢'est pourquoi la plupart du temps, le
numero de l'instance sera 01 lorsqu'il est ufilisé dans le nom de variable des données partageées. |l
existe des exceptions a cefte regle et vous devez préfer affention aux défails de la variable énoncés
dans la Référence des données parfagées.

Détails du programme d'acces aux données partagées

Dans la mesure ou le type de données envoyees et lues en retour a partir de I''ND570 n'est pas
défini par le mode de communication sélectionné (Nombre entier, Divisions ou Virgule flottante), la
méthode d'acces aux données partagées dans le terminal IND 570 est identique pour les modes
Virgule flottante et Nombre entier utilisant ControlNet.
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La Figure 4-12 présente une logique a barre qui envoie un déclencheur vers I''ND570 pour le
tarage de la bascule. La configuration des insfructions du message est présentée sous la barre.

Send a Tare Command for Scale 1 on the Floating Point Terminal

Uessage
Message Control MSG_FP_Ta,

Message Configuration - MSG_ER - Message Configuration - FP_Tare =]
ﬁmmum:ah‘an:'iag Configuration 30
3
Message Type: CIP Generic i l [ MMIND5 70net F ol | || Bowe.. [
1 5 Message Poth Bleger
Senice [ gt Aminute Single v  Source Abweys_ONE - fros B
T o 1 R P INDS70Enet FLOM
ource Length: 2 yies)
Communt IND570Enet_FLOAT

Senvice g (Hex)| Class: 76 (Hex)

= 1 1{0 Configuration
& 1756 Backplane, 1756-A4
%9 [0]1756-L71 GeneralINDS?0_Etheme
8 [2]1756-ENET /A Ethemet_IP"_Bridg
=5 Ethemet
8 1756-ENBT /A Ethemer_IP_gffidge
9 INDS?0 Ethamet/IB A INDJFO_INTEN_ACP
A IND570 EthemeIP/4 INGS?0EneINTDIV_2Slots_AOP|
Done Length: 0 i Lo = (SRR s 0P
D570 EthemeyIP /A IND570En AT_AD!

(He NewTogs

O Enable ) Done

L Enable Waiting

J Stant
G Emor

Ermor Path:
Error Teat:

. = 0P
) IND570 Ethemet/IPfA INDS70Enet_FLOAT_4Slots_AOP ~ il
W '

| -

Extended Error Code: Timed Out ¢

O Emor Code:
Error Path
Ermor Text

[ concal | & [ Help

Figure 4-12 : Ecriture des données partagées vers wc0101

Veuillez nofer que le message correspond @ un générique CIP avec un type de service « Obtention
d'un attribut unique ».

Explication de la Figure 4-12

1.

11/2016

Le code de classe en hexadécimal de la variable de données partagées WCO101 se frouve
dans le manuel Reéférence des données partagées.

Le numéro de l'instance pour une variable de données partagées WCO101 se trouve dans le
manuel de Reference des données partagées.

L'aftribut en hexadécimal de la variable de données partagées WCO10T se trouve dans le
manuel Référence des données partagées.

Le chemin du nceud ControlNet vers lequel le message sera envoyé. Le chemin peut étre
sélectionné en cliquant sur le bouton Navigation et en le sélectionnant dans la liste.

D'autres commandes telles que Effacement, Zéro et Impression peuvent étre envoyées de la
méme maniere, en changeant I'attribut pour qu'il corresponde @ la commande désirée.
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La Figure 4-13 présente une barre logique qui déclenche une lecture du poids brut arrondi sur le
terminal, ce qui mappe la variable des données partagées WTOT01. La configuration des
instructions du message, conjoinfement a la zone des données dans laquelle la réponse sera
mémorisée, est présentée sous la barre.

L e e e L

Haad tha Warsght o P o gt
ot Finatng Froe ¥ i

Termnil Tarransd

MesEage Configuraton - MSGLERRw T
aton | Tag Corbguratanfl Communcation JTag |
|
Misaage Typs O G & MNOSOEret FLOAT ADF] Frowan
1 esiage Fath i

Falx  HDSTOEns_FLO
DS OE et FLOAT;

L

Dusnatizn Elnsant

i 1D Conbguratesn
W | 756 Backplane, 1 75E-A4
= (0] 17SE-LTN Grastaral_INDYST0_E Muits _Sangle
" [E] 1 PEE-ERET b Ethimal_IF_Bir
o Eharmai
8 VPLE-EMET A B
L] EshematjiF) X
Evtuasmat 174 INGFS PO reed_|

b Ensble ) Enabis W ming &+ Siart o D Done Langc 4

L E= Cof
(& Enpa Cooeta Exiended Emou Code: Tmed Ou *

Emar Path
Emor Taok

Ervor Path

9 P08 Eematy P,
e Tet C

. Hitp o ][ concul Fiaip

Figure 4-13 : Lecture des données partagées provenant de wt0101

Le type de message correspond a un générique CIP avec un type de service « Obtention d'un
aftribut unigue » (code service e).

Explication de la Figure 4-13

1. Le code de classe en hexadécimal de la variable de données partagées WTO101 se frouve
dans le manuel Reéférence des données partagées.

2. Le numéro de l'instance pour une variable de données partagées WTO101 se trouve dans le
manuel de Reférence des données partagées.

3. L'affribut en hexadécimal de la variable de données partagées WTO101 se trouve dans le
manuel Référence des données partagées.

4. La balise de la variable devant éfre utilisée pour stocker les données renvoyées depuis
I'IND570. Veuillez noter que I'élément de destination doit se référer a I'indexation du tableau
[O] afin d'aiguiller correctement les données vers leur destination.

5. Le Chemin de message est alors nécessaire pour connecter l'instruction MSG au dispositif
adéquat.

L'IND570 renvoie 4 octets de données dans la matrice Read_Data, qui représente un nombre @
virgule floftante de type IEEE 754. Le programme convertit alors ces 4 octets en un nombre de type
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REEL en les copiant dans la balise FP_Discrefe_Read_\Weight. Veuillez noter que I'instruction MOV
immediatement apres la copie n'a pour but que de faciliter la consultation par le programmeur des
valeurs ayant été retournées. Veuillez nofer que les instructions du message auraient pu facilement
renvoyer la valeur directement dans une variable de type REEL plutét que dans le fableau d'octets.
En renvoyant les données dans un fableau d'octets, le programmeur bénéficie d'une certaine
souplesse de permutation des octets et des mofs les entourant en fonction du besoin ; ceci offre
aussi des informations ufiles de dépannage en cas de défaillance du processus, quelle qu'en soit
la raison.
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9.1.

Ce chapitre se compose ainsi :
e Interface Modbus TCP

Modbus TCP

Interface Modbus TCP

La Figure 5-1 présente une vue de la carfe d'options TCP EtherNet/IP — Modbus
avec l'indication de son port, des commutateurs DIP et des témoins d'état. Veuillez
noter que l'adresse du module est définie dans le logiciel et que tous les

o Présentation générale commutateurs DIP doivent éire définis sur OFF.

Dépannage

9.2.

9.3.

302053351 04 1 11/2016

Exemple de configuration

Spécifications Modbus TCP
Définition des données

e Confrole des E/S discretes en
utilisant une inferface PLC

Configuration du logiciel

Port Ethernet
(RJ45)

Figure 5-1 : Composants de la carte en option TCP EtherNet/IP - Modbus

Présentation géneérale

Le profocole Modbus correspond @ une structure de messagerie développée par Modicon en 1979.
Il permet d'établir une communication maitre-esclave/client-serveur entre les dispositifs intelligents.
C'est un protocole réseau standard ouvert qui est trés utilisé dans I'environnement industriel de
fabrication. Modbus peut étre ufilisé dans de nombreuses applications maitre-esclave afin de
surveiller et de programmer des périphériques, de communiquer avec des dispositifs, des capteurs
ef des instruments infelligents et de surveiller des dispositifs sur site en utilisant des PC et des
interfaces homme-machine. Modbus est aussi un protocole idéal pour des applications RTU
lorsque des communications sans fil sont nécessaires.

TCP/IP est un protocole de fransport Internet qui se compose d'un ensemble de protocoles en
couches fournissant un mécanisme de transport de données fiable entre les machines. Les
spécifications ouvertes TCP/IP Modbus ont été développées en 1999. Le protocole ModbusTCP se
sert de I'ensemble des instructions Modbus et en enveloppe le TCP/IP.

Spécifications Modbus TCP

e Adressage IP programmable par ['ufilisateur

e La capacité de communication en mode discret bidirectionnel (messagerie cyclique) de poids
ou d'affichage d'incréments, d'un état ou de contréle des données entre le PLC et I'ND570.
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5.3.1. Spécifications

Type de réseau Réseau Client/Serveur simple fondé sur Ethernet-TCP/IP.
Structure en éfoile, en arborescence ou linéaire, foutes les topologies qui peuvent
Topologie éfre mises en ceuvre avec la fechnologie Ethernet standard, notamment les réseaux

commutés, sont applicables.
La technologie Ethernet standard 10, 100 Mbits/s s'appuyant sur des c@bles en

Installation cuivre, des fibres optiques ou du sans fil, peut éfre utilisée. L'option TCP Modbus
de I'IND570 fournit une connexion de port Ethernet RJ-45.

Vitesse 10, 100 Mbits/s.

Nombre maximum de

stafions Quasiment illimité.

Caractéristiques du réseaule réseau Client/Serveur s'appuie sur la technologie Ethernet standard et sur les
protocoles TCP/UDP/IP en 3 G 4 couches.

Organisation de Groupe d'utilisateurs de Modbus-IDA

I'ufilisateur
5.3.2. Communications

Le terminal IND570 utilise des composants assurant la compatibilité compléte avec le réseau TCP
Modbus. Le PLC reconnait le terminal IND570 en tant que périphérique générique TCP Modbus.

Chaque option TCP Modbus connectée au réseau représente une adresse IP physique. La
connexion est réalisée au moyen du connecteur RJ-45 de la carfe, consultez la Figure 5-1.

Le cablage entre le PLC ef la connexion TCP Modbus de I'IND570 utilise un c@ble a paire torsadée.
Les spécifications ef les procédures d'installation du cable, nofamment les impératifs de distance et
de terminaison, sont les mémes que celles recommandées par Schneider Electric (Modicon) pour
le réseau TCP Modbus.

5.3.3. Adresse IP

Chaque option d'interface TCP Modbus représente une adresse IP physique. L'adresse est choisie par
le concepteur du systéme et est ensuite programmée dans le terminal IND570 et le PLC. L'adresse du
terminal IND570 est programmeée sur Communications > Inferface PLC > EtherNet/IP-Modbus TCP.
L'entrée de I'adresse IP de I'IND570 doit éfre unique pour chaque IND570.

5.3.4. Format des données prises en charge

Pour des informations générales sur les fypes de formats de données, veuillez vous référer a
I'annexe C, Caractéristiques communes des données.

5.4. Définition des données

5.4.1. Intégrité des données

L'IND570 détient des bits specifiques afin de permettre au PLC de confirmer que les données ont
éfé recues sans interruption et que le terminal n'est pas dans une condition d'erreur. Il est important
de surveiller ces bits. Tous les codes PLC doivent les utiliser afin de confirmer l'intégrité des
données recues par I'IND570. Reportez-vous aux tableaux des données de I'annexe A et B pour
des informations spécifiques sur les données OK, les mises @ jour en cours ainsi que sur les bits
d'intégrité des donnees et leur utilisation.
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5.4.2.

5.4.3.

5.4.4.
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Read the incoming data
The requested data (usually the weight) is returned in the input Words 1 and 2 (FPdatal and FPdata2). For the data to be valid, the Data OK status bit must be ON, and the two Data Integrity bits must match polarity. Any time the Integrity bits do NOT match, the:
data SHOULD BE DISCARDED!

I the Data OK bt is off, then a major error has been recorded at the scale. Flag the error by forcing a -3999.0 into the returned weight value.

Floating Point Data

Floating Point (usualy Weight)
Communication Link returned from the
falled. Data 0K Data Integriy 1 Data Inteqrity 2 HDS70
FP_Comms_Failed | INDST0_ControlNet_Float|Datals].15 INDS70_ControlNet_Float|Data[2].12  INDST0_ControlNet_Float.LData[S).14
=4 9 B JE JE — Copy Fie
) Source INDS70_ControlNet_Fioat! Data[2]
fanibtegtvl LR =iy Dest - FloatingPoint_Data
INDS70_ControlNet_Float!Data[2].13  INDS70_ControlNet_Float Data[S].14 Length -
s E
=l ElS

Floating Point Data

Data OK
INDS70_Controlet_Fioat:.Data5].15
WE

JE Move
Floating Point Seurce -99%9.0
Cammu;w:‘a;lun Link Dest FloatingPoint_Data
aile -9999.0
FP_Comms_Failed

Figure 5-2 : Filtre logique en échelle adéquat pour les données avec virgule flottante

Données discrétes

Veuillez vous réferer a I'annexe C, Caractéristiques communes des données, pour une description
des données discretes, et aux annexes A et B pour une description détaillée des données
disponibles dans chaque format afin de déterminer ce qui est le mieux adapté.

Ordonnancement des octets

Pour des informations generales sur I'ordonnancement des octets, veuillez vous référer a I'annexe
C, Caractéristiques communes des données.

Mappage du registre

Le mappage de la mémoire de la carfe en option du kit TCP Modbus est présente sur le Tableau
5-1. Les zones d'écriture et de lecture de la mémaoire présentent un décalage de 1024. Avec le PLC
Quantum, le PLC doit lire les données provenant de I'lND570 en démarrant au registre 400001 et
doit écrire les données vers I'IND570 en démarrant au regisire 401025.

Tableau 5-1 : Carte des données d'entrée et de sortie PLC de TCP/IP Modbus

Registre n° Zone Décalage dans la zone
1 Lecture des données (depuis IND570) 0000h...0001h
2 0002h....0003h
3 0004h...0005h
4 0006h...0007h
1024 Ecriture des données (vers IND570) 0000h...0001h
1025 0002h....0003h
1026 0004h...0005h
1027 0006h...0007h
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5.4.5.

Zones de message

L'IND570 peut étre configuré pour un maximum de 4 zones de message pour le transfert des
données discretes, aux formats Nombre entier, Divisions ef Virgule flottante. Chaque zone de

message est atiribuée a une bascule interne locale ou distante.

Le numéro de zone de message est configuré dans le menu de configuration Communication >
PLC > Format des données.

Les formats Nombre entier et Division fournissent deux mots de 16 bifs d'entrée ef deux mots de 16
bits de sortie par zone de message. Le premier mot d'entrée de chaque zone de message fournit les
données de pesée de la bascule et les données de pesée d'entrée peuvent éire sélectionnées par le
PLC en utilisant les mots de bit O, bit 1 et bit 2 de la seconde sortie de la zone de message. Les
tableaux 5-2 et 5-3 et offrent des informations d'utilisation des entrées et des sorties.

Tableau 5-2 : Données E/S et utilisation des données du PLC TCP Modbus (nombre entier et division)

Données d'entrée vers le PLC

Données de sortie provenant du PLC

Adresse du Descriotion Dimension Dimension Descriotion Décalage
registre P d'entrée de sortie P du mot
Valeur Chargement
400001* entidre = > d'une valeur 401025

2 2 mots 2 mofs 2 entiere
- g (4 octets) (4 octets) 2
400002 Eggtl(i?cf = N Commande 401026
valeur Chargement
400003 entidre X X d'une valeur 401027
Z 4 mots 4 mots i entiere
- g (8 octets) (8 octets) 2
400004 Eg‘é'k;’rfcf N N | commande | 401028
Valeur Chargement
400005 N @ il d'une valeur 401029
entiere 2 6 mots 6 mots 2 entidre
- g (12 octets) (12 octets) 2
400006 | 199010 | N | commande | 401030
Valeur Chargement
400007 enticre l s d'une valeur 401031
2 8 mots 8 mots 2 entiere
- g (16 octets) (16 octets) g
400008 Etigtlc?rfcleo = N Commande 401032

* 4000, 40001 et 400001 dépendent de la mémoire du processeur PLC. Reportez-vous @ la
documentation du PLC pour le mappage des E/S.

Le format a virgule flottante fournit quatre mots de 16 bifs de données d'entrée ef trois mots de 16
bits de données de sortie par zone de message. Le tableau 5-3 fournit des défails.
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Tableau 5-3 : Mots d'E/S en Virgule flottante du PLC TCP Modbus

Données d'entrée vers le PLC

Données de sortie provenant du PLC

Adresse - Dimension | | Dimension de - Adresse
du Description d'entrée sortie Description du
registre registre

Réponse &
400001 une Réservé 401025
commande | —
D
400002 Valeur g Commande 401026
we | B G| e |
400003 | flottante a 4 ; (8 octets) (8 octets) g Valeur d'un 401027
ocfefs S g chargement &
. 2 | virgule floftante a
400004 | Elotdela R 4 octets 401028
balance
Réponse &
400005 une ~ Commande 401029
commande | S
2 7 mots 2 )
400006 Valeur 2 8 mots (14 octets) £ Valeur d'un 401030
virgule é (16 ocfefs) g chargement &
400007 | flottantea 4 | o = | virgule flottante 0 | 401031
octets S 4 octets
400008 | Elotdela Commande | 401032
balance =
Réponse & 10 mots 2 Valeur d'un
commande ® S | virgule flottante @
400010 Valeur = 4 octets 401034
virgule @ mos
floftante & 4 E | (24 octets)
400011 oriante a @ Commande 401035
octefs S <
- - o chargement @
Réponse @ < | virgule flottante a
400013 une 4 octets 401037
commande | «
D
(=)
400014 \\//Icrjslyeutljg % 16 mots
. £ | (32 octets)
400015 | flottante a 4 ®
octets S
Etat de la
400016 balance

Nombre entier et Division

Lorsque I'un de ces formats est sélectionngé, I'ND570 beénéficiera de deux mots de 16 bits pour les
données d'entrée et de deux mots de 16 bits pour les données de sortie dans chaque zone de
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message. Les données d'entrée PLC contiendront un mot de 16 bits pour les informations de pesée
de la bascule et un motf de 16 bits pour les informations du bit d'état codé de chaque zone de
message. L'IND570 enverra des données spécifiques de pesée vers les données d'entrée du PLC
en se fondant sur celles qu'il recoit en provenance des données de sortie du PLC. Les mots de
sortie du PLC se composent d'une valeur entiere de 16 bits qui peut éfre utilisée pour teléecharger
une tare ou une cible, et d'un mot de 16 bits pour les informations de commande du bit codé.

L'annexe A fournit des informations détaillées sur les formats de données Nombre entier et Division.

5.4.7. Virgule flottante

Pour des informations générales sur le fonctionnement de la virgule floftante ainsi que sur le format
des données et la compatibilité, veuillez consulter I'annexe B, Format de la virgule flottante.

5.5. Controle des E/S discrétes en utilisant une interface
PLC

Veuillez vous reporter a I'annexe C, Caractéristiques communes des données.

5.6. Configuration du logiciel

Le terminal IND570 détecte automatiquement la présence de la carte en option de kit TCP Modbus
si elle est installée. Lorsque I'option est détectée, le terminal IND570 active les parametres TCP
Modbus dans un bloc de programmes sous Communications > Inferface PLC > Ethernet/IP. La
Figure 5-3 présente le bloc de configuration TCP Modbus.

| PLC
\ EtherNet/IP — Modbus TCP \
3 ,,,,,,, ~ Adresse MAC
: Clienf DHCP |
Adresse IP \
- Masque sous-réseau |
|

Adresse passerell

sk Format données \

| Mode opérationelle |
Format |
(- Ord. des ocfets |

 Zones de messages |

Figure 5-3 : Bloc de configuration TCP Modbus
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TCP Modbus et Bloc de configuration du format des données
Configuration TCP Modbus

La configuration de TCP Modbus correspond au méme bloc de configuration ufilisé pour paramétrer
EtherNet/IP. La configuration Modbus, qui se frouve sur Communication > PLC > Ethernet/IP-
Modbus TCP, permet @ I'adresse IP, au masque de sous-réseau ef a I'adresse de passerelle de
I'inferface TCP Modbus d'étre spécifiés. Si DHCP est sélectionng, I''ND570 procédera G une mise
hors puis sous fension et remplira automatiquement les champs d'adresse IP, du masque de sous-
réseau et de I'adresse de la passerelle avec les informations regues en provenance du réseau.

L'adresse MAC est affichée mais ne peut pas étre modifiée.
Configuration du format des données

Dans Configuration, naviguez vers Communications > Interface PLC > Format des données. Les
champs suivants sont disponibles pour Modbus TCP.

Mode opérationnel

Le mode opérationnel peut éfre sélectionné dans une liste déroulante. Les choix sont les suivants :
Mode compatibilité (par défaut), Emulation IND560

En fonction de la sélection de I'ordonnancement des octets (reportez-vous @ la section 5.6.1.2.3.
ci-dessous, Ordonnancement des octets), le Mode compatibilité fournira les mémes possibilités
d'ordonnancement discret des octets conformément aux terminaux IND131/331 ef IND780 de
METTLER TOLEDO. Si Emulation IND560 est sélectionné, les octets transmis en mode discret
correspondront @ I'ordonnancement des octefs IND560 existants, déterminé par la sélection de
I'ordonnancement des octets. Les possibilités d'ordonnancement des octets dans les ferminaux
IND560 ne correspondent pas a celles des IND131/331 et IND780. Ne choisissez le mode
Emulation IND560 qu'en cas de remplacement d'un IND560 et que si la programmation dans le
PLC n'est pas modifiée.

Format

Sélection du format (Nombre entier [par défaut], Divisions, Virgule flottante ou Application). Un
changement de format supprimera toutes les zones de message existantes.

Ordonnancement des octets

Les choix sont Standard, Permutation d'octets, Permutation de mots (par défaut) et Permutation
double de mofs.

Zones de message

Sélectionnez 1, 2, 3 ou 4 zones.

Dépannage

Si I'IND570 ne communique pas avec le PLC, appliquez ces instructions :
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5.7.1.

Vérifiez le cablage et la terminaison du réseau (consultez les DEL ci-dessous sur I'état du
réseau et du module TCP Modbus).

Confirmez que les parametres de I'IND570 pour le type de données et |'attribution de I'adresse
IP correspondent a ceux du PLC ef que chaque IND570 possede une adresse IP unique.

Confirmez que les décalages d'adresse adéquats du PLC sont ufilisés pour la lecture et
I'écriture.

Si le circuit imprimé de I'interface PLC a été changé pour un autre type, comme ConirolNetf ou
DeviceNet, une réinitialisation générale de I''ND570 doit étre exécutée. Veuillez contacter la
maintenance de Metter Toledo pour de I'aide.

Veuillez contacter la maintenance de METTER TOLEDO pour le remplacement de I'inferface
ControlNet.

DEL d‘état

La carte d'inferface EtherNet/IP — Modbus TCP présente quatire témoins a DEL d'état afin d'indiquer
I'état des communications et des défauts de la carfe. La Figure 5-1 indique I'emplacement de ces
DEL ef la Figure 5-4 présente la matrice des DEL sur la carte. Le Tableau 5-4 en explique la
signification

Activité de la ligison o e Etat du module
Activité o e Etat du réseau

Figure 5-4 : Matrice des DEL d'état de la carte TCP Modbus

Tableau 5-4 : Indication des DEL d'état EtherNet/IP- TCP Modbus

, ) DEL d'état
Etat du reseau
1 2 3 4

Connecté Vert fixe Vert fixe Vert fixe Vert clignotant
Cdble déconnecté sur le PLC Vert fixe Vert clignotant Rouge clignotant Vert clignotant
Cdble déconnecté sur le terminal Arrét Vert clignotant Rouge clignotant Arrét
PLC en mode programme Vert fixe Vert clignotant Vert fixe Vert clignotant
Terminal en mode de Vert fixe Vert fixe Vert fixe Vert clignotant
configuration
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Exemple de configuration TCP Modbus

Cefte démonstration a été mise en ceuvre en utilisant Concept Version 2.6 XL, SR1, b (Figure 5-5).

11/2016

Current user:

Aooess level

Connechion;

Lizenszed tao;

Senal:

About Concept E

Concept Programming Unit

Werzion 26 L SR1.b

Coperight 2 1995-2003 S chneider Electric GmbH.

iy oClicon o

Supervizor

none

]9

Figure 5-5 : Ecran d'accueil de I'unité de programmation Concept

File name:

Enlders:;

IMT_INT.FRJ

Lizt files of type:

o hooncepthtestprimt bak

Ouvrez un projet en accédant au menu des fichiers et en sélectionnant OUVERTURE, puis en
sélectionnant le projet. Dans cet exemple, le projet porte le nom de MT_INT.PRJ (Figure 5-6).

Open File ?

x

Ok

Canicel

:I [= o

(= CONCEFT
= TESTPRJ
= 1T BAK

£ DFE

< £ DFE.GLE

Dirives:

T

I etwark. ..

Concept Projects [7.pr] ﬂ

|IE|::

[~

cliquez sur ?g pour l'afficher.

Figure 5-6 : Dialogue de sélection du projet

2. Une fois que le projet est ouvert, le navigateur de projet doit apparaitre ; s'il n‘apparait pas,
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3. La carte réseau doit ensuite étre configurée. Cliquez deux fois sur votre projet dans le
navigateur. Dans cet exemple, cliquez sur I'article en surbrillance bleue (Figure 5-7) afin
d'ouvrir la fenéire de configuration PLC.

E] Project Browser !EE

Project : MT_INT
El% MT_Scales
B2y INTEGER

[I0) Scale_1
Scale_2
D) Scale_3
L{IE) Scale_d

Figure 5-7 : Projet visualisé dans le navigateur de projet

4. La fenétre de configuration PLC (Figure 5-8) s'ouvrira.

B Concept [C:\CONCEPTATESTPRIMT.BAKAMT _INT]

File Configure Project ©Onpline  Options  Window Help

D | pElee T 0] 7|0 =8 0] B @] 8| 3 |6H = |TalBSl00] 2] B @

E] Project B -|o ﬂ [if] PLC Configuration !En
Project : MT_INT =T
B MT_Scal ) : i i :
e st B pirmercoa
e FLC kdemory Partition nabie i
(1D Scale 1 )
Scale_2 Load_ables PLC temary Partitior Loadables
cale Specials Cails 000001 009952 Mumber installed: 2
Seale_3 | Canfig Extensions Discrete Inputs: 10000 100512 @57 198
~(I0) Scale_4 t Select Extensions Input Riegisters: 300001 300080 @27 136
Ethernet/l/O Scanner ||| Holding Registers: 400001 408000
140 ap
Sagment Schedular
Modbus Port Setings Specials Segment Scheduler
5 ASCI B attery Cail: - Seaments: 4
Timer Register: -
Time of D'ay: - 400007
Config Extensions ASCI
D ata Protection: Disabled Murnber of Messages: 1]
EEEISEUD‘;Ib g!sag:ej Message Area Size: 1]
of Standby: Izable )
Ethernet: 1 Mumber of Ports: 1]
Profibus DP: 0

Open Dialog Help
[l openpiees | e |

Figure 5-8 : Fenétre de configuration PLC

5. Cliquez sur le dossier Extensions de configuration en partie centrale, ci-dessus. La branche
s'éfendra afin de présenter Ethernet/Scanneur E/S. Cliquez deux fois sur Ethernet/Scanneur E/S
afin de faire apparaitre les détails de la carte Ethernet (Figure 5-9).
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6. lci, les adresses IP doivent étre configurées, celles du PLC et de I'ND570 avec lequel il
communique. Les données échangées au niveau de I'IND570 doivent aussi étre configurées
dans cette fenétre.

: Internet Address: |192.168.1.37 Go Subnet bazk: | 255255 25850
- Gateway: [192.168.1.1 Frame Type: |ETHERNET II -

140 Scanner Configuration:
Master Module [Slat), | Slot 3 T40-NDE-77100 | | | | e |

Health Black [1:6/3<]: 100001 -100128 | | |
I Diagrnostic Block [34/4:]:

sovorPsons [uio] r Hostr | Renfns ] sttt | esafr | pome | Lowvee [ inorir | wporl | wme | 2
1 [1921681.36 | = 0 300 100 400001 400001 8 Hold Last | « 401025 401025 8
7 I~ | I~ |
3 = | = |
4 I~ | I~ |
5 = | = |
B I~ | I~ |
7 = | = |
] = | = |
9 = | = |
10 |~ ] |~ ]
11 I~ | |~ | =
4 - - o[
ak | Cancel | Help |

Figure 5-9 : Fenétre Ethernet/Scanneur E/S

Pour une description plus détaillée de chaque colonne de la fenétre de configuration, cliquez
sur le bouton Aide (en bas et a droife de la Figure 5-9). Les éléments suivants doivent éfre
configurés :

Adresse IP esclave L'adresse IP de I'inferface TCP Modbus du ferminal IND570. Cefte valeur est
. configurée dans I'arborescence de configuration de I'IND570 sur Communication >
Inferface PLC > EtherNet/IP.

ID de I'unité :  Cefte valeur est normalement égale & O

Temporisation
sanitaire :

Taux de répétition

Lecture de la  Le démarrage des registres PLC vers lesquels les informations de I'ND570 sont
référence Maitre :  écrites. Cette adresse est TOUJOURS 400001

Lecture de la  Le démarrage du registre de I'IND570 dans lequel les données de la bascule sont
référence Esclave :  mémorisées. Cette adresse peut étre n'importe quelle valeur d'adresse PLC 4XXXXX.

B REMARQUE, les données de lecture de la référence Esclave sont lues et
mémorisées ensuite dans la lecture de référence Maiire.
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Longueur lecture et Ceci est déterminé par les réglages de I'IND570 ainsi que par le numéro des

Longueur écriture :  bascules, le mode opératoire, etc. Dans notre exemple, nous ufilisons 4 zones en
mode NOMBRE ENTIER. Dans I'IND570, nous lisons 16 ocfefs et nous écrivons 16
octets. Lors de la configuration du PLC, le mot d'adresse de chaque regisire 4XXXX
se compose de 2 octefs d'informations. Ceci offre un total de 16 octets/2 octets par
mot, ou 8 pour la Longueur lecture et 8 pour la Longueur écriture.

7. L'adresse IP et les parametres d'adressage du PLC et de I'IND570 doivent étre configurés —

Reportez-vous a la Figure 5-10. La carfe Ethernet utilisée dans la configuration présentée est la
140-NOE-771-00

I Ethernet / IfO Scanner .EE

Ethermnet Configuration:
: Internet Address: (192 168.1.37 G Subnet Mask: | 255 255 2550
Gateway: (19216811 Frame Type: |[ETHERMET Il -

140 Scanner Configuratian:
Master Module (Slat): |Slot 3: T40-NOE-77100 = | | | | Jmport |

Health Block (134434 100001 -100128 | | |
I Diagnostic Block [F4/4:):

Slovo P Acties U0 p Heof | FepRide | Fesdfie | Readfel | Fead | Loatvake | Wifel Wg'r;f:efJ e | 4
1 192168136 | = a 300 100 400001 || 400001 8 HoldLast | = 401025 401025 a
2 A -
R I+ | I~ |
| I~ | I~ |
5 | |+ | = |
| E | I+ | = |
7| IR 3
o ~ ] ~]
q - -
10 | B [~ ]
1| Bl |~ ] =
[ ] - - [
ak. | Cancel | Help |
C——PLC

IND570 —1IND780
Figure 5-10 : Valeurs PLC et IND570 pour Ethernet/Scanneur E/S

Des exemples de la maniére de configurer Ethernet/Scanneur E/S Modicon pour diverses
configurations de bascule sont fournis ci-dessous.

5.8.1.1. Configuration des modes Nombre entier et Division

L'IND570 est configuré pour 4 zones en mode Nombre enfier ou Division. 8 mots sonf lus dans le
PLC et 8 mots sont écrits vers I'IND570. Le Tableau 5-5 indique les valeurs pour chaque bascule.

. Health Rep Rate | Read Ref Read Ref Read Last Walue “wiike Ref wiite Ref white | =)
Slave P Address | UnitID Timeout (ms) [ms) b aster Slave Length [Input) b aster Slave Length | |
1 |192168.1.36 | = 1] 300 100 400001 400001 8 Hold Last | = 401025 401025 g

Figure 5-11 : Configuration des modes Nombre entier et Division
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Tableau 5-5 : Configuration des modes Nombre entier et Division

Description Zone/bascule® Adrl‘:f;;;g’“s Format
Lecture par PLC depuis 570 :
Données de pesée Zone 1 400001 Int
Données d'étaf Zone 1 400002 Int
Données de pesée Zone 2 400003 Int
Données d'étaf Zone 2 400004 Int
Données de pesée Zone 3 400005 Int
Données d'éfat Zone 3 400006 Inf
Données de pesée Zone 4 400007 Int
Données d'étaf Zone 4 400008 Int
Le PLC écrira vers :

Valeur des données

devant étre écrites Zone 1 401025 Inf
Mot de commande Zone 1 401026 Int
Valeur des données

devant étre écrites Zone 2 401027 Inf
Mot de commande Zone 2 401028 Int
Valeur des données

devant étre écrites Zone 3 401029 Inf
Mot de commande Zone 3 401030 Int
Valeur des données

devant étre écrites Zone 4 401031 Inf
Mot de commande Zone 4 401032 Int

5.8.1.2.

* 4001, 40001, 400001 dépendent de la mémoire PLC.

Configuration du mode Virgule flottante

L'IND570 est configuré pour 4 zones en mode VF a Virgule flottante. 16 mots sont lus dans le PLC
et 13 mots sont écrits vers I'IND570. Le Tableau 5-6 indique les valeurs pour chaque bascule.

302053351 04 1 11/2016

p Health FRepRate | ReadRef Read Ref Read Last Value ‘wiite Ref white Ref wiite | 2
Sl 1P feiess || Uit ID Tirneat (ms) [mz) Master Slave Length (Inpuit) M aster Slave Length | |
1 |192.168.1.36 IL a 300 100 400001 400001 16 Haold Last IL 401025 401025 13
Figure 5-12 : Configuration du mode VF
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Tableau 5-6 : Configuration du mode Virgule flottante

Adresse dans

_ *
Description Zone/bascule IND570 Format
Lecture par PLC depuis 570 :

Données de pesée Zone 1 400002-400003 | Flotfement
Registre d'accusé de réception

d'une commande Zone 1 400001 Int
Registre d'état Zone 1 400004 Int
Données de pesée Zone 2 400006-400007 | Flottement
Registre d'accusé de réception

d'une commande Zone 2 400005 Int
Registre d'état Zone 2 400008 Int
Données de pesée Zone 3 400010-400011 | Floftement
Registre d'accusé de réception

d'une commande Zone 3 400009 Int
Registre d'état Zone 3 400012 Int
Données de pesée Zone 4 400014-400015 | Flottement
Registre d'accusé de réception

d'une commande Zone 4 400013 Int
Données d'état Zone 4 400016 Int

Le PLC écrira vers :

Réservé Zone 1 401025 Int
Mot de commande Zone 1 401026 Int
Valeur des données devant éire

écrites Zone 1 401027-401028 | Flottement
Mot de commande Zone 2 401029 Int
Valeur des données devant éire

écrites Zone 2 401030-401031 | Flottement
Mot de commande Zone 3 401032 Int
Valeur des données devant éire

écrites Zone 3 401033-401034 | Flottement
Mot de commande Zone 4 401035 Int
Valeur des données devant éire

écrites Zone 4 401036-401037 | Flottement

* Veuillez noter que foutes les données de la bascule peuvent éire configurées
afin de correspondre @ n'importe quel numéro de zone. 4001, 40001, 400001

dépendent de la mémoire PLC.
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5.8.2.

5.8.2.1.

30205335 | 04

11/2016

Exemples de logique Nombre entier

2 mofts de données sonf associés 0 une bascule en mode Nombre entier.

e les données de pesée de la bascule 1 sont mémorisées dans le registre 400001 de I'ND570.
e les données d'étaf de ceite pesée et de I'IND570 se frouvent dans le regisire 400002.

Logique de lecture

Les données de pesée 400001 peuvent éfre lues directement par le PLC. Néanmoins, afin de
comprendre complétement les données d'état 400002, une logique de base est nécessaire afin de
transformer les mots de donnees en bits.

Avec ce concept, I'ufilisation d'une instruction INT_TO_WORD permetftra de lire d'abord la valeur
entiere issue de I'lND570 sous une forme pouvant la fransformer en bits. Des que les données sont
sous forme de mofs, une instruction WORD_TO_BIT viendra ferminer le processus d'extraction des
bits individuels. Les figures 5-13 et 5-14 présentent un exemple de logique pouvant étre ufilisée
pour la lecture du mot d'éfat.

B Select FFB E3 IR = select FFB x|

Library Group Library Group

| (al) =l A e =l =l
EFE EFE

INT_TO_WORD "WORD_TO_BIT

INT_TO_DIMT = WwORD_AS_BYTE -
INT_TO_REAL [ WORD_AS_DINT [
INT_TO_TIME WORD_AS_REAL

INT_TO_UDINT - WORD_AS_TIME

IMT TO UIMT WwORD AS UDINT

WORD_TO_EOOL

Libran sorted... Help on Type Librany sorted... Help on Type

Cloze Help Cloze Help

Figure 5-13 : Sélection des conversions Nombre entier en Mot (& gauche) et Mot en Bits (a droite)
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Coass ) ' " FBIL1O7
INT_TO_WWORD _ ) WORD_TO_BIT
EN END EN END |—
51_S%tatus_Register [=—f 1N BITO —=&1_Target_1 J

BITI —{=81_Target 2

BIT2 —E}S1_Tar.ge‘t_3

BIT3 —[}81_Um:_ler_Low_ToIemnce
BIT4 —D—S1_Dv.er_High_Tolemnce
BITS —[}S1_Tar§.;et_Latched

BITG |—

BIT? —E}S1_Dis::r\ete_lnpm

BITS —L"—“*S1_E1tgr_Ke3.r

BITY (=81 _Inpurt_t

BITIO —[}S1_Inp%rt_2

BITH [—{=51_Input_3

BIT12 —[}-S1_hn'b‘t_i0n

BIT13 —[:=~81_Ne1__ru'bde

BIT14 —=51_Update_In_Prograss

BIT1S —I=31_Data_0OK -
4 4

Figure 5-14 : Logique Nombre entier en Mot et Mot en Bits

5.8.2.2, Logique d'écriture

La valeur des données 401025 peut étre écrite directement par le PLC. Néanmoins, pour ufiliser
complefement le mot de commande 401026, une logique de base est nécessaire pour convertir les
bits de commande en un mot de donnees.

Avec ce concept, I'utilisation d'une instruction BIT_TO_WORD transformera d'abord les bits de
commande en une valeur de MOT. Ensuite, I'ufilisation d'une instruction WORD_TO_INT viendra
terminer le processus de conditionnement des bits de commande individuels en un format de
nombre entier pouvant éfre écrit vers I'IND570. La Figure 5-15 présente un exemple de logique
pouvant éfre utilisée pour coniréler les mots de commande.
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AP i BT
BIT_TO_WORD ) WORD_TO_INT
EN END EN ENO —
51 Gross Wieight 51 Met Wieight
/ I I [ T BITO ——{=51_Command_INT
51_Tare_ieight
BIT1
Bit= 00, 01, 02 are use for ) 51 Rat
Binary Wieight Select T B2
Select Wizight hode ) i i )
00 DGrose S1_D||sp:ayed_'u1l'e|gm S1_LTad|_Tare
001: Het - ] - ) T . BIT2
gﬁ ?Isplaved £1_Tare_lizigl 51_Clear_Tare
: Tare [
100: Setpaint 1 —| 1T BIT4
101: Rate © 81 Sewoimt CET )
110: Resenved | he | alre
111: Rezerved . R 1 R R 1T R BITS
51 Rate 51 Print
L | F—qom

%1 Zero
|| BIT?
Bit 00, 01, 0 Binary Wirzight Select ’ " 51_fbort_Start ‘i’arge
Bit 03 Load Tare - BITE
Bit 014 Clear Tare . . R L] R
Bit 05 Tare
Bit 06 Print
Bit 07 Zaro ) ] ) (e

Bit 08 Abort £ Start Tanget

Bit 09,10,11 Dizplay hiodes
Bit 12 Tum on Qutput 1 . . ) 7 BIT1O
Bit 12 Tum on Output 2
Bit 14 Tum on Output 3

Bit 15 Load Target ) ) ) ~—em

51 Dutput 1

|} BITIZ
1 Dutput 2

I I BIT12
51 Dutput 3

- BIT14
21_Load_Target

|

BIT1S
. . . . [ . - . . . -
| »

Figure 5-15 : Logique de Bit en Mot et de Mot en Nombre entier
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6 PROFIBUS

6.1. Présentation géneérale

Ce chapitre se compose
ainsi :

o Présentation générale

e Communications

e Définition des données
e Virgule floftante

e Données partagées
Configuration du logiciel
e Dépannage

Exemples d'interfacage

Exemple d'un
programme PLC

La carte d'option PROFIBUS active le terminal IND570 pour qu'il communique avec un
PROFIBUS DP maitre conformément & la norme DIN 19 245. Elle se compose d'un module
compatible avec le fond de panier du terminal IND570 et d'un logiciel y résidant, qui met
en ceuvre I'échange de donnees.

La carte s'interface avec les Controleurs logiques programmables (PLC) et les Systemes de
conirdle numérigue (DCS) qui sont conformes aux spécifications PROFIBUS-DPVO. Le
PROFIBUS apparait comme un bloc d'E/S sur le réseau PROFIBUS. L'extension ef le
mappage des E/S dependent de la configuration de I'inferface PROFIBUS dans le logiciel de
I'IND570.

Les données mappées dans le bloc des E/S sont définies en tant que variables discrefes ou
données parfagées. Les données discretes peuvent éire définies en fant que nombre entier,
division ou virgule flottante.

Les données discrefes sonf envoyées en groupe et definies en fanf que zones de message. Le
nombre de blocs de messages (1 a 4) est défini dans I'IND570. Méme si le format de chaque bloc
de message est le méme, les données recues ef affichées dans un bloc de message dépendent des
commandes dans le bloc.

Les nouveaux PLC S7 de Siemens possedent I'option PROFIBUS sur la carte principale du
coniréleur.

6.1.1. Kit d'option PROFIBUS

Deux carfes d'inferface PROFIBUS sont disponibles. Le type de carte d'option utilisée dépend de
I'enceinte IND570 dans laquelle elle doit fonctionner. Les deux cartes different par I'orientation de
leurs connecteurs.

302053351 04 1 11/2016
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La Figure 6-1 présente la version « Conditions difficiles » de la carte d'option et la Figure 6-2
présente la version de montage sur panneau. Les deux connecteurs sont actifs sur la version «
Conditions difficiles » de la carte d'option.
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LED2 _R7

Figure 6-2 : Carte d'option du kit PROFIBUS, version de montage sur panneau

6.2. Communications

PROFIBUS s'appuie sur une large gamme de normes nationales et infernationales existantes.
L'architecture du protocole se fonde sur le modele de référence « Inferconnexion de systemes
ouverts » (OSI) conformément & la norme infernationale ISO 7498.

Le terminal IND570 prend en charge PROFIBUS-DPVO qui est congu pour le tfransfert de donneées a
haute vitesse au niveau du mécanisme d'acces du capteur ; DP signifie que les périphériques sont
distribués. A ce niveau, des confréleurs tels que des PLC échangent des données avec les
péripheriques disfribués au moyen d'une liaison série rapide. L'échange de données avec ces
dispositifs distribués est cyclique. Le coniréleur central lit les informations d'entrée depuis les
esclaves ef renvoie les informations de sortie vers les périphériques.
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6.2.1.

6.2.2.

6.3.

6.3.1.
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Adresse du nceud/de la baie

Chaque carte d'option PROFIBUS IND570 représente un nceud physique. L'adresse du nceud est
choisie par le concepfeur du systeme pour éfre ensuite programmeée dans I'IND570 et dans le PLC.
L'adresse du nceud de I'IND570 est programmeée dans la configuration sur Communications >
PLC. L'adresse du nceud ef le nombre de mots d'enirée et de sortie utilisés pour communiquer entre
le ferminal ef le PLC sont programmes dans le PLC en utilisant son logiciel de configuration du
reseau PROFIBUS ef les fichiers .GDS PROFIBUS de I'IND570.

Le menu de configuration de I'IND570 permet de sélectionner I'adresse de la baie logique (nceud),
le format des données (nombre entier/virgule flotfante/divisions), le nombre de zones de messages
attribués au nceud et I'option d'envoyer et de recevoir des données parfagees. Le nombre requis de
données d'entrée et de sortie et le mappage des données d'E/S dépendent de ces sélections.

Le GSD possede un bloc d'E/S défini pour chacune des 14 combinaisons possibles
IND570PROFIBUS. Le terminal IND570 déterminera le nombre de mots d'entrée et de sortie
nécessaires au nombre de zones de messages configurées et le format choisi des donnees. Le PLC
doit éfre configuré pour la méme quantité d'espace.

Format des données prises en charge

L'interface PROFIBUS du terminal possede deux types d'échanges de données : données discrefes
ef données partagées. Les emplacements de chacun de ces fypes de données sont prédéfinis par
I'IND570.

Chaque zone de messages sélectionnée pour fransmetire les données via I'option PROFIBUS du
terminal détfient ses propres mots aftribués d'entrée et de sorfie pour une information en continu,
vers et en provenance du PLC. Virgule flottante, nombres entiers ef divisions sont pris en charge.

L'acces aux données parfagees n'est disponible que lorsque I'option Configuration >
Communications > PLC >PROFIBUS> Données partagées est Activée. Ces données sont ufilisées
pour fransmetire des informations qui ne peuvent pas étre envoyées parmi les données discrefes en
raison de leur faille ou suife & des limitations de la vitesse de traitement. Elles utilisent un espace
supplémentaire entre les mots d'entree et de sorfie. La longueur des données partagees et le type de
données dépendent du type de champ de données parfagées requis. Elles ne doivent en aucun cas
dépasser 10 mots (20 octetsData Definition

Définition des données

Intégrité des données

Trois formats de données discretes sont disponibles avec la carfe d'option PROFIBUS : nombre
entier, division et virgule flottante.

Nombre entier Rapporte le poids sur la bascule sous forme d'un nombre entier signé de
(par défaut) 16 bits.
Divisions Rapporte le poids sur la bascule sous forme de divisions affichees. Le

PLC mulfiplie les divisions rapportées par la valeur de I'incrément afin de
calculer le poids selon les unités d'affichage.
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Virgule flottante

Affiche le poids selon le format des données dit « Virgule flottante ».

[ Les annexes A et B fournissent des informations détaillées sur le format des données.

Le format des données discrefes affecte I'espace entre les mots d'enfrée et de sortie nécessaires a la
zone de messages et au nombre de mots d'entrée/de sortie utilisés par la carte d'option PROFIBUS.

Tableau 6-1 : Zones de messages de nombre entier et de virgule flottante, mots d'entrée et de sortie

Nombre entier

Zones de
messages

Mots d'entrée

Mofs de sortie

1

2 (4 octets)

2 (4 octets)

4 (8 octets)

4 (8 octets)

6 (12 ocfets)

6 (12 octets)

2
3
4

8 (16 octets)

8 (16 octets)

Virgule flottante

Zones de
messages

Mots d'entrée

Mots de sortie

1

4 (8 octets)

4 (8 octets)

2

8 (16 octets)

7 (14 octets)

3

12 (24 octets)

10 (30 octets)

4

16 (32 octets)

13 (26 octets)

La sélection du format approprié dépend de divers facteurs. La plage ou la capacité de la bascule
utilisée dans I'application doit étre prise en compte. Le format du nombre entier peut représenter

une valeur numérique jusqu'a 32 767, le format de la division peut représenter une valeur

numerique jusqu'a 32 767 divisions (ou incréments), ef le format de la virgule flottante peut
représenter une valeur numérique codee IEEE 754, un format a virgule flotfante de simple précision.

La virgule flottante correspond au seul format qui confient une telle information de virgule décimale
comme faisant partie de ses donnees. Tous les autres formats ignorent la virgule décimale dans
leurs données. L'installation de I'emplacement de la virgule décimale doit s'effectuer au niveau de
la logique PLC, lorsqu'elle est nécessaire avec ces formats.

6.3.1.1. Examples
Bascule 250 x 0,01 Bascule 50 000 x 10
Affichage INDS70 | o | 5 09 | 51,67 | 250,00 |Afichage 0 | 200 | 5160 | 50000
: IND570 :
Format transmis : Format fransmis :

Nombre entier 0 200 | 5167 | 25000 |Nombre enfier O | 200 | 5160 | —(xxxxx)
Division 0 200 | 5167 | 25000 |Division 0 20 516 5000

Virgule floftante 0 | 2,00 | 51,67 | 250,00 |Virgule flottante 0O | 200 | 5160 | 50000

METTLER TOLEDO IND570 Guide de l'interface PLC

N'importe lequel de ces formats peut éfre utilisé dans ce Le format du nombre entier ne peut pas éfre utilisé, en effet
cas. il pourrait envoyer une valeur négative ou non valide si le
poids dépasse 32 760.
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Bascule 150 x 0,001

Affichage INDS70 || 5400 | 51,607 | 150,000
Format transmis :

Nombre entier 0 2100 | —(xxxxx) —(XXXXX)
Division 0 2100 | —(XxXxxx) —(XXXXX)
Virgule flottante 0 2,100 51,607 150,000

Les formats du nombre entier et de la division ne peuvent pas étre
utilisés, en effet ils pourraient envoyer une valeur négative si le poids

dépasse 32 767.

Veuillez vous reporter aux annexes A ef B pour une description détaillée des formats de données
disponibles afin de déferminer celui étant le mieux adapté.

Ordonnancement des octets

Ce parametre d'ordonnancement des octets définit I'ordre dans lequel les octefs des données et les
mots seront présentés au format des données PLC. Les sélections de I'ordre des octets disponibles

sont les suivantes :

Permutation de mots

(par défaut)

Permutation d'octets

Standard

Permutation double de

mots

5000.

Rend le format des données compatible avec PLC 5.

Quantum.

Le Tableau 6-2 fournit des exemples de divers ordonnancements d'octefs.

Tableau 6-2 : Ordonnancement des octets de données PLC

Rend le format des données compatible avec les processeurs RSLogix

Rend le format des données compatible avec S7 PROFIBUS.

Rend le format des données compatible avec le PLC Modicon

Permutation de

Permutation

Permutation

mots d'octets double de mots SR
Valeur du terminal c’le 1355
pesée
pe| 15 | B | o |15 | BT | o |15 | BT | o |15 | BT | o
n n n n
Nombre Mot de la
i valeur du 0x054B Hex 0x4B05 Hex 0x4B05 Hex 0x054B Hex
entier X
poids
ler mot de la
valeur du 0x6000 Hex 0xA944 Hex 0x0060 Hex 0x44A9 Hex
Virgule poids
flottante| Deuxieme mot
de la valeur du 0x44A9 Hex 0x0060 Hex 0xA944 Hex 0x6000 Hex
poids
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6.4.

6.4.1.

Virgule flottante

Présentation générale des opérations

Lorsque le format de virgule flottante est sélectionné dans I'IND570, chaque zone de messages
configurée défiendra des données en lecture et en écriture conformément aux indications du
Tableau 6-1. « Lecture des données » se réfere aux données envoyées depuis I'ND570 vers le PLC
(lecture PLC). « Ecriture des données » se référe aux données envoyées depuis le PLC vers
I'ND570 (écriture PLC). Le premier mot de la carte mémoire des données en écriture est réserve.

Le terminal ufilise des commandes de nombre entier depuis le PLC pour sélectionner les données
de sortie de la pesée avec virgule flotfanfe. Le terminal reconnait une commande lorsqu'il détecte
une nouvelle valeur dans le mot de commande de la zone de la bascule. Si la commande détient
une valeur associée a une virgule flottante (par exemple, chargement d'une valeur cible), elle doit
éfre chargée dans les mots avec virgule flottante avant que la commande ne soit émise. Une fois
que le terminal reconnait une commande, il accuse réception de cette derniére en définissant une
nouvelle valeur dans le bit d'accusé de réception de la commande du mot de réponse a la
commande de la bascule. Il indique aussi au PLC quelle valeur avec virgule flottante est envoyee
(au moyen de l'indicafeur d'enfrée avec virgule flottante du mot de réponse de la commande). Le
PLC doit aftendre jusqu'a ce qu'il recoive I'accusé de réception de la commande provenant du
terminal avant d'envoyer une autre commande.

Le ferminal possede deux types de valeurs qu'il peut fransmettre au PLC : temps réel et statique.
Lorsque le PLC demande une valeur en temps réel, le ferminal accuse réception une seule fois de la
commande issue par le PLC, mais envoie et met a jour la valeur lors de chaque mise a jour A/N. Si
le PLC demande une valeur statique, le terminal accuse une seule fois réception de la commande
issue par le PLC et met G jour une seule fois la valeur. Le terminal confinuera a envoyer cefte valeur
jusqu'a ce qu'il regoive une nouvelle commande issue par le PLC. Les poids brufs et nets sont des
exemples de données en temps réel. Les valeurs de la fare, de la cible, de I'alimentation et de la
tolérance sont des exemples de donnees stafiques.

Le terminal peut envoyer une rotation de neuf valeurs différentes en temps réel pour chaque zone de
messages. Le PLC envoie des commandes vers le ferminal afin d'ajoufer une valeur a la rofation.
Une fois que la rofation est établie, le PLC doit donner la consigne au terminal de commencer
aufomatiquement sa rotation, ou le PLC peut contrdler la vitesse de rotation en informant le ferminal
de passer a la valeur suivante. Si le ferminal recoit la demande d'alterner automatiquement ses
donneées de sorfie, il passera a la valeur suivante de sa rotation lors de la mise a jour A/N suivante.
(Le taux de mise a jour A/N dépend du type de bascule. Une bascule analogique possede un faux
de mise @ jour de 20 Hz ou 58 ms.)

Le PLC peut controler la rofation en envoyant des commandes alternées de rapport du champ
suivant (1 ef 2). Lorsque le PLC passe a la commande suivante, le terminal passe lui aussi a la
valeur suivante de la rofation. Le terminal mémorise la rotation dans ses données partagées afin
que la rotation ne soit pas réinitialisée apres chaque cycle hors fension/sous tension. Lorsque le
PLC ne configure pas de rofation d'entrée, la rotation d'entrée par défaut ne comportera que le poids
brut. Reportez-vous aux exemples de commandes @ virgule floftante de I'annexe B et des fableaux
B-5 @ B-8 pour des informations complémentaires.
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6.4.2. Format des données a virgule flottante et compatibilité

En mode de Message a virgule flottante, le PLC et le terminal échangent des données de poids, de
cible et de tare au format a virgule flottante de simple précision. La norme IEEE d'arithmétique
binaire a virgule flottante, ANSI/IEEE 754-1985, spécifie le format des nombres a virgule flottante
de simple précision. Il s'agit d'un nombre & 32 bits comportant 1 bit de signature, un exposant
signé 8 bifs et une mantisse de 23 bifs. L'exposant signé 8 bits fournit un échelonnage des
données de pesée. La mantisse de 23 bits permet une représentation de 8 millions de comptages
uniques.

Méme si un nombre @ virgule floftante de simple précision fournit une plus grande précision et une
plus grande souplesse numeérique que les representations de poids en nombres entiers, il présente
néanmoins des limitations. La représentation du poids peut ne pas éire exacte, particulierement
dans le champ de pesée a résolution éfendue pour des bases a haute précision.

L'IND570 utilise deux bits d'infégrité des données afin d'en maintenir I'infégrité lors de la
communication vers le PLC. Le premier bit correspond a I'octet de début des données ; le deuxieme
correspond @ I'octet de fin des données pour une zone de la bascule. Le programme PLC doit
vérifier que les 2 bits d'infégrite des données detiennent la méme polarité pour que les données de
la zone de la bascule soient valides. Il est possible que le programme PLC voit plusieurs lectures
consecutives non valides lorsque I'IND570 envoie librement des mises a jour de pesée. Si le
programme PLC deétecte cetfe condition, il enverra une nouvelle commande a I'ND570.

6.4.3. Remarques : Nombres @ virgule flottante dans divers PLC

Les PLC Simatic TI505 prennent en charge la norme IEEE sur les nombres a virgule floftanfe.
Conformément au Manuel de référence de programmation Simatic TI505, les nombres réels sont
mémorisés au format 32 bits a simple précision, conformément a la norme ANSI/IEEE 754 1985,
dans la fourchette comprise entre 5,42101070 E-20 et 9,22337177 E18.

Les PLC Siemens S5 ne prennent pas intrinsequement en charge les nombres a virgule flottante au
format IEEE. Les PLC S5 prennent en charge les nombres a virgule flottante dans leur format propre
ef unique. Le « blocage de fonction » du logiciel peut éire mis en ceuvre dans le PLC S5, pour une
conversion entre les nombres a virgule flotfante S5 et les nombres a virgule floftante de la norme
IEEE.

Les PLC Siemens S7 et Rockwell/Allen-Bradley prennent en charge les nombres a virgule flottante
de la norme IEEE.

6.5. Données partagées

6.5.1. Présentation générale des opérations

Si Données partagees est activé dans la configuration PROFIBUS du PLC, ce dernier peut accéder
aux données partagées sur un IND570 au moyen de PROFIBUS en utilisant une exfension des E/S
cycliques.

Le PLC doit specifier la commande des données partagées et le nom de variable dans le message
de sorfie du PLC. Si la commande est du type écriture, le message de sortie du PLC doit alors
contenir aussi la valeur du champ d'écriture. La longueur maximum de la valeur est de 20 octets.
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Lorsque la commande des données partagées est une commande de lecture, le message d'entrée
du PLC détiendra un champ de lecture contenant les données provenant de la variable Données
partagées spécifiee dans le message de sortfie. La longueur maximum des données rapportées
dans le champ de lecture est de 20 ocfets.

Les variables des données partagées sont a écriture aufomatique. Le terminal IND570 détermine le
type de tous les champs de données valides dans le message provenant du nom et de la definition
de la variable dans les données partagées. Le terminal n'autorisera pas d'écriture de chaines de
données dans une variable & virgule flotfante ou vice versa.

6.5.1.1. Entrée des données partagées

Les informations d'entrée des données partagées se composent de deux sections : I'éfat des
données partagees et la valeur du champ de lecture des données parfagées (en cas de demande
par la commande de sortie des données partagées). Les informations de I'état des données
partagées se composent d'un mot contenant un nombre entier. Ce nombre entier représente I'une
des valeurs d'éfat suivantes :

0 Etat nul

1 Réussite de la commande compléte

2 Nom des données partagées invalide

3 Commande des données partagées invalide

4 Ecriture impossible : le champ est protégé en écriture (métrologie 1égale)

La valeur du champ de lecture des données partagées contient la valeur de la variable des données
partagées spécifiee dans la sortie des données partagées (du PLC vers le terminal). Elles ne sont
présentes que lorsque la commande provenant de la sorfie des données partagées demande une
lecture de ces dernieres. Cefte valeur est a écriture aufomatique, par exemple, cela peut étre un
nombre @ virgule flottante ou une variable de chaine. La longueur est déterminée par la variable
sélectionnée mais sans pouvoir dépasser 20 octets. Veuillez consulter les tableaux en fin de Sortie
des données partagées pour une liste des variables possibles ef de leur contenuin.

6.5.1.2. Sortie des données partagées

Les informations de sortie des données partagées sont divisées en quatre sections : la commande
des données partagées, le nom des données partagées, le nom de variable des données partagées
ef la valeur écrite des données partagées (conformément @ la requéte de sortie des données
partagées). Les informations de commandes des données parfagees correspondent a un mot
contenant un nombre entier. Ce nombre entier représente I'une des valeurs d'état suivantes :

0 Etat nul
1 Lecture des données partagées
2 Ecritures des données partagées

Le terminal fraite une commande des données partagées « a la demande » du PLC. Lorsqu'une
nouvelle valeur est placée dans le mot de commande des données partagées, le terminal réalisera
la commande émise. Le terminal ne fournit pas d'informations « en temps réel » au PLC, il fournit
un « instantané » des données ef non une mise a jour automatique des nouvelles valeurs de la
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méme commande des données partagées. Le PLC doit plutét redemander les informations en
définissant une nouvelle valeur dans le mot de commandes des données parfagées.

Pour réaliser des lectures successives, le PLC doit par exemple alterner entre une commande «
nulle » et une commande « lecture » dans le mot de commande des données partagées. Pour
atteindre le maximum d'efficacité du traitement, le PLC doit définir le nom du ferminal, le nom de la
variable ef la valeur en écriture (le cas échéant) pendant qu'il définit la commande « nulle ». Une
fois cette opération terminée, le PLC peut alors définir la commande des données partagées sur «
lecture » ou « écriture ».

Reportez-vous a Référence des données partagées de I'IND570 pour des informations détaillées sur
les champs des donnees partagées.

6.6. Mappage des E/S IND6570 PROFIBUS

30205335

Input Data Output Data
To PLC From PLC
Byte Byte
Offset Description Description Offset
A A
A 0 Integer Value w o™ Load Integer Value 0
- N 4
o o
2 Scale Status 2 @ 2 @ Command 2
4 Integer Value ™ o™ Load Integer Value 4
N 4 V) 4
o o
6 Scale Status 2 @ 2 @ Command 6
8 Integer Value &n"’ 0™ Load Integer Value 8
- 0N 4
o [=]
10 Scale Status 23 23 Command 10
12 Integer Value wY wY Load Integer Value 12
N 4 N g
o o
14 Scale Status =3 23 Command 14
w® ————— ©
g 16 NULL 0 Null SD* Command SD* Command 16 s
= 1= Read SD* Command Lo
*
8 18 SD* Access Status 2 = Write SD* C . NULL 18 8
| <4
g 20| Byteo Byte 1 Char0=‘A’ [Char1=K' |20 §
SD* Name Strin
= 22| Bye2 Byte 3 e "AKOlOl”g’{ Char2=‘0' |Char3=‘1" |22 =
S .e. S
© §||24| Byes Byte 5 0= Null Status Chara=0' |Char5="1" |24 || & 9
= ©
1 < - 1= Command Success |
™ g 26 B2 B2 7 - 8 2 = Invalid SD* Name i Hied 26 % m
N 3 & 3 = Invalid SD* Command <
U o
E 28 s g8 ﬁ H 4 = Field Write Protected el B 28 'r:u
w
=< [30| Byte1o Byte 11 g & Byte 4 Byte5 |30 u
© oS & I
9|32 Byte12 Byte 13 ) X Byte 6 Byte7 (32 || &
E - 1 3
ki 34 Byte 14 Byte 15 % 3z Byte 8 Byte 9 34 s
7} £ & <
Byte 16 Byte 17 2 Byte 10 Byte 11 36 v
36 S
&
38 Byte 18 Byte 19 g e Byte 12 Byte13 |38
40 Reserved Byte 14 Byte15 | 40
42 Reserved Byte 16 Byte17 | 42
v 44 Reserved Byte 18 Byte19 |44 v

* SD refers to Shared Data

Figure 6-3 : Mappage des E/S des nombres entiers/des divisions

La Figure 6-3 présente le mappage général des E/S des terminaux IND570 en mode de
communication PLC pour les entiers ou les divisions. Pour le mappage de I'entrée et de la sorfie,
chaque zone de messages correspond a des mots de 4 octets ou de 2 entiers. Lors de la
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6-10

configuration des communications des PLC, la sélection appropriée des E/S GSD doit étre qinsi

réalisée :

1 zone de messages = 2 mots d'E/S

2 zones de messages = 4 mots d'E/S

3 zones de messages = 6 mots d'E/S

4 zones de messages = 8 mots d'E/S

Veuillez nofer que si Données partagées a été activé, quel que soit alors le nombre de zones de
messages configurées, la taille sélectionnée des E/S dans la configuration GSD doit foujours étre «
I/0 23 Wrd » (ou 23 mofts d'E/S) (en mode entier ou division seulement ).

Input Data Output Data
Byt To PLC From PLC
yte Byte
Offset Description Description Offset
A 0 Command Response o Reserved 0
2 4 Byte &P: G Command 2
Floating Point Value 228 2
4 g § wn g § 4 Byte Floating Point 4
6 Scale Status s Load Value 6
8 Command Response glnN Command 8
o
1N e
10 4 Byte S ﬁ § 4 Byte Floating Point | 10
12 Floating Point Value | & g sV Load Value 12
=
14 Scale Status g’om Command 14
©
16 Command Response | 25| 4ByteFloatingPoint | 16
Qo v Load Value
18 4 Byte © 2 18
-3
. . a
_ 20 Floating Point Value § g o Command 20
] ©
é 22 Scale Status ﬁ B8 | 4ByteFloating Point | 22
2 24 Command Response s Load Value 24
o
= oo <t ———— L
(=} *
= 26 4 Byte g 5 0= Null SD* C. 4 SD* Command 26
Floating Point Value U= 1 =Read SD* Command
-
S 28 sw» 2 = Write SD* C d NULL 28
© | o _ e
= 30 Scale Status —W‘ Name Char0=‘A’ |Char1="K 30
elo 32 SD* Access Status String, i.e. Char2=‘0" |Char3="1" | 32
o 34 Byte 0 Byte 1 JAKO1013 Char4=‘0" |Char5=“" | 34
yte yte = =
36 Byte 2 Byte 3 0 = Null Status Byte 0 Byte 1 36
© 1 = Command Success
] 38 Byte 4 Byte 5 © 2 =Invalid SD* Name Byte 2 Byte 3 38
< ] 3 = Invalid SD* Command
K 40 Byte 6 Byte 7 - 0O 4 =Field Write Protected Byte 4 Byte 5 40
K 42 Byte 8 Byte 9 E g ﬁ 3 Byte 6 Byte 7 42
S g £ a8
8 44 | Byte10 Byte 11 £ 2 ] Byte 8 Byte 9 44
8 @ = o @
o 46 | Byte12 Byte 13 o £5 Byte 10 Byte1l | 46
E ™ 3 wv
g 48| Byte14 Byte 15 ';'- = Byte 12 Byte13 | 48
50 Byte 16 Byte 17 Byte 14 Byte 15 50
52 Byte 18 Byte 19 Byte 16 Byte 17 52
v 54 Reserved | Byte 18 Byte19 | 54

* SD refers to Shared Data

Figure 6-4 : Mappage des E/S @ virgule flottante

Shared Data Enabled Area

4

4

28 - 16 bit Words Total

Le tableau ci-dessus du mappage des E/S a virgule flottante présente le mappage général des E/S
pour les terminaux IND570 configurés en mode de communication PLC a virgule floftante. Chaque
zone de messages occupe 8 octets de mémoire d'entrée et 6 octets de mémoire de sortie avec un
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décalage en sortie de 2 octets. Lors de la configuration des communications des PLC, la sélection
appropriée des E/S GSD doit étre ainsi réalisée :

1 zone de messages = 4 mots d'E/S

2 zones de messages = 8 mots d'E/S

3 zones de messages = 12 mofs d'E/S

4 zones de messages = 16 mots d'E/S

Veuillez nofer que si Données partagées a été activé, quel que soit alors le nombre de zones de

messages configurées, la taille sélectionnée des E/S dans le fichier GSD doit foujours étre « I/0 28
Wrd » (ou 28 mots d'E/S) (en mode virgule flottante seulement !).

6.7. Contrdle des E/S discréetes en utilisant une interface
PLC

Le terminal IND570 offre la possibilité de contréler directement ses sorties discrétes et de lire ses
entrées discretes en utilisant des options (numériques) d'interface PLC. Les integrateurs de
systemes doivent savoir que les mises @ jour des E/S discretes de I'IND570 sont synchronisées
avec le taux A/N, et non pas avec le faux de balayage des E/S du PLC. Ceci peut étre a I'origine
d'un refard perceptible de lecture des enfrées ou de mise @ jour des sorties, conformément aux
observations provenant du PLC vers les signaux du monde réel.

Veuillez consulter le Manuel d'installation du terminal IND570 pour le cdblage des E/S discretes.
Veuillez aussi noter que les sorties doivent éire rendues disponibles dans le terminal IND570 sur
Configuration > Application > E/S discrétes afin d'étre contr6lées par le PLC.

6.8. Configuration du matériel

6.8.1. Cdblage

La carte d'opfion PROFIBUS du ferminal IND570 est équipée d'un connecteur DB-9 afin d'y
brancher I'interface du réseau PROFIBUS (Figure 6-5). Les longueurs et les types de cables ainsi
que leur terminaison sont spécifiés par PROFIBUS. (Veuillez vous reporter a la documentation PLC
pour des directives de conception des cébles destinés aux divers modeles de PLC.)

REMARQUES :

5 1 Broche Signal
1. UTILISEZ DES CONNECTEURS

1 Non utilisé CORRESPONDANTS ET DES CABLES

)] ® . RECOMMANDES POUR LES CONNEXIONS
2 Non ufilisé PROFIBUS.

9 6 3 RXD/TXD + 2. CONSULTEZ LA DOCUMENTATION DE
PROFIBUS INTERNATIONAL POUR D'AUTRES

4 RTS CONSIDERATIONS.
5 Bus de masse
6 Bus +5 V
7 Non utilisé
8 RXD/TXD -
9 Non utilisé

Figure 6-5 : Connecteur DB-9 de la carte d'option PROFIBUS
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L'unité « Conditions difficiles » de I'IND570 nécessite un connecteur Siemens @ angle droit,
reference 6ES7 972-0BA41-0XA0. Le monfage sur panneau peut utiliser le connecteur a angle droit
ou le connecteur direct, référence METTLER TOLEDO 64054361. La Figure 6-6 présente I'option
PROFIBUS installée dans une enceinte IND570 pour environnement difficile.

Figure 6-6 : Carte d'option PROFIBUS installée - Enceinte pour conditions difficiles

6.9. Configuration du logiciel

Le terminal IND570 détecte automatiquement la présence de la carfe d'option PROFIBUS si elle est
installée et ajoute les parametres de configuration au bloc d'options. Pour configurer le terminal
pour PROFIBUS, entrez dans Configuration ef avancez jusqu'a Communications > PLC > sous-bloc
PROFIBUS (Figure 6-7).

| PLC |
— Profibus |
--------- . Adressenoeud |

I ‘ Taux données \
| Format données |

~ Mode opérationnel

————————— - Ord. des octets

|
--------- | Format |
|
|

| Zones de message

Figure 6-7 : Options de configuration PROFIBUS dans la configuration de I'ND570
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6.9.1.
6.9.1.1.

6.9.1.1.1.
6.9.1.1.2.

6.9.1.2.

6.9.1.2.1.

6.9.1.2.2.

6.9.1.2.3.

6.9.1.24.

6.10.
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Blocs de configuration du format des données et de PROFIBUS
Configuration de PROFIBUS

Le bloc de configuration PROFIBUS sur Communication > PLC > PROFIBUS permet a I'utilisateur de
spécifier I'utilisation de l'inferface PROFIBUS.

Adresse du nceud

Entrez une seule adresse de noeud de O 0 125.

Données partagées

Définissez les données partagées sur Activé ou Désactive
Configuration du format des données

Dans Configuration, naviguez vers Communications > Interface PLC > Format des données. Les
champs suivants sont disponibles pour PROFIBUS.

Mode opérationnel

Le mode opérationnel peut éfre sélectionné dans une liste déroulante. Les choix sont les suivants :
Mode compatibilité (par défaut), Emulation IND560

En fonction de la sélection de I'ordonnancement des octets (reportez-vous @ la section 6.9.1.2.3.
ci-dessous, Ordonnancement des octets), le Mode compatibilité fournira les mémes possibilités
d'ordonnancement discret des octets conformément aux ferminaux IND131/331 et IND780 de
METTLER TOLEDO. Si Emulation IND560 est sélectionng, les octefs fransmis en mode discret
correspondront a I'ordonnancement des octets IND560 existants, déferminé par la sélection de
I'ordonnancement des octets. Les possibilités d'ordonnancement des octets dans les terminaux
IND560 ne correspondent pas @ celles des IND131/331 et IND780. Ne choisissez le mode
Emulation IND560 qu'en cas de remplacement d'un IND560 et que si la programmation dans le
PLC n'est pas modifiée.

Format

Sélectionnez le format dans une liste déroulante. Sélectionnez Divisions, Nombre entier (par défauf)
or Virgule flotfante.

Ordonnancement des octets

Les choix sont Standard, Permutation d'octets, Permutation de mots (par défaut) et Permutation
double de mots. Reportez-vous au Tableau 6-2pour des définitions.

Zones de messages

Sélectionnez 1, 2, 3 ou 4 zones.

Déepannage
Si I'ND570 ne communique pas avec le PLC, appliquez ces instructions :

o \/rifiez le cablage et la ferminaison de réseau.
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»  Confirmez que le fichier GSD de I'ND570 a éte chargé dans la configuration de réseau du PLC
(méme en cas d'utilisation du mode Emulation IND560), et que le nceud du réseau de
I'lND570 était défini pendant son utilisatfion.

e (Confirmez que les parametres de I'IND570 pour le type de données et I'adresse du nceud
correspondent & ceux du PLC ef que chaque IND570 possede une adresse de nceud unique.

o Confirmez que la dimension choisie du mot d'E/S dans la configuration du réseau du PLC
correspond aux parametres de la configuration dans I''ND570 (reporfez-vous @ la section sur
le mappage des E/S PROFIBUS), en prétant particulierement atfention au réglage des données
partagées activees dans la configuration de I'ND570.

e Si le circuit imprimé de l'inferface PLC a été changé pour un autre type, comme EtherNet/IP ou
DeviceNet, une réinitialisation générale de I'IND570 doit étre exécutée. Veuillez contacter la
mainfenance de Mettler Toledo pour obtenir de I'aide.

e \euillez confacter la maintenance de METTLER TOLEDO pour le remplacement de I'inferface
PROFIBUS.

6.10.1. DEL d‘état

La carte d'inferface PROFIBUS présente quaire témoins de DEL d'état afin d'indiquer I'état des
communications et des défauts de la carte. Les Figures 4 Tet 4 2 indiquent I'emplacement de ces
DEL et la Figure 6-8 présente le réseau des DEL sur la carte. Le Tableau 6-3 explique la

signification de ces témoins.
Alimentation o e Transmission
Echange de o e Réception

données

Figure 6-8 : Témoin des DEL d'état de PROFIBUS

Tableau 6-3 : Indication de I'état des DEL de PROFIBUS

DEL n° Etat Etat
Arrét Mise hors tension
1 - Alimentation
Vert Mise sous tension
2 - Etat de Ia Vert fixe | Envoi de données
fransmission | Arrat Aucune donnée envoyée ; absence d'alimentation
3 - Etat de Ia Vert fixe | Des données sont en cours de réception
reception Arrét Aucune donnée regue ; absence d'alimentation

Vert fixe Des donneées sonf en cours d'échange

4 - Echanges de ——— -
données Arrét Aucune donnée n'esf echangee ; absence

d'alimentation
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6.11. Exemples d'interfacage

La Figure 6-9 présente un écran d'exemples de configuration du matériel de I'IND570 et de la
surveillance des E/S avec le logiciel Siemens Step 7. Le CD de documentation, référence
30205330, contient des versions completes de ces exemples.

¥ HW Config - [SIMATIC 300 Station (Configuration) -- General IND570_Sample] o[- (]
Eﬂ] Station Edit Inset PLC View Options Window Help - |l a8 %
D& &8 B & || ol olin || 2 B8 w2
e ol
=0 UR PROFIBUS(1): DP master system (1) = :
Eind ot thjl
: , ) i L
2 CPU3152 PN/DP(1) [ (3 INDS70 Erofie: | Standard hd
X1 HPLTP 3
X PO =% PROFIBUS DP -
X2 Pi Port 1 B0 Additional Field Devices
X2P2 Port 2 ED General
3 - &g IND1F, INDI3!
&g IND5GD
=g INDE7D
Universal module
Ethemet(1): PROFINETO System (100) T
140 4 wid
140 6wrd
140 8wid
140 12w
140 16 wid
14017 whd
140 19'hd
140 21 whd
-4 1vozzwd
- 140 23w
‘ i » 140 25'wd
-4 10 28'Wrd
1 SR g IND780 Industrial Temn
:lil H g IMD780 Qi
Slat DPID Order Mumber / Designation | Address | O Address Comment E]“ﬁ Jaguar Industrial Play
[ TEAD /0 28 wid 256 257 (1] Switching Devices
; T T T =@ -
z 763 i AT nd T < i ¢
cd 12 3 AP SR PROFIELIS-DF slaves for GIMATIC 57, E
17, and CF (distributed rack] =

Press F1 to get Help.

Figure 6-9 : Configuration du matériel

La configuration du matériel présentée est destinée au programme d'exemples inclus. Dans cet
exemple, un IND570 est configuré en mode de virgule flottante (configuration GSD « 1/0 28 Wrd »
(28 mots d'E/S) sur le nceud PROFIBUS 3, ef un autre IND570 est configuré en mode de nombre
entier (configuration GSD « I/0 23 Wrd » (23 mofs d'E/S) sur le nceud PROFIBUS 4.

Les deux noeuds possedent les mémes détails de configuration :

Données partagées = Activé

Mode opérationnel Mode de compatibilité
Ordonnancement des octefs Permutation des octets
Zones de messages = 4

6.12. Exemple d'un programme PLC

Deux exemples de programmes PLC généraux sont inclus dans le CD de documentation, I'un pour
un S7-315 PN/DP utilisant la version 5 étape 7 (SP3) et I'autre pour un S7-1200 utilisant le portail
TIA. Les deux exemples sont essentiellement semblables ef les deux programmes comprennent de
nombreux commentaires qui expliquent en détail leur fonctionnement. Afin de rester bref, seuls les
points principaux du programme S7-315 sont ici traités.
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Le programme d'exemples démontre la logique utilisée pour interfacer un IND570 configuré selon
les formats @ virgule flottante et @ nombre entier. La logique comprend aussi des routines d'acces

aux données partagées au moyen de l'inferface PROFIBUS avec les formats de données a virgule
flottante et & nombre entier.

Le programme d'exemples est assujefti @ des modifications sans avis préalable. Veuillez rendre

visite 0 www.mt.com/INDSxx pour télécharger la version la plus récente du code des exemples
PLC.

6.12.1. Configuration du matériel PLC

Pour un bon fonctionnement, la configuration du processeur du PLC doit éfre reéalisée de sorte que
la taille des zones d'entrée et de sortie du fraitement image soit de 512, comme sur la Figure 6-10.

=(0) UR PROFIBUS(1): DP master system (1) .
0 | z T =
| i ) 4E) INDﬂ
AT MFLDF -
x PO Properties - CPU 315-2PN/DP - m (o
X2FP7 Port T
X2FP2 Port 2 Diagnostics/Clock | Protection | Communication | Web
3 2 General | Startup | Synchronous Cycle Intemupts
Cycle/Clock Memory ] Retertive Memory | Intemupts | Time-of Day Intemupts | Cyclic Intemupts
Cycle
W
Scan cycle monitoring time [ms] [150]
0
Scan cycle load from communication [%): |20
-
Size of the processdmage input area: 512
Size of the processimage output area 512
q = ql 0B85 - call up at /D access emor; |Nu 0B85 call up j 1
:I:I 0 UR Clock Memory
Slot Module Order number i ™ Clock memory
1 O
Z_]E CPU315-2 PN/DP(1) |BES7 315-2EH14- = ‘1
A7 AR
([ AT
t gg f | Cancel Heip ‘
= e — —
Figure 6-10 : Propriétés de I'objet CPU315-2 PN/DP
sz .
6.12.2. Remarques géneérales de programmation

Les principes suivants doivent foujours étre appliqués afin de garantir la validité des données avant
de les ufiliser dans un fraitement. Veuillez noter que des principes différents s'appliquent pour les
différents modes (Virgule flottante par rapport @ Nombre entier ou Divisions).

Pour le mode @ virgule flottante, les données lues depuis le ferminal doivent étre filirées avec le bit
Data_OK et les deux bits d'intégrité des données, comme sur la Figure 6-11.
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El Hetwork 2 : Update the data read from the DProfiBus IND

Cnly update the data if the Data CK kit is on,

and the Data Integrity bkbits

match (indicating that the data inbetween the bits is walid). Otherwise, throw
the data away.-
DBE1.DBX7._&6
bit §2
"IND FP_ "IND_FP_
Data™. Data™.
Data". Msg Slotl. Msg Slotl.
Mag Slotl. CHMD Scale_
Scale_ Response. Status.
Status. Data Data
Data_ OF Integrity_1 Integrity 2 WMOVE
| | | | | =N ZNO
"IND_FP_ "IND_FP_ min "IND FD
Data™. Data". "OAW FD :lata:. -
Msg_Slotl. Msg_Slotl. Data" —{IN Msg Slotl.
E:M:'_ Scale_ OUT —Data
Besponse . Status.
Data Data
Integrity_1 Integrity 2
/1 171

Figure 6-11 : Filtrage des données valides en mode a virgule flottante

Le filtrage des données de cefte maniére assure au ferminal d'étre dans un état opérationnel valide
(Data_OK = 1) ef a la mise a jour analogique provenant du capteur d'étre correctement terminée
avant la lecture des données (Integrity_1 = Integrity_2).L'impossibilité de réaliser ces vérifications
peut étre a I'origine de données invalides utilisées par le programme du PLC.

En mode Nombre entier ou Division, un filire semblable doit étre appliqué comme sur la Figure 6-

12.

11/2016
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E Network 3 : Get the data from the Terminal and Normalize it te the Increment

We need to "Normalize' the incoming Integer Data by multiplying it by the
multiplier that is defined for the scale (that value is Hard Coded in Network 1
gbove, and is based on the resolution defined by the terminal's increment
setting contained in the scale setup that is in the IND terminal

itgelf) . But first, we have to comnvert the Integer data coming back to a
Double Integer, and then conwvert the Doubkle Integer into a Real data type.
2fter all of that, we can finally multiply the data by the Increment and store
the result in the Message Slot data area.

MNote that the Data OE bit MUST be ON, and the Update In Progress bit MUST ke
[OFF, or the data coming back should be ignored.

rogress=1

"IND_INT_

"MSG_Slotl_
INT Data" —IN

"Double INT_
Data"™ 4 IN

"Double INT_
OUT |-Data™

"IND_INT_ Data".
Data™. Msg_Slotl.
Mag_Slotl. Status.
Status. Update_In
Data_OK Drogress 1 ol DI_R
N =

ENO

ouT

"Input_Real

~Data™

"Input_Real

Data™ —

INL

W {1nz

ouUT

"IND_INT_

Data™.

Msg_Slotl.
~Data

Figure 6-12 : Filtrage des données valides en mode Nombre entier ou Division

Dans ce cas, les données sont filirées avec les bits Data_OK et Update_In_Progress afin de s'assurer que les données revenant du terminal
sont valides. A ce stade, elles sont converties en valeur a virgule floftante au moyen d'une premiére conversion en un nombre entier a 4
octets suivie d'une multiplication par I'incrément pour positionner correctement la virgule décimale.
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6.12.3.
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Accés aux données partagées

Le programme d'exemples présenfe deux méthodes légerement différentes d'acces aux données
partagées dans le ferminal. La premiere méthode ufilise principalement un tableau d'acces aux
variables et une logique de réseau (dans la routine OB1) comme sur la Figure 6-11

B Network 3 : Clear Floating Point Mode OQutput Message

If a successful Shared Data Message has completed, then clear the output buffer
30 we're ready for the next command.

CMF ==| MOVE

EN ENO

IWZE8 0—IN

"FP_SDV_
Access_ oUT
Status" — IN1

1INz

Figure 6-13 : Accés aux données partagées, méthode 1

La logique de réseau recherche I'état de I'accés des données partagées afin d'indiquer une
fransaction réussie, pour ensuite remettre a zéro la commande des données partagées étant émise
vers le terminal. Ceci est nécessaire pour réinitialiser la séquence enire les commandes pour que le
terminal reconnaisse qu'une nouvelle commande a été envoyée en temps opportun. Cette logique
rend la fonction du tableau d'acces des variables plus souple, en effet I'utilisateur n'a pas besoin
de se rappeler de remetire a zéro la commande entre les commandes, dans la mesure ou cette
éfape le réalise automatiquement. Si une erreur se produit (éfat de I'acces des données parfagees
>1), la commande n'est pas remise a zéro, ce qui facilite I'identification du probleme par
I'ufilisateur.

Ceci correspond @ la pratique généralement recommandée avec les commandes d'acces aux
données parfagees. Il est aussi recommandé que la sortie de la commande reste a zéro pendant au
moins 100 millisecondes avant qu'une nouvelle commande ne regoive une autorisation
d'émission.

Toutes les logiques PLC réalisant un acces aux données partagées doivent surveiller I'état de
I'acces des données partagees afin de déterminer :

1. que la commande s'est ferminée avec succes (éfat = 1).
2. ouqu'une erreur s'est produite (fous les états >1) et qu'une action correctrice s'avere
nécessaire.

Dans le programme d'exemples inclus, le tableau d'acces aux variables qui peut éfre utilisé pour
lire ou écrire manuellement des données partagées est le suivant : « FP_SDV_Access » en mode
Virgule floftanfe ou « INT_SDV_Access » en mode Nombre entier. Les deux tableaux étant
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essentiellement identiques (hormis le mappage de leur mémoire), seul le tableau Virgule flottante a
été ici refenu.

6.12.4. Emission d'une commande de lecture des données partagées

Pour lire les variables des données partagées, veuillez réaliser la séquence présentée sur la Figure
6-14 et décrite ci-dessous.

3 Var - PB_SDV_Access [E=8 IR ===

Table Edit Inset PLC Variable View Options Window Help

| Clwla] 6] xlnle]o]-| x| [ 51 r] O sttt 3
€3 .PB_SDV_Access -- @IND560_FP_SDV_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP(1)\S7 Program(l) ONLINE [of® =]

2] Address | symbol [ symbol comment | Display format [ Status vaiue [ odity vaiue| 2
1 NiShared Data Variable Command

2| aw 282 “SD_Command" Shared Data Command (1=Read, 2=Wrie) DEC 0 1
[3] | QW 284 “5D_ALWAYS_ZERF Nul : : | HEX weiesoo0 [ ]
4| oW 285 “SOV_Ver_Name_1_2 Shared Data Variable Name Characters 182 CHARACTER Ar Al
[s| | aw 288 “SDV_var_Name_3_s* Shared Data Variable Name Characters 384 CHARACTER 01 01
(6| | aw 290  ~SOV_var_Name_5_6" Shared Data Variable Name Characters 586 | CHARACTER  of | 01
17| | 0B 252  ~SDV_Write_Vaiue_Byte" Write Single Byte (or Boolean) Value here HEX B#16400
'8 | |Qw 292 "SOV_Write_Vae_Word®  Wiite Word (2 Byte) Value here DEC | o 1
[9| | ap 202 | “SDV_Write_Vaie_Fioat Wrte Floating Point Value or String Value Chars 1 thru 4 here | FLOATNG_PONT 00 |
[10] | ap 296 |- SDV_Write_String_5_8" Write String Value Chars S thru & here CHARACTER DW#1E£00000000
11| | ap 300 | “SOV_write_Sting_s_12" Write String Value Chars 9 thru 12 here CHARACTER = DW#16200000000
2] | QD 304 | “SOV_wrte_Sting_13_16°  WrteSting Vale Chars 13thru16here | CHARACTER | DW#16200000000
[13] | oD 308 -SDV_write_Sting_17_20"  Wiie String Value Chars 17 thru 20 here CHARACTER | DWi1E#00000000
o
[15] | /i Shared Data Variabie Response
[16] | W 288  "SDV_Access_Status" Shared Dala Variable Access Status DEC 0
[17] |8 290 "SOV_Read Vale Byte"  SharedDala Read Value - Byte HEX B#16240
[18] | W 200 °SDV_Read_Vaue_Word"  SharedData Read Value - Word DEC 16457 |
[19] | D 290  SDV_Read_Vaiue_Fioal Shared Data Read Value - Fioating Point or 1st & characters of String | FLOATNG_PORT  3.1416 4
[20] D 294 "SDV_Read_Value_Chars_S_ Shared Dala Read Value - Characters 5 thru 8 CHARACTER AR
[21] | D 208  “SDV_Read_Char_9_12" Shared Data Read Value - Character 8 thru 12 | CHARACTER DWH16#00000000
[22] D 302 “SDV_Read_Char_13_16"  Shared Data Read Value - Character 13 thru 16 CHARACTER DWA16400000000
/23] | D 306 "SDV_Read_Char_17.20"  SharedData Read Value - Character 17 thru 20 CHARACTER DW16£00000000

INDS60_FP_SDV_Sample\SIMATIC 300 Station\...\S7 Programi(l) odl | | Abs <52

Figure 6-14 : Séquence de lecture des variables de données partagées

1. Enfrez la chaine de caractéres du nom de variable des données partagées conformément @

la description des adresses consécutives débutant a I'adresse QW286.

Entrez la commande (1) « Lecture des données partagees » @ I'adresse QW 282.

3. Cliquez sur le bouton Modification des variables afin d'écrire les modifications sur le PLC,
ce qui enverra alors la commande vers I'IND570.

4. Le résultat (contenu de AJO101) est rapporté dans la zone d'entrée en démarrant sur ID
290 (pour les valeurs avec virgule flottante). Dans ce cas, la valeur lue en refour
provenant du terminal était 3,1416.

N

Lorsque cetfte séquence est terminée, I'état de I'acceés aux variables de données parfagées passera
brievement sur « 1 » si la commande est réussie. Dans ce cas, la logique décrite pour la routfine
OB1 (Figure 6-11) mettra immédiatement a zéro la commande d'écriture provenant de la mémoire-
tampon, ce qui  son four provoquera la mise a zéro par le terminal IND570 de I'éfat de I'acces
aux variables des données parfagees. Si une erreur se produit, la commande n'est pas remise @
zéro et |'état des données partagées conservera l'erreur renvoyée en provenance de I'IND570.
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6.12.5.

30205335 | 04

Emission d'une commande d'écriture des données partagées

Pour écrire vers une variable de données partagées, la séquence présentée sur la Figure 6-15 et
décrife ci-dessous doit étre exécutée.

11/2016

&4 Var - [FP_SDV_Access -- General_IND570_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP(L)\S7 Program(1)] [ol o=
¥4 Table Edit Inset PLC Variable View Options Window Help - [|&] %
| Dls(@] & 1le|o|-| x| [ 2] || O ettt

| T3] Acaress [ symbol | Symbol comment Display format | Status value [ woaity value]
1 Shared Data Variable Command

2| | ow 282 | "SO_Command® Shared Data Command (1=Read, 2=\Wrte) DEC 0 2

(3] | ow 284 "SO_ALWAYS_ZERP Nl HEX WE1620000

(4| |ow 285 "SOV_Var_Name_1_2" Shared Data Varisble Name Characters 152 CHARACTER AF AJ

5| | ow 288 "SDV_Var_Name_3_& Shared Data Variable Name Characters 334 CHARACTER or 01

[6| | aw 290 "SDV_Var_Name_5_6" Shared Data Variable Name Characters 536 CHARACTER or 01
7| 0B 282 "SOV_Wrte_Vale_Byte~ | Wirkte Single Byte (or Boolean) Vakue here HEX B#16240
8] | aw 262 "SDV_Write_Value_Word™ Write Word (2 Byte) Value here DEC 16432
'9| | QD 282 "SDV_Wrte_Vale_Fioat”  Wrke Floating Point Value o String Value Chars 1 thru 4 here FLOATING_PONT | 2.76 276
(10 | 0D 296 "SOV_Wrte_Sting S & | Wrke Sting Vakie Chars 5 thru & here CHARACTER | Dwaeiesoooooooo[ ]
11] | QD 300 "SDV_Wrte_Sting_9_12" Write String Value Chars 8 thru 12 here CHARACTER DW#16#00000000
12| | QD 304 -SDV_Write_Sting_13_16~ | Wirite String Value Chars 13 thru 16 here CHARACTER DW#16200000000
E QD 308  "SOV_Write_Sting_17_20" | Virite String Vakue Chars 17 thru 20 here CHARACTER DW#16£00000000
14
'1_5. Shared ia!a Varable Response
16| | W 288 | "SOV_Access_Status® Shared Data Variable Access Status DEC 0
[17] | ® 290  -"SOV_Read_Vaue_Byte" Shared Data Read Value - Byte HEX B216240
18] w 200 “SDV_Read_Vale_Word™ Shared Data Read Value - Word DEC 16457
1_9' D 290 “SDV_Read_Vale_Float" Shared Data Read Value - Floating Point or 1st 4 characters of String = FLOATING_POINT 3.1416
20| | D 28¢  "SOV_Read_Vale_Chars_S_ | Shared Data Read Value - Characters 5 thru 8 CHARACTER |  DW#16200000000 |
121] | D 298 | "SOV_Read_Char__12° Shared Data Read Value - Character 9 thru 12 CHARACTER DWE16200000000
22| | D 202 "SOV_Read_Char_12_16" | SharedData Read Value - Character 13 thru 16 CHARACTER DW#16#00000000 |
23] | D 306 "SOV_Read_Char_17_20" | Shared Data Read Value - Character 17 thru 20 CHARACTER DW#16#00000000
L |
Press F1 for help. 9 Offline Abs < 5.2

Figure 6-15 : Séquences d'émission d'une commande d'écriture des données partagées

W =N A

1. Enfrez la chaine de caractéres du nom de variable des données partagées conformément @
la description des adresses consécutives débutant a I'adresse QW286.

ce qui enverra alors la commande vers I'IND570.

Enfrez la commande (2) « Ecriture des données partagées » dans I'adresse QW282.
Entrez la nouvelle valeur devant étre écrite vers AJO10T de QD 292.
Cliquez sur le bouton Modification des variables afin d'écrire les modifications sur le PLC,

Pour confirmer que la variable a été correctement écrite, la méme routine de lecture exécutée
précédemment peut étre répétée.
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6.12.6.

¥4 Var- PB_SDV_Access e
Table Edit Insert PLC Variable View Options Window Help

#| DI (@ & &[%B|@[o|-] X|[Fz 2] A2|| Dfa »|fodit-f

42 .PB_SDV_Access -- @INDS60_FP_SDV_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP(I)\S7 Program(1) ONLINE fole ==
2] acaress [ symvol [ symbol comment | Display format [ Status vaie [ wodity vaie|
1 liShared Data Variable Command
[2] | aw 282 “SD_Command Shared Data Command (1=Read, 2=Wrie) DEC 0 1
z QW 284 | "SD_ALWAYS_ZERF" Nul _ LGS W#1620000 ]: R j
4| oW 286 “SOV_Var_Name_i_2 Shared Data Variable Name Characters 182 CHARACTER AF Al
5| | ow 288 "SDV_Var Name_3 4" Shared Data Variable Name Characters 334 CHARACTER or 01
[6 | | aw 290 “SOV_var_Name_S_6" Shared Data Variable Name Characters 586 CHARACTER | OF' 01
[7| 0B 202 | "SDV_Write_Value_Byte" Wrte Single Byte (or Boolean) Value here - HEX © petes00
8| |aw 292 ~SOV_Write_Value_Word®  Wrte Word (2 Byte) Value here DEC |
[9| | ap 202 | “SOV_Write_Value_Fioat" Write Floating Point Value or String Value Chars 1 thru 4 here FLOATNG_PONT | 0.0
10| | QD 296  "SDV_Write_String_5_& ‘Write String Value Chars S thru 8 here | CHARACTER | DW#16$00000000
11| | oD 300 | ~SDV_Write_Sting_5_12" Wrie String Value Chars 9 thru 12 here CHARACTER | DW&16#00000000
112] | QD 204  “SOV_Write_Sting_13_16"  Wike String Value Chars 13 thru 16 here CHARACTER DW#16£00000000
[13] | aD 302 "SOV_wrie_Sting_17_20°  WiteString Value Chars 17thru20here | CHARACTER  DWHIG#00000000
o
(13 Shared Data Variable Response
[16] | W 288 | “SDV_Access_Status® Shared Data Variable Access Status | DEC 0
[17] B 290  "SDV_Read_Vale Byte" | Shared Data Read Value - Byte HEX B#16440
[18] | W 290 "SDV_Read Vale_Word  SharedData Read Value - Word DEC 16457
[19] | D 290  SDV_Read_Vaiue_Fioat Shared Data Read Value - Fioating Point or 1st 4 characters of String | FLOATHG_PORT 31416
[20] D 294 “SDV_Read_Vae_Chars_S_ Shared Dala Read Value - Characters 5 thru 8 CHARACTER AT BT
[21] | D 298 | "SDV_Read_Char_9_12" Shared Data Read Value - Character 8 thru 12 | CHARACTER DW16£00000000
[22] D 302 “SDV_Read_Char_13_16"  SharedData Read Value - Character 13 thru 16 CHARACTER DWH16#00000000
(23] D 306 "SDV_Read_Char_17.20°  SharedDala Read Value - Character 17 thru 20 CHARACTER DW#16400000000
IND560_FP_SDV_Sample\SIMATIC 300 Station\...\S7 Program(1) 4 ROND Abs <52

Figure 6-16 : Lecture de la séquence, répétée pour confirmer les données écrites

1. Enfrez la chaine de caracteres du nom de variable des données partagées conformément @ la

description des adresses consécutives débutant a I'adresse QW286.
Entrez la commande (1) « Lecture des données partagées » @ I'adresse QW 282.

3. Cliquez sur le bouton Modification des variables afin d'écrire les modifications sur le PLC, ce

qui enverra alors la commande vers I'IND570.

4. Le résulfat (contenu de AJO101) est rapporté dans la zone d'entrée en démarrant sur ID 290
(pour les valeurs avec virgule flottante). Dans ce cas, la valeur lue en retour provenant du

terminal était 2,76, c'est-a-dire la méme que celle écrite dans I'exemple précédent.
Accés aux données partagées au moyen du code PLC

Les programmes d'exemples comprennent le code de logique a relais afin de lire et d'écrire
données partagées provenant du programme. Le code pour le mappage de la mémoire des

des

données partagées a virgule flotfante se trouve dans FC2, alors que le code pour le mappage de la

mémoire des données partagées a nombre entier se trouve dans FC4.

Les deux routines permettent au programme de spécifier le nom de la variable des données

partagées en utilisant une matrice de caractéres dans leurs fichiers associés aux blocs de données.
En virgule floftante, le bloc de données est DB1 (DB2 pour les nombres entfiers), ce qui est présente

ci-dessous.
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% LAD/STL/FBD - [DB1 -- "IND_FP_Data" -- General_IND570_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP(L)\..\DB1] = EE ==
i3 File Edit Insert PLC Debug View Options Window Help _ =]
DEeE S i || o | &5 6 OmE x
Address [Name Type Initial value |Comment

0. STRUCT
+0.0| [Msg_Slotl "IND_Float_Data™ INDS70 Message Slot 1 (see PLC Data Format in INDS570's Setup)
+8.0| [Msg SlotZ "IND Float_Data™ INDS70 Message Slot 2 (see PLC Data Format in INDS570's Setup)
+16.0| (Msg Slot3 "IND Float_Data™ IND570 Message Slot 3 (see PLC Data Format in INDS70's Setup)
PP T VO

4240 heazciaes

+32.0|| |SDV_Access Name

|azmavro ) |

‘Shazed Datz Varizble Name for Read or Write Access

*1.0]

|CHER | |

=38.0

|END75TRUCI | ‘

Pri

ess F1 to get Help.

2 |offline

Abs <52 |Insert

Figure 6-17 : Accés aux données partagées utilisant le code PLC

Pour modifier la variable en cours d'acces, le programme doit écrire un nouveau nom de variable
d'acces aux données partagées (en caracteres ASCIl) vers cette matrice.

Un fableau séparé d'acces aux variables existe pour piloter FC2, portant le nom de
FP_SDV_Access_Program (Figure 6-18).Un autre tableau d'acces aux variables de pilotage de FC4
(INT_SDV_Access_Program) existe pour piloter le processus en mode Nombre entier.

I est important de noter que les routines d'acces aux données partagées du programme

1. Définissez ce bit sur 1 pour déclencher une lecture.

2. Definissez ce bit sur 1 pour déclencher une écriture.

Figure 6-18 : Tableau d'accés aux variables des données partagées

3. Meftez ici @ jour la matrice DB1 du nom des données partagées.

¥ War - [FP_SDV_Access_Program - @General IND570_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP(1)\S7 Program(l) GNLINE] =
&ﬁ Table Edit Insert PLC Variable View Options Window Help -8 *
#| D@ g #[®le| || X|[Fa 8| x| e w| &[4 wl
£ rodress Symbol [ symol comment Display format | Status value | Modity value |
1 il Shared DatgRead
2 M 210 “FP_Read_SDV™ Set this flag to read a Shared Data Variable BooOL E fase : ]
3 Mo211 “FP_SDV_Read_In_Progress” A Read of Shared Data is in Progress BooL - false
4 Mo 212 “FP_SDV_Read_Complete” Flag to indicate that the SOV read completed OK. BooL l] true
5 MD 30 “FP_Read” Floating Point Read of Shared Data Variable FLOATING_POINT 2202
[
T Ml Shared Data Write
8 Mo 213 “FP_Write_SDV™ Set this flag to Write a Shared Data Variable BOOL | fasc 2
9 M 214 “FP_SDV_Write_In_Progress” A Write of Shared Data is in Progress BoOoL - false
10] M 215 “FP_SDV_Write_Complete”™ Flag to indicate that the SDV Write completed OK. BoOoL I] true
11 MO 34 "SDV_FP_Write_Walue™ Shared Data Floating Point Value to Write to INDST0 FLOATING_POINT 3.1416 31418
12|
13| ' Shared Data Access Status variables
14 aw 282 “FP_SD_Command™ Shared Data Command (1=Read, 2=\Write} DEC 1]
15 w 288 “FP_SOV_Access Status” Shared Data Variable Access Status DEC 1]
16
17 il Shared Data Variable Name
18 DB1DBB 32 ! "IND_FP_Data" SDV_Access_Name[0] Shared Data Variable Name for Read or Write Access CHARACTER A
19| DB1DBB 33 ! "IND_FP_Data" SDV_Access_Name[1] Shared Data Variable Name for Read or Write Access CHARACTER N
20 DB1DBB 34 ! "IND_FP_Data" SDV_Access_Name[2] Shared Data Variable Name for Read or Write Access CHARACTER ‘0 3
21 DB1.DBB 35 ! "IND_FP_Data" SDV_Access_Name[3] Shared Data Variable Mame for Read or Write Access CHARACTER 1
22| DB1.DBB 38 : "IND_FP_Data" SDV_Access_Name[4] Shared Data Variable Name for Read or Write Access CHARACTER w
23 DB1.DBB 37 “IND_FP_Data".SDV_Access_Name[3) Shared Data Variable Name for Read or Write Access CHARACTER 1
24|
General IND570_Sample\SIMATIC 200 Station\...\57 Program(1) @ RUN \Abs < 5.2

d'exemples concernent les registres d'horloge utilises pour controler a quel instant la derniere
commande émise doit éfre remise a zéro.En configurant ces registres d'horloge, la commande de
retour @ zéro des données partagées est forcée pendant au moins 100 millisecondes afin de
permetire au terminal de reconnaitre a quel instant la nouvelle commande suivante est émise.

302053351 04 1 11/2016
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6.12.7. Acces aux données partagées : Conclusion

Presque toutes les variables de données partagées peuvent étre lues ef écrites conformément a la
présentation des exemples précédents.A cet égard, I'interface PROFIBUS possede moins de
restrictions que la plupart des autres interfaces Fieldbus prises en charge par I'lND570.

Cependant, il existe une restriction importante a noter : le nombre maximum d'octets pouvant étre
écrits par le PLC vers I'ND570, ou la lecture en refour vers le PLC en provenance de I'IND570, est
de 20.Cette limite s'applique @ toutes les chaines de caracteres et @ foufes les matrices.
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7  PROFINET

71.1. Présentation géneérale

PROFINET est une norme ouverte de réseautage industriel ayant été développée par Siemens en tant
que remplacement d'Ethernet pour son réseau PROFIBUS largement répandu. Le réseau prend en
charge les messageries cycliques ef acycliques, I'une et I'aufre ayant été mises en ceuvre avec
I'IND570. La norme PROFINET est prise en charge et sa mainfenance assurée par I'organisation
internationale PROFIBUS et PROFINET (PI). PROFINET utilise du matériel Ethernet commercial,
grand public (par exemple, commutafeurs et routeurs) ef est fotalement compatible avec I'ensemble
de protocoles TCP/IP Ethernet.

L'option PROFINET IND570 met en ceuvre des E/S PROFINET destinées a I'échange de données
cycliques avec le PLC et utilise des messages acycliques destinés a I'accés aux données partagées
par le PLC.

L'option PROFINET permet au ferminal IND570 de communiquer avec les contréleurs logiques
programmables (PLC) activés PROFINET a un debit de 100 Mbps au moyen d'une connexion
directe avec le réseau PROFINET. Cette solution se compose d'un module et d'un logiciel internes
afin de mettre en ceuvre I'échange des données.

1.2. Interface PROFINET

Le kit d'option PROFINET de I'IND570 porte la référence 30260484. Les Figure 7-1 et Figure
7-2présentent un module PROFINET et ses composants.

Wl e

IRy TR ITITILL (O
daLi-rend dali-rrnd

s ) dd

Figure 7-1 : Module PROFINET

30205335104 1 11/2016 METTLER TOLEDO IND570 Guide de l'interface PLC 7-1



Connecteur RJ45 — Port 1

Connecteur RJ45 — Port 2

DEL d'état

........

Figure 7-2 : Module PROFINET de I'ND570

Définition des termes

Les termes suivants sont utilisés dans ce chapitre.

Tableau 7-1 : Définition des termes PROFINET

Terme Définition
DAP Point d'accés au dispositif
DCP Découverte et Protocole de configuration de base. Utilisé pour la configuration IP sur
PROFINET
DHCP Norme de facto pour la gestion des adresses IP dynamiques
GSDML Langage descriptif de type XML pour les fichiers GSD

Données initiales
d'enregistrement

Requéte en écriture des données d'enregistrement destinées a un sous-module.
Comparables aux données du parametre utilisateur PROFIBUS-DP

I0CS

Etat du consommateur d'E/S

IOPS Etat du fournisseur d'E/S

Confroleur d'E/S Controle du dispositif qui agit en tant que client pour plusieurs dispositifs d'E/S.
Généralement un PLC. Comparable a un maitre PROFIBUS-DP de classe 1

Disposilif d'E/S Dispositif sur site atfribué a un contréleur d'E/S. Comparable a un esclave PROFIBUS

DPV1

Superviseur d'E/S

Dispositif de programmation avec fonctions de diagnostic et de mise en service.
Comparable & un maitre PROFIBUS-DP de classe 2

Module

Matériel ou composant logiciel d'un dispositif de réseau

MRP

Media Redundancy Protocol. (Protocole de redondance des supports.) Une fopologie
Ethernef en anneau est utilisée avec les E/S PROFINET afin de fournir des supports de
communications redondants. Les messages sont envoyés par un port Ethernet du PLC
ef reviennent par I'aufre port. Si le PLC détecte une rupture de support dans I'anneau, il
reconfigure alors le réseau dans les 200 millisecondes de sorte que les messages
seront envoyés par les deux ports du PLC. Ceci impose que les PLC et les dispositifs
soient activés MRP. Tous les commufateurs sur les réseaux doivent alors éfre activés
MRP. Les dispositifs non activés MRP peuvent éfre connectés a la boucle en ufilisant
des commutateurs activés MRP.

Sous-module

Matériel ou composant logiciel d'un module

PDEV

Dispositif physique. D'aprés les spécifications de la version 2.0, il est possible de
décrire l'interface Ethernet et ses ports (PDEV ou dispositif physique) gréce a un
mécanisme spécial. Ceci est réalisé avec des sous-modules de la zone O (le module
de la zone O correspond au point d'acces du dispositif)
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Terme Définition

PNIO Raccourci pour E/S PROFINET

E/S PROFINET est un concept de communications pour la mise en ceuvre
d'applications modulaires et décentralisées.

E/S PROFINET Comparable & PROFIBUS-DP, ol les données d'E/S des dispositifs sur sife sont
fransmises de maniére cyclique vers I'image de traifement d'un PLC. Les capacités en
temps réel des E/S PROFINET sont subdivisées en RT et IRT (voir ci-dessous)

E/S PROFINET avec capacités en temps réel. Canal de communication optimisé en
E/S PROFINET RT | femps réel pour les données d'E/S a durée critique et Alarmes. Implémenté dans le
logiciel

E/S PROFINET avec capacités isosynchrones en temps réel. Nécessaire pour une
PROFINET IRT application de contréle du déplacement nécessitant un taux de mise & jour de 1 ms,
voire moins, et sans instabilité. Implémenté dans le matériel

PROFINET CBA Automatisation basée sur le composant PROFINET. Comparable a PROFIBUS FMS

Données

o Comparable & la Lecture/Ecriture acycliques de PROFIBUS DPV1
enregistrées

7.2.2. Communications

Le terminal IND570 utilise des composants assurant la compatibilité compléfe avec le réseau
Siemens PROFINET. Un terminal IND570 est reconnu en tant que dispositif générique PROFINET par
le PLC.

71.2.3. Adresse IP

Chaque option PROFINET représente une adresse IP physique. Cette adresse peut étre choisie par le
concepteur du systéme et éire ensuite programmée dans le terminal IND570 et dans le PLC, mais
I'adresse peut aussi étre aufomatiquement aftribuée par le PLC. Chaque IND570 au sein d'un
systeme doit détenir une adresse IP PROFINET unique.

L'adresse IP PROFINET du terminal IND570 est programmeée dans le menu de configuration du
terminal sur Communication > PLC > PROFINET.

7.2.4. Transfert des données prises en charge

L'interface PROFINET fournit la capacité de transfert des données discretes ef d'une messagerie
acyclique qui est utilisée pour accéder aux données partagées. L'acceés aux données partagées
s'effectue d'une maniere fres semblable a la méthode ufilisée par les modules ControlNet et
Ethernet/IP.

7.2.5. Méthodes de connexion

Les ports doubles sur le module d'interface PROFINET offrent plusieurs méthodes possibles de
connexion de I'IND570 au réseau de conirdle. Ces méthodes sont décrites dans cette section. Il est
important pour les configurations en cascade et en boucle redondante MRP que le c@blage du
reseau corresponde @ la topologie de réseaufage définie sur le PLC pour qu'il corresponde au Port
1 et au Port 2. Si le cé@blage ne correspond pas @ la topologie définie, des erreurs seront signalées.
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7.2.5.1. Réseau en étoile

Un réseau en étoile se compose de plusieurs dispositifs étant réunis a un ou @ plusieurs
commutateurs Ethernet.

Commutateur Ethernet

PLC

({3 eoooe (Ab
D O & < [ X+ ] (=] 7

- IND570 - IND570 - IND570

Figure 7-3: Exemple de réseau en étoile

7.2.5.2. Cascade

Un réseau en cascade a I'avantage de ne nécessiter aucun commutateur pour les nombreux
dispositifs devant éfre connectés au contréleur. Ceci est avantageux dans une armoire ou dans un
espace restreint qui ne possede pas suffisamment de surface de cheminement pour des cables
individuels en retour vers un point central fel qu'un commufateur.
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METILER TOLEDO

O C
: 2 o
o) (=) LA A A (b
D O B - D O B s [« X+ [ ] ——

IND570 IND570 IND570

Figure 7-4: Exemple de réseau en cascade
Boucle redondante MRP

La boucle redondante MRP est frés semblable a la fopologie en cascade, ou le PLC est connecté a
une exiremité de la boucle et les dispositifs sont disposés en cascade le long de la boucle jusqu'a
ce qu'elle se fermine sur le méme PLC dans un second port Ethernet. Ceci fournit une fopologie «
en anneau » ou les messages peuvent étre routés dans I'une ou I'autre direction autour de
I'anneau, avec I'avantage de ne pas nécessiter de commutateur tant que le PLC et les dispositifs
supportent MRP. Si une rupture se produit au niveau de I'anneau, le PLC la détectera rapidement en
notant que les messages ne sont plus retournés vers le PLC a I'exirémité opposée de I'anneau
auquel il est attaché. Dans ces conditions, le PLC commencera la transmission de messages vers
les deux ports de sorte que tous les dispositifs sur I'anneau puissent foujours recevoir les
messages. Il en résulte un réseau en cascade sur lequel chaque port continue de fonctionner sans
tenir compte de la rupture. MRP PROFINET est congu pour réaliser la détection de la rupture et
assurer la commutation en moins de 200 millisecondes. VEUILLEZ NOTER que votre processus doit
éfre en mesure de tolérer une perte de communications de 200 millisecondes au maximum.
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Figure 7-5: Anneau MRP intact
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Figure 7-6: Anneau MRP avec rupture

B Veuillez noter que les messages continuent @ afteindre tous les dispositifs dans la mesure ou le
réseau se répare de lui-méme.

1.3. Définition des données

7.3.1. Intégrité des données

L'IND570 détient des bits spécifiques afin de permetire au PLC de confirmer que les données ont
éfé recues sans inferruption et que le terminal n'est pas dans une condition d'erreur. Il est important
de surveiller ces bits. Tous les codes PLC doivent les ufiliser afin de confirmer I'intégrité des
données recues par I'IND570.
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Reportez-vous aux tableaux des données des annexes A et B pour des informations spécifiques sur
les données OK, sur les mises @ jour en cours qinsi que sur les bits d'infégrité des données et leur
utilisation.

Données discrétes

L'interface PROFINET du terminal possede frois formats de données discréetes pouvant éfre
sélectionnés. Types de données : Nombre entier, Division et Virgule floftante.

Reportez-vous @ I'annexe C, Caractéristiques communes des données, pour une description des
données discrefes, et aux annexes A et B pour une description détaillée des données disponibles
dans chaque format de données.

Ordonnancement des octets

Pour des informations générales sur I'ordonnancement des octets, reportez-vous a I'annexe C,
Caractéristiques communes des données.

Zones de message

Le transfert des données discretes peut s'effectuer grace a 4 zones de messages cycliques maximum,
dans les formats de données Nombre entier, Division et Virgule floftante. Chaque zone de message
est aftribuée a une balance locale ou distante, et les balances peuvent éfre répétées dans des zones
de messages complémentaires. Les formats Nombre entier et Division fournissent deux mots de 16
bits d'entrée et deux mots de 16 bits de sortie par zone de message. Le premier mot d'entrée de
chaque zone de message fournit les données de pesée de la balance et les données de pesée
d'entrée peuvent éfre sélectionnées par le PLC en utilisant un mot de bit O, bit 1 et bit 2 de la seconde
sortie de la zone de message. Les deux tableaux suivants fournissent des informations sur
I'utilisation des entrées et des sorfies.

Le format a virgule flottante fournit quatre mots de 16 bits de données d'entrée et trois mots de 16
bits de données de sortie par zone de message. Reportez-vous au Tableau 7-2 et Tableau 7-3 pour
des défails.

Le nombre de zones de messages est sélectionné dans le menu de configuration du ferminal sur
Communications > Interface PLC > Format des données.

Tableau 7-2 : Zone de message et Dimensions des E/S du PLC (Nombre entier/Division)

Données Nombre entier/Division de I'IND570
Zones de Octets (8 bits)
Message | |ND570 >> Entrée PLC | Sortie PLC >> IND570
1 4 4
2 8 8
3 12 12
4 16 16
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|<— 16 Total octets —>|

Mode Nombre entier ou Division
Données de sortie

Données d’entrée

provenant du PLC

vers le PLC
Décalage
ocfets Description
0 Valeur Nombre entier | a— o™
- 52 SR
2 Etat de la balance N= N=
4 Valeur Nombre entier | @™ o™
= s sg
6 Etat de la balance N= N=
8 Valeur Nombre enfier | @™ o™
- s sg
10 Etat de la balance N= N=
12 Valeur Nombre entier | @<t o<
- s s
14 Etat de la balance N= N=

Décalage
Description ocfets
Chargement d'une valeur entigre | O
Commande 2
Chargement d'une valeur entiere | 4
Commande 6
Chargement d'une valeur entiére | 8
Commande 10
Chargement d'une valeur entigre | 12
Commande 14

Figure 7-7 Mappage des E/S de la zone de message Nombre entier/Division

Tableau 7-3 : Zone de message et Dimensions des E/S du PLC (Virgule flottante)

Données Virgule flottante de I'IND570
Zones de Octets (8 bits)
Message | |ND570 >> Entrée PLC | Sortie PLC >> IND570
1 8 8
2 16 14
3 24 20
4 32 26
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Mode Virgule flottante

7 l r 4 rd L]
Données d’entree Donnees de sortie
vers le PLC provenant du PLC
Décalage o Décalage
___ oOcfefs Description Description octets
A 0 Réponse & une Commande| Réserveé 0
()
2 Valeur Virgule flottante |2 S & S Commande 2
: S a o
4 (BAOCHE 2 é %" Valeur Virgule flottante & | 4
6 Scale Status E = 4 oclets 6
8 Reponse 0 une Commande| o Commande 8 %
D o O 2
10 Valeur Virgule flottante |2 & § %N Valeur Virgule flottante a | 10 8
£ a 4 octets <Q B S 4 octets 12 B
o 12 ] ©
[&)
s 14 Scale Status = - Commande 14 g
B : : N
° 16 Reponse G une Commande| é %‘0 Valeur Virgule flottante a | 16
& 18 Valeur Virgule flotfante |2 agJ:' - 4 octes 18
20 a 4 ocfefs < % o Commande 20
[<b]
22 Scale Stafus = S B < | Valeur Virgule flottante a | 22
24| Réponse & une Commande| E 4 octets 24 |
26 Valeur Virgule flottante |2 qu)
28 a 4 ocfefs S %
i ! 30 Scale Stafus =

Figure 7-8 Mappage des E/S de la zone de message Virgule flottante

1.4. Controle des E/S discrétes en utilisant une interface
PLC

Le terminal IND570 offre la possibilité de contrbler directement ses sorties discretes et de lire ses
entrées discretes en utilisant des options (numériques) d'interface PLC. Les intégrateurs de
systemes doivent savoir que les mises a jour des E/S discrefes de I'IND570 sont synchronisées
avec le taux de mises @ jour de l'inferface du terminal, et non pas avec le faux de balayage des E/S
du PLC. Ceci peut étfre a I'origine d'un retard perceptible de lecture des entrées ou de mise a jour
des sorties, conformément aux observations provenant du PLC vers les signaux du monde réel.
Consultez le Manuel fechnique du terminal IND570 pour le c@blage des E/S discreétes.

1.5. Acces aux données partagées

Les communications PLC en mode de données partagées sont fournies en utilisant la messagerie
acyclique vers le terminal IND570.
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1.6.

1.6.1.
7.6.1.1.

7.6.1.1.1.

7.6.1.1.2.

Le document des données partagées de I'IND570 répertorie les variables de données parfagées
disponibles pour Ethernet/IP, ConirolNet et PROFINET. Ce document comprend aussi le code,
I'instance ef les atiributs de classe hex pour les données partagées. Le PLC doit utiliser une
combinaison de RDREC (SFB52) et de WRREC (SFB53) afin de lire une variable de données
partagées, et WRREC (SFB53) pour écrire une variable de données partagees.

Configuration du logiciel

Le terminal IND570 détecte automatiquement la présence de la carfe PROFINET en option
lorsqu'elle est installée, et met @ disposition les parametres de configuration PROFINET disponibles
dans le menu de configuration. Pour configurer le terminal de communication PROFINET, entrez
dans la configuration et rendez-vous sur le sous-bloc Communication > PLC > PROFINET (Figure
7-9).

\ PLC

| PROFINET |
' MAC Adresse |
Affecter 1P \
‘ IP Adresse
Masque Sous-reseau

S Adresse passerelle

----------- Nom du dispositif

~ | Format des données |
[ Mode de foncfionnement |
Format |

— Ordre des ocfefs |

,,,,,,,,, Zone message \

Figure 7-9 : Bloc de configuration PROFINET

Blocs de configuration du format des données et de PROFINET
Configuration PROFINET

Le bloc de configuration PROFINET sur Communication > PLC > PROFINET permet a I'utilisateur de
spécifier I'utilisation de l'interface PROFINET.

Adresse MAC
L'adresse MAC est affichée mais ne peut pas étre modifiée.

Attribution IP

Par defaut, le champ Atiribution IP est défini sur DCP afin que le logiciel de programmation PLC
puisse aftribuer les champs Adresse IP, Masque de sous-réseau et Passerelle des informations en
provenance du réseau.
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7.6.1.3.
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Lorsque Adresse IP, Masque de sous-réseau et Passerelle de I'interface PROFINET sont spécifiés
par le client, le champ Aftribution IP doit étre défini sur Manuel. Avec ce réglage, les champs
Adresse IP, Masque de sous-réseau et Passerelle doivent éire manuellement remplis par
l'installateur.

La sélection DHCP permet au réseau général (réseau non PLC) d'atiribuer les champs Adresse IP,
Masque de sous-réseau et Passerelle. Il s'agira de la circonstance la moins commune.

Notez que, dans fous les cas, le nom du dispositif (un réglage qui n'est pas programmable dans
I'IND570) doit étre determiné depuis le logiciel de programmation PLC avant qu'aucune
communication vers le PLC ne puisse étre établie.

Configuration du format des données

Dans Configuration, naviguez vers Communications > Inferface PLC > Format des données. Ce
qui suit doit étre configuré pour PROFINET.

Mode opérationnel

Le réglage par défaut est Mode de compatibilité. Ceci n'est pas modifiable. Le mode Compatibilité
fournira les mémes possibilités d'ordonnancement des octets du mode discret conformément aux
terminaux IND131/331 et IND780 de METTLER TOLEDO.

REMARQUE : Il n'est pas nécessaire de sélectionner Emulation de I'IND560 qui se frouve dans la
configuration des autres interfaces PLC de I'IND570, dans la mesure ou PROFINET n'éfait pas
disponible avec le ferminal IND560.

Format

Sélectionnez le format des données : Nombre entier (par défaut), Division ou Virgule floftante. Un
changement de format supprimera toutes les zones de messages existanfes.

Ordonnancement des octets

Les choix disponibles sont Standard, Permutation d'octets, Permutation de mots (par défaut) et
Permutation double de mots.

Zones de message

Sélectionnez 1, 2, 3 ou 4 zones.

Fichier GSDML PROFINET

Le fichier GSDML PROFINET contient huit (8) configurations d'entrée et huit (8) configurations de
sortie. Il est frés important que les dimensions sélectionnées dans les configurations d'entrée et de
sortie correspondent les unes aux autres. Par exemple, si « Zone 1 VIRGULE FLOTTANTE »
correspond @ la sélection d'entrée, « Zone 1 VIRGULE FLOTTANTE » doit aussi correspondre @ la
sélection de sortie.

Le nombre de zones désignées dans chaque configuration se réfere au nombre de Zones de
messages configurées dans I'IND570 lui-méme.
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B Remarque : Le fichier GSDML PROFINET de I'IND570 est mis & disposi

tion gratuitement. Il est

inclus dans le CD de documentation de I'lND570 (référence 30205330). Le dossier Utilitaires
du CD de documentation de I'IND570 contient aussi une version compléete des exemples de

programmes. Ces captures d'écran ne sont fournies qu'a fitre illustratif.

LaFigure 7-10présente deux IND570 positionnés dans le reseau d'E/S PROFINET. Le nceud 1
(IND570) est configuré en tant que dispositif Virgule flottante alors que le nceud 2 (IND570-1) est

configuré en tant que dispositif de fype Nombre entier/Division.

"
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Figure 7-10 : Configuration matérielle du réseau (nécessite une référence active)
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1.8. Attribution de I'adresse IP et du nom du dispositif

Par defaut, I'aftribution de I'adresse IP de I'IND570 et du nom du dispositif s'effectue au moyen de
DCP (Découverte et protocole de configuration de base). Cette fonction est accessible avec le
logiciel d'ingénierie PLC selon la présentatfion ci-dessous.

& SIMATIC Manager - [S7_ProfiNET_FP_Brample -- C:\Users\...\Documents\ProfiNET\PLC\Sample Programs\S7_Profi]

B9 File Edit Insertf PLC [JView Options Window Help

0D& 87 e Access Rights v =W e B=m e
=3P 57 _ProftlET FP_ o —
=g swetican:  Dowrieed Curl+L
=[] cruats2 Configure... T
=] ;P'E Compile and Download Objects..
5 i
Sl Uploadto?G

Upload Statien te PG...
Copy RAM to ROM...

Download User Program to Memory Card

Save to Memory Card...

Retrieve from Memory Card...
Manage M7 System...
Display Accessible Nodes

Change Module Identification...

CPU Messages...

alues

Display For
Monitor/Modify Variables

Diagnostic/Setting ’

PROFIBUS »
Assign PG/PC
Cancel PG/PC Assignment
Update Firmware
Update the Operating System...
Save Service Data..

Access address...

Figure 7-11 : Configuration avec DCP

L'ufilisation de la fonction Navigation initialise la découverte des adresses MAC sur le réseau.
Sélectionnez I'adresse MAC avec laquelle vous désirez travailler (présentée dans le terminal sur
Configuration > Communications > Interface PLC > PROFINET) en la cliquant et en cliquant ensuite
sur le bouton OK pour continuer.

Figure 7-12 : Ou trouver I'affichage de I'IND570 de I'adresse MAC PROFINET du terminal
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Edit Ethernet Node

i~ Ethemet node

Modes accessible online

MAC address:

=
Stop |

v Fast search

m ] »

II]J-JH 1-0E-32-3E

( Reset to factory settings

Close

Figure 7-13 : Fonction de navigation DCP présentant les adresses MAC du nceud de réseau
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-
Edit Ethernet Node

Ethemet node

MAC address:

Set IP configuration
@ Use IP parameters

00-30-11-0E-32-3E Browse... I

Nodes accessible online

IP address:

Subnet mask:

Gateway

172.18.55.225 " Do not use router

E255.255.254.D & Use router
Address:  |172.18.54.1

Identified by
ol

" Obtain IP address from a DHCP server

 MAC addre  De

ClentiD: |

[ Assign IP Configuration "

Assign device name

Device name: [[

 Reset to factory settings

Assign Name I

Reset |

Help

Figure 7-14 : Modification du nceud Ethernet DCP

Dés que les autres parametres sont configurés, donnez un nom au dispositif.

Assign IP Configuration |

— Assign device name -

Device name: IND570

l Assign Name !l

— Reset to factory settings

Close I

Reset I

Help |

Figure 7-15 : Attribution d'un nom au nouveau dispositif
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Edit Ethernet Node (4502:703) s |

0 The parameters were transferred successfully.

|

Figure 7-16 : Confirmation du transfert des paramétres

Apres réception du message stipulant que les parameires ont éfé fransférés avec succes, vous
pouvez fermer le formulaire DCP. Si le format des données dans I'IND570 et si le réseau onf été
correctement configurés dans la fenéfre Siemens « HW Config. », le module PROFINET du ferminal
doit commencer @ communiquer avec le PLC.

1.9. Dépannage

Si I'ND570 ne communique pas avec le PLC, procédez G ce qui suit :

o Confirmez que la configuration de I'adresse IP ef que la configuration du nom du dispositif onf
éfé attribuées dans le PLC (notez que le nom du dispositif doit toujours étre atiribué en utilisant
DCP). Mettez hors puis sous tension I'ND570 afin de vous assurer que tous les parametres
mis @ jour ont pris effet.

e Recherchez fout conflit d'adresse IP. Utilisez une commande Ping depuis un PC afin de vérifier
les adresses.

o \/érifiez le cGblage et les connexions du réseau.

e (Confirmez que les parametres de I'IND570 pour le type de données et |'atfribution de I'adresse
IP correspondent & ceux du PLC ef que chaque IND570 sur le réseau posséde une adresse
unique.

e (Confirmez que le nombre de zones de messages afiribuées dans le menu de configuration de
I'IND570 correspond aux attributions d'entrée et de sortie dans I'Outil de configuration HW de
Siemens.

o Sil'interface de communication dans I'IND570 a été modifiée par rapport a un autre type
(Ethernet/IP ou ControlNef), une reinitialisation générale de I''ND570 s'averera nécessaire.

e Remplacez le kit d'interface PROFINET si les problémes de communication persistent.
7.9.1. DEL d’état

La carte d'inferface PROFINET possede une DEL d'activité du lien sur chacun des deux connecteurs
RJ45 et quatre voyants DEL d'état afin d'indiquer I'état des communications ef des défauts de la
carte. La Figure 7-2 indique I'emplacement de ces DEL et la Figure 7-17 présente les rangées de
DEL de la carfe. Tableau 7-4 ef Tableau 7-5 explique la significafion de ces voyants.
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Port 1 activité de la liaison

Non utilisé

Non utilisé

Port 2 activité de la liasison

Etat du module

Etat du réseau

........

Figure 7-17: Voyants DEL d'état PROFINET

Tableau 7-4 : DEL détat du module

DEL d‘état Description Commentaires
Arrét Non initialisé e Absence d'alimentation
e Module dans « CONFIGURATION » ou dans I'état
« NW_INIT »
Vert Fonctionnement e Le module s'est décalé par rapport a I'état «
normal NW_INIT »
Vert, 1 Evénements de

clignotement

diagnostic

Evénements de diagnostic présents

Rouge

Erreur d'exception

Dispositif dans I'état EXCEPTION

Evénement fatal

Erreur inferne majeure (cette indication est
combinée & une DEL rouge d'état du réseau)

Rouge/vert en

Mise & jour du

NE METTEZ PAS le module hors tension. La mise

alfernance micrologiciel hors tension du module pendant cette phase peut
provoquer des dommages permanents.
Tableau 7-5 : DEL d'état du réseau

DEL d'état Description Commentaires

Arrét Hors ligne e Absence d'alimentation
e Aucune connexion avec un contrdleur d'E/S
Vert En ligne
(FONCTIONNEMENT) | o  Connexion établie avec le contréleur d'E/S

Vert, 1 En ligne (ARRET) e Contrdleur d'E/S & I'état ARRET

clignotement

Données d'E/S défectueuses
Synchronisation IRT non terminée

Vert, clignotant Clignotant o Utilisé par les outils d'ingénierie afin d'identifier le
noeud sur le réseau

Rouge Evénement fatal e  Erreur interne majeure (cette indication est
combinée & une DEL rouge d'état du module)

Rouge, 1 Erreur du nom de la

clignotement

stafion

Nom de la station non défini

Rouge, 2
clignotements

Erreur d'adresse IP

Adresse IP non définie

11/2016
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DEL d‘état Description Commentaires
Rouge, 3 Erreur de e L'identification attendue differe de I'identification
clignotements configuration réelle

7.10. Exemples de programmation Siemens $7-300

Les figures suivantes présentent des capfures d'écran de la programmation en logique @ relais pour
le logiciel SIMATIC Step 7 (version V5.5 + SP3).

B Remarque : Le dossier Utilitaires du CD de documentation (réference 30205330) contient une
version compléte des exemples. Ces captures d'écran ne sont fournies qu'a fitre illustratif.

Les écrans SIMATIC Step 7 suivants pour les formats de données Nombre entier, Division et Virgule
flottante n'affichent qu'un exemple d'une configuration particuliere de dimensions d'entrée ef de
sortie. Les dimensions d'E/S des parametres de connexion doivent étre correctement configurées
avec référence au nombre de zones atiribuées dans les parameétres des zones de messages du
format des données PLC IND570. Tableau 7-2 et Tableau 7-3présentent la relation entre les zones
de message de I'ND570 et le dimensionnement des E/S SIMATIC Step 7 pour les formats de
données Nombre entier, Division et Virgule floftante.
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Exemple de programmation du mode Virgule flottante

13 UDT1 -- “IND_Float_Data” - PROFINET_INDS70_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP{LJ\_AUDTL

Hame Type Initial value |Commant
0.0 STRUCT

+0.0| |CHD_Response | "FP_Command_Resp [Command Response word from Terminal
+2.0| |Sata REAL 0.000000e+000 [Floating Foint Data from Terminal
+E.0| |5cale_Status |"IHD FP Status®™ (Ecale Status from Terminal

=80 EzsD_sTRveT

@ UDT2 -- "FP_Command_Response” -- PROFINET_INDS70_Sample) SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP{L.-\UDT2

Initial walue |

Type I
0.0 STRUCT
+0.0| |Ressrvedd BOOL FALSE Reserved
+0.1| |Reservedl BOOL FALSE Feserved
#0.2| [Reserved2 BOOL FALSE Ressrved
+0.3| |Reservedd BOOL FALSE Reserved
+0_4| |Reservedd BOOL FALSE Reserved
+0.E| |Ressrveds BOOL FALSE Reserved
+0_6| |[Reservedf BOOL FALSE Reserved
+0.7| |Reserved? BOOL FALSE Reserved
#1.0| |FF_Input_Indl BOOL FALSE Floating Foint Indicator Bit L
$1.1| |#5_trpuc_tnaz BooL FALSE filoating Point Indicator 8it 2
+1.2| |FF_Input_Ind3 BOOL FALSE Floating Foint Indeicavor Bic 3
#1.3| |FF_Inpuc_Indd BOOL FALSE Floating Foint Indicacor Bit 4
#1.4| |55 _trpuc_trds 0oL FALSE Floating Point Indicater Sit B
+1.E| |Daca_Intagricy 1 [BOOL FALSE Floating Poimr Daca incegrity bit #1
41.6| |Cond_Ack_1 BOOL FALSE Command Acknowledgement bic 1
+1.7| [cmna Aex 2 BOOL FALSE Command Aeknowledgemenc bit 2
=2.0 -

Hane:

Commernt

<

STRUCT
Targas_1 BOOL FALSE Fasd Running
Comparator 1 B00L FALSE Comparazes 1 ON
Targst_3 B00L FALSE Fast Fesd Running
Comparates_Z B00L FALSE Comparaves I OF
Targe: 3 BOOL FALSE Telearance OF
(Always_1 BOOL FALSE Alwayaml
Cuscom Bicl BOOL FALSE Bit 1 resezved for Task Experc Applicaticon Usage
Cuscem BieZ BOOL FALSE Bit I reserved for Task Experc Applicaticn Usage
Entas _Kay EOOL FALSE Entar Kay press of Tesminal detected.
Inpuc 1 E00L FALSE Digical I/0 Cazd Inmput #l current scate
Ingus 2 EOOL FALEE Digizal I/0 Cazd Imput 83 Sussent stata
Input_3 EBOGL FALSE Digiral I/0 Card Input #3 SuZrent STATE
Hetien BOOL FALSE Scale inm Memion
Hat_MHods EOQL FALSE Scale cussently in NET =oda
Dats_Integrity 2 |BOOL FALSE Floating Point Daca Integeity bit 22
Daza_OK BOOL FALSE Scale okay for normal cpezatien.
END_STRUCT

Figure 7-18 : Définitions UDT utilisées dans le programme d'exemple Virgule flottante

Les UDT (types définis par I'utilisateur) ufilisés dans le programme d'exemple sont les suivanfs :

UDT1 = Données Virgule flottante IND570. Format des données Virgule flottante revenant
du terminal, notamment les registres d'état avec les UDT les accompagnant.

UDT2 = Réponse  une commande. Registre d'état indiquant la réponse du ferminal
IND570 a une commande envoyée par Field Bus.

UDT3 = Efat du témoin Virgule flottante : Indique I'état du dispositif de mesure (balance ou
débitmetre).
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7 ~
£3 DBI -- “IND_FP_Data” -- PROFINET_INDST0_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP{L\.\DB1
Address |Hame Tyve Initial value [Comment ka

0 STRUCT
+0.0| [Mag_Slzcl "IND _Float Daca™ INDE70 Massage Slot 1 (ses PLC Daca For=at in INDS70's Sacup)
+8.0| [Mag_sisci "IND_Flosat _Daca™ INDE70 Haasage Slot 2 (@es PLC Daca Format in INDST0's Setup)
I +16.0| |Mag_slsc3 "IND_Float_Daca™ IND570 Hassage Slot 3 (ses PLC Daca Formaw in INDS70's Setup)
+34.0( |Mag_Slocd "IND_Float_Data®™ INDS70 Hessage Slor 4 (wes PLC Daca Fozmar in INDS70's Setupl
F =37.0 E¥n_sTRuCT -
4 L

Figure 7-19 : Bloc de données 1 (DB1) utilisé dans le programme d'exemple Virgule flottante

Le Bloc de données 1 (DBT) a défini les quatre zones de messages possibles de I'IND570. Ceci
N'EST PAS nécessaire pour le bon fonctionnement du programme, mais permet aux données d'étre
stockées dans le bloc des données si le programme est congu pour recueillir des données
provenant des 4 zones.

Fti : Simple Fleating Doine Exasplie
[Mhis fonction demomstraces how To connect an TNDE70 over s PROTINFIT Betwork,

The INDETO should be configured as Node 1 om the FROFINIT Hetvork. The Formas
dhzald b #at 1o Floaning Polst Sods, the Byte Ooder 41 vo Byte Svap and the
s of sassage sioes = i

Yote that chis progra= only accesses the first Messsge $iot. Addizicaal logic
BUAT b addad TO ADCERE OAITLCNALl BEARAgE BIOTE,

Al#s Bote that the CPU # BUST S4T Lhe Sle of the PEOCEds-LBAJE LApUT
and satpur areas te B11 e alliew secess e tha Suzput 354 and Inpur 288 Azean.

Em: Intialize FCi oo the £izse scum.

a0

“Hars_

e v | e |
L} o W o

e
-, =3 =18 10 o=-IN 1z
333000es ad Dats Command Command
P B Deterted Ak from e
oz |eme_per= - Ak

“Bad_Data_ T Hiss®
OUT -Indicator™

B Bstwork 2: Zssd the Command Status and tha Scals Stasus
58 the Command STasus and the Soais STates from che Input Duffer. We'll uss

|thase registers to validste the dats cemisg in o= she mext rung. Hote thar we
[iave 5o swap the byses for the Scale Stases o ges chings to line ep cormecsly.

=T

Py Varis
EE “BLIT
B EEo =3 e

e

SHazd_ “Mord_ e
COT Fbuffer™ buffer™ —|BRCELE BET_VAL [-“Res_WVal®

FaDB1 . DBX

0.0 BOOL

DETRIK 14
=T
o i " B
H EBd k= END ke EWd -

Enatus_ “geule

OUT p-LEB™ S:lr.ul_“:-'iiﬂl-ﬂ RET_VAL b="Het _Val®
PEOEBL. DEX
€.0 BOGL

DETBIX 16

Figure 7-20 : Réseaux 1 et 2 sur FC1

Lors du premier démarrage du programme, Réseau 1 l'initialise avec ses valeurs de démarrage.
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Le Réseau 2 lit la réponse @ la commande et I'état Virgule floftante, effectue la permutation d'octets

(le cas échéant), et les stocke ensuite sur leurs positions de zones de messages associées dans
DB1. Les bits seront ufilisés ultérieurement.

E Network 3 : Update the datz read from the ProfiBus IND

Only update the data if the Data OK bit is on, and the Data Integrity bits
match (indicating that the data inbetween the bits is valid).

Otherwise, throw
the data away.

"IND_FF_ "IND_FP_
Data”. Data”.
Msg_Slotl. Msg_Slotl.
om_ Scale_
Msg_Slotl. Response. Status.
Scale_ Data_ Data_
Status. Integrity_ Integrity
Data_CK 1 H WOVE

— ¥ { | { | N ENO

1 2 "IND_FP_
FE_ "IND_FP_ Datar.
Data™. Data”. Msg_Slotl.
Msg_Slotl. Msg_Slotl. oUT }-Data
om_ Scale_
Response. Status.
Data_ Data_
Integrity  Integrity
1 H
]

Figure 7-21 : Réseau 3 sur FC1

Le Réseau 3 utilise la lecture des bits d'état des données OK et des données d'Intégrité dans le
Réseau 2 afin de déterminer si les données Virgule flotfanfes sont valides. Si fel est le cas, copiez
alors les données sur leur position associée dans DB1.

El Network 4 : Data OK bit is OFF

If the Data O bit is off, signal the process by setting the data to a known
bad value that flags everyone that something is wrong at the scale. Also, set
the Data_Displayed variable to -1 to flag all other routines that there is a
problem.

Msg_Slotl.
Scale_
Status._
Data_OK e
——17} =N =NO
"Bad_Data_ "IND_FP_
Indicater” —{IN Data”.
Msg_Slotl.
OUT |-Data
MOVE
=N =NO -
-1-{1N
"Data_
OUT |-Displayed™

Figure 7-22 : Réseau 4 sur FC1
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Le Réseau 4 agit sur le bit des données OK s'il est désactivé, ce qui indique que l'instrument n'est
pas dans un mode valide pour envoyer des données. Dans ce cas, définissez la sorfie sur -9999,0
(Bad_Data_Indicator) afin d'avertir I'opérateur que le systéme a renconiré un probléme. Définissez
le fémoin Données affichées sur -1 afin de faire savoir qu'un probléme apparait sur les données en
refour.

E Network 5: Read the Command Acknowledgement status

[czab the two Command Acknowledgement bits out of the status and stuff them into
a word (MW10) that we can use in the following rung to determine if a command
lhas been acknowledged.

"IND_FE_
Data™.
Mag_Slotl.
oMD_

Response.
WOVE Cmnd_Ack_1 M11.0

=N ENO { } {s}—

OUT —"CMD_Ack"

"IND_FE_
Data™.
Msg_Slotl.
oD _

Response.
Cmnd_Ack_2 M11.1

N

Figure 7-23 : Réseau 5 sur FC1

Le Réseau b lit les bits de la commande Accusé de réception provenant de I''ND570 et tfransforme
le résultat en un Nombre entier a partir des bifs renvoyés. Le nombre entier sera ufilisé dans les
reseaux suivants afin de réagir a foute commande éfant envoyee.

B Network 6: Handle Command Acknowledged bit

(When a Command Ack is detected (CMD_Ack is NOT Equal toe CMD Ack_Hist) the tuzn
on the Command Acked bit and run a timer. When che Timer expires, set the
history tc the new CMD_Ack state, which shuts everything off.

THE =1

SETE1S =TV BI |- . MH10

INL "CHD_Ack" —{IN

"Command_
Acked"

——{

Figure 7-24 : Réseau 6 sur FC1

Le réseau 6 recherche une modification de I'éfat de la commande Accusé de récepfion. Si une
commande est trouvée, il active le bit Command_Acked et déclenche une minuterie. Apres
expiration de la minuterie, I'historique est mis @ jour, ce qui déclenche alors la désactivation du bit
Command_Acked. Le bit Command_Acked est utilisé ultérieurement lors du fraitement de
commandes vers I'IND570.
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B Wetwork 7 : Update the Command to the IND

[The IND only acts on & command if it sees a change Ircs the previcus
command. That means if you nesd to send send ancther Taze after the fizac
[Tare, thars =ust be another commund batwsen the=m - such as Display Net Weighe.

IThis rung waits until the comand changes, then it writes the Command, and the

|Command Data to the FLC's cucput buffer to the IND. It then updates the
(hiszory.

CMP o) MOVE MOVE MOVE
EN ENO EH ERD EN ERO

“Command® =|IN1 QUT [~PoW2Ee

MEZ4

Data™ —|IN OUT [-PQDI60

"Command_

OUT FHistozy™

=Cormand_
History" —{IN2

Figure 7-25 : Réseau 7 sur FC1

Le réseau 7 recherche une modification de la commande éfant envoyée vers I'ND570. Si une
nouvelle commande a été émise, déplacez-la alors vers la mémoire tampon de sortie et mettez a
jour I'historique. En programmant ainsi la commande, vous bénéficiez de la liberté de meftre a jour
manuellement la mémoire tampon de sortie, le cas échéant, afin de faciliter les dépannages.
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El Wetwork & : Returned floating Foint walue type indicator.

Map the Floating Point Input Indicator bits into a word so we can decode what
type of data the Indi is tly ing to us. See table in the FLC
Inteface Manual for a mapping of these values.

"IND EP_
Data”. Mag_Slotl.

Mag_Slotl. om_ mis_o
Scale_ Responze. "Data_
Status. FE_Input_  Displayed_
Data OF MOVE Indl bit0"

I | |
— | EX END | | {3+—
01N 1
'Da!'.a._
OUT |-Displayed”

M=g_Slotl.
o Mi5_1

Responsze. "Data_

FP_Input_  Displayed_
Indz bitl®

s

Mag_Slotl.
on_ Mig_2
Besponze. "Data_
FF_Imput_  Displayed_
Ind3

bit2"

e

M=g_Slotl.
o

» Mi5_3

Responze. "Data_

FF_Input_  Displayed_
Ind4 bita"

Mag_Slotl.

o Mi5_2
Besponze. "Data_
FF_Input_  Displayed_

IndS bit4"

L s

Figure 7-26 : Réseau 8 sur FC1

seront retournées par I'ND570.
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nombre entier a partir du résultat qui est utilisé ultérieurement pour déferminer quelles données

11/2016



Bl Satwork § ¢ Vaslfus @mampla commands

This sung allows triggesing of soma
logic doss not nead to function

sampla
this way.
"Command®, and if nacaGfdsy, T

“Command_Da

commands to the Indisator. Yous own
It anly ne4ds t2 wslfts 3 walud T2
£a. "

Tha MOV instewction fo= IND _FP_Data ia only so that tha retuenad data ia aasy
ta =834 aftss sne o2 tha command Bits has Bean aat.

Othar commands that can ba sant te tha Indicator can ba found in tha PLC
[ Intasrfaca Manual.

“I¥D_FE_

Daca™.
Mag_Sistl.
Srala_
Statud. = a
Data_oK “Tara —— Ackad” "Taza”
— | i | X ENO i} (2 —

MEVE
ENC

| "Programma
hekad” rla_Tara”

i | 2

Mo
END

"Ra

OUT =

MEVE
ENC

Ddaplayad™ —

g
GooaE_Wo®

Sy

J']an-n L t

oUrT -

Figure 7-27 : Réseau 9 sur FC1

Dimplayad™ —|

Hat_Wce

—in}—o|

Le Réseau 9 émet des commandes vers I'ND570 qui sont définies par I'utilisafeur au moyen des
bits de commande retenus. Il attend ensuite que les commandes soient reconnues avant d'effacer
les bits ayant été définis. Si un type différent de données d'affichage est requis, attendez que
I'IND570 indique que les données correctes sont affichées avant d'effacer le bit de commande.

302053351 04 1 11/2016

METTLER TOLEDO IND570 Guide de l'interface PLC 7-25



7.10.1.1. Exécution du programme d'exemple

Le programme d'exemple peut éire exécuté depuis le Tableau d'acces aux variables fel que
présenté sur les Figure 7-28 et Figure 7-29ci-dessous.

D PROFINET_INDST0_Sample —— \\USD3S-FS2\SWDevA..\INDST0\PROFINET\General\General_ =]

PROFINET_IND570_Sample [ Syctemdata ¢ OB o 0885 08100 Y E] o Fed L
= SIMATIC 300 Station @ FC2 i FC100 o Foim o DEn 3 DB2

= [l cruns2PNOPN) | 083 o DB @ DBS o DBE @ De? o DB52 3
E-{£1) 57 Program(1) o uT @ unT2 SUDT3 @ UDT4 SUDTS -
(&) Souces WA INT_Cyclic_Data WM VAT_SDV_Access g3 SFBS2 &3 5FB53 &3 SFC20
{8 Blocks & SFCT0

Figure 7-28 : FP_Cyclic_Data

VAT_Float_Cyclic_Data est un Tableau d'Accés aux Variables qui permet @ I'ufilisateur de surveiller
les données cycliques fraitées et d'émetire des commandes vers I'IND570 selon la présentation ci-

dessous :
43 Var - [FP_Cyclic_Data -- @PROFINET_IND570_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DPI\ST Program(l) O.....| — || & |[sse]
ﬁ Table Edit Inset PLC Variable View Options Window Help - | &) x
| D|s(E| 8| &|Beo]] x| [ 8] A2 er v 84[4| u rer—
[ 2] address [ symbol | Display format [ Status vale | Modity vawe | ~ I rage de donnecs
I | / Cycic Data being retured Vlfgule flottante
» ~ |[2] |0B1.0BD 2 | “NO_FP_Data"Msg_Sitt.Data | FLoaTivg_ponT |(C 383 }— depuis I'IND570
Commandes. Définissez | |4 ! 1 DU
% = 4 I Cyclic Commands.
ces bits afin de B (w201 [ Tae 800L Wrese Données de
déclencher leurs O CECAEL 1o commande.
commandes OSSOCIéG? 8] M 204 Programmable Tare | 800L n %
Les oclels seront effacés || |[5] o 2 (commsneose FLoATHGPONT | 00 7o Envoyées avec des
|Orsque I'lNDETO ﬂ M 208 “Report_Gross_Wt" BO-D'L commgndes
1] W 206 “Report_Net_Wt" _BOOL

accuse réception de la nécessitant des

données felles que la

commande I Command Status Flags
Qo8 e Dy j KL Tare programmable
MW 10 “CMD_Ack™ DEC
DB1.DBX 1.5 ' “IND_FP Data"Msg Siot1.CMD_Response.Data Inte: 1 BOOL E

DB1.DBX 1.6 “IND_FP_Data"Msg_Siet!.CMD_Response.Cmnd_Ack_1  BOOL
DB1.0BX 1.7 i “IND_FP_Data" Msg_Siot1.CMD_Response.Cmnd_Ack_2 | BOOL

Donnges Virgule
flottante

|| /7 Scale Status Flags

| DBT.DBX 6.0 | “ND_FP_Data" Misg_Siot1 Scaie_Status Targel_1 [BooL
B s . . / | DB1.DBX 6.1 “ND_FP_Data”Msg_Slot1.Scale_Status.Comparator_1 . BooL
an de fl”fﬂg? . Le b” : y DB1.0BX 6.2 i “IND_FP_Data" Msg_Siot1.Scale_Status Target_2 | BOOL
Data_OK doit étre activé | DB1.DBX 6.3 | "ND_FP_Data"Msg_Siot! Scale_Status.Comparator 2 | BOOL

DB1.0BX 6.4 ND_FP_Data".Msg_Siot1 Scale_Status.Target_3 ' BoOL
DB1.DBX 6.5 | "IND_FP_Data" Msg_Siot1 Scale_Status Always_1 | BOOL
DB1.DBX 66 -ND_FP_Data"Msg_Siot1 Scale_Status.Custom_Bit1 BOOL

ef les bits 1 et 2
d'intégrité des données

AARAESARABEANRRRNESARERRRER

doivent bénéficier de la " DB1.DBX 6.7 "ND_FP_Data"Wisg_Sktl Scale_Status. Custom_BR2 BOOL
A v DB1.DBX 7.0 “IND_FP_Data".Msg_Siot1.Scale_Status.Enter_Key BOOL
rr?eme DOlleIfe pour gue \ ~ DBI.DBX 7.1 “ND_FP_Data"Msg_Siot1 Scale_Status input_1 I'sooL
| exemple des données DB1.DBX 7.2 “IND_FP_Data"Msg_Skt1.Scale_Status.input_2 BoOL
Virgule flotfante en cours _ | DBI.DBX 73 “ND_FP_Data" Msg_Siot1 Scale_Status Input_3 | BooL
y " DB1.0BX 7.4 | “ND_FP_Data" Msg_Siot1. Scale_Status.Wotion BOOL
soit valide. DB1.0BX 7.5 | “ND_FP_Data"Msg_Siot1 Scale_Status.Net_Mode [ B00L false
DB1.0BX 7.6 ND_FP_Data~Msg_Skt1.Scale_Status.Data_integrty_2 | BOOL faise
DB1.0BX 7.7 ND_FP_Data" Msg_Siot1.Scale_Status.Data_OK BOOL tue
37 =
PROFINET _INDS70_Sample\SIMATIC 300 Station\..\S7 Program(1) | < RUN Abs<5.

Figure 7-29 : Description de FP_Cyclic_Data
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Exemple de programmation du mode Nombre entier

L3 UDT4 -- "IND_Integer_Data" -- PROFINET_IND570_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP{L\..\UDT4
Address (Name Type Initial wvalue [Comment
0.0 STRUCT
+0.0 |33|:a RERL 0.000000e+000 [Integer Data from Terminal Multiplied by = Secaling Value
+4_0 |Status "IND_INT_ Status" Scale Status from the Terminal
=6_0 END_STRUCT
4 3

3 UDTS -- "IND_INT_Status” -- PROFINET_IND570_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP(1)\..\UDTS =n =R ==

Address (Hame Type Initial wvalue [Comment

l [} STRUCT
+0_0| |[Target_1 BOOL FRALSE Feed
+0.1| [Target_2 BOOL FRLSE Fast_Feed
+0.2| [Target_3 BOOL FRLSE Tolerance O
+0.3| [Comparstors BOOL FALSE Comparator 5 ON
+0.4| [Comparatord BOOL FRALSE Comparator 4 ON
+0.5| [Comparator3 BOOL FRLSE Comparator 3 ON
+0.6| [Comparatorl BOOL FALSE Comparator Z ON
+0.7| [Comparatorl BOOL FALSE Comparator 1 ON
+1.0| |Enter Key BOOL FRLSE Enter Key press on terminal detected.
+1_1| |[Input_1 BOOL FRALSE Digital I/0 Card Imput £#1 current State
+1.2| (Input_2 BOOL FALSE Digital I/0 Card Input £Z current State
+1.3| (Inpuc_3 BOOL FALSE Digital I/0 Card Input £3 current State
+1.4| |Motion BOOL FALSE Scale in Motion
+1.5| (Net_Mode BOOL FRALSE Scale currently in NET mode
+1.6| |Update_In_Progzess |BOCL FALSE Ignore Terminal data while Update in Progress=1
+1.7| |Data OE BOOL FALSE Scale okay for normal cperation
=2.0 END_STRUCT

4 +

Figure 7-30 : Définitions UDT utilisées dans le programme d'exemple Nombre entier

Les UDT (types définis par I'ufilisateur) utilisés dans le programme d'exemple sont les suivants :

UDT4 = Données Nombre entier IND570. Format des données Virgule flottante revenant du
terminal, notamment les registres d'état avec les UDT les accompagnant.

UDT5 = Etat du témoin Nombre entier : Indique I'état du dispositif de mesure (balance ou
débitmetre).

Type

Initial wvalue

L} DB2 -- "IND_INT_Data" -- PROFINET_INDS70_Sample\ SIMATIC 300 Station\CPU215-2 PN/DP{LN. ADB2

STRUCT

Msg Slotl "IND Integer_Data™ IND570 Message Slot 1

Msg Slote "IND Integer_Data™ IND570 Message Slot 2

Msg Slot3 "IND Integer_Data™ IND570 Message Slot 3

Msg Slotd "IND Integer_Data™ INDS70 Message Slot 4
END STRUCT

Figure 7-31 : Bloc de données 2 (DB2) utilisé dans le programme d'exemple Nombre entier

Bloc de données 2 (DB2) ayant défini les quatre zones de messages possibles de I'IND570. Ceci
N'EST PAS nécessaire pour le bon fonctionnement du programme, mais permet aux donnees d'éfre
sfockées dans le bloc des données si le programme est congu pour recueillir des données
provenant des 4 zones.
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Réseau 1 initialise le programme lors de son premier lancement, avec ses valeurs de démarrage.

FCZz : Simple Integer Example

[This function how to
lusing the Integer Mode format.

©o an INDS70 over a ProfiBus Network

[The INDS70 should be configured as Node 4 on the ProfiBus Nevwork with Shared
[Data Enabled. The Format should be set to Integer Mode, the Byte Order set to
[Byte Swap and the number of message slots = 4.

Mote that this only the first
[mist be added to access the additional message slots.

Slot. Additicnal logic
|Alsc note that the CPU properties must set the size of the Process-image imput
and output areas to 512 to allow access te the Output 256 and Input 256 Areas/

"I/0 23 Wrd" should be selected from the G5D file for the INDS70's I/O
confiquration.

presanmesan
Metwork l;: Intialize FCZ on the first scan.

M0_0
Restart
Detected
"Harm_
Restart” WOVE MOVE
=N =N = =NO
-9. 1.000000e-
553000e+ 001—{IN
003 —IN

"Bad_Data_
OUT |-Indicator”

ouT

Figure 7-32 : Réseau 1 sur FC2

El Hetwork 2 : Copy the Input Status to the Scale Status Bits in D82

Firsv, swap tha byces of ctha status word to get tha= to line up propazly. Tha
BLEMOV function can't copy directly frem an Input Buffer, so we have to fizst
it e MW4d,

Then we can use the BLIMOV, which will map the bits o
their proper locaticns in che D32 Scale Status azea.

Scale_
Seatus_
MSE" —{IN

ENG —

RET_VAL [~"Ret_Val®

SFC20
y Variables
MOVE =BLEMOV™
=K =No =H
ME4 ME44
4 WORD_
"Input_ Buffer” — SRCBLE
WORD_Buff_
OUT [-1o"

DSTBLK

PEDBJ . DEX4
o

=IND_INT_
Daca™.
Mag_Sletl.
Status

Figure 7-33 : Réseau 2 sur FC2

Réseau 2 inferchange les octets du mot d'éfat de la balance et utilise ensuite BLKMOV afin de
mapper les bits d'état selon leurs emplacements propres pour une utilisation ultérieure.
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E Network 3 : Get the data from the Terminal and Normalize it to the Increment

We need to ‘Hormalize®' the incoming Integer Data by mulciplying it by the
ultiplier that is defined for the scale (that value is Hard Coded in Network 1
above, and is based on the rescluticn defined by the Terminal’s increment
setting contained in the scale setup that is in the THD terminal

itsell). Buc firsz, we have to convest the Integer data coming back to a
[Double Integer, and then convert the Double Integer into a Real data type.
Afrer all of that, we can finally =ulwiply the data by the Increment and store
the result in the Hessage Slot data area.

[Hote that the Data OF bit MUST be OH, and the Update In Progress bit MUST be
[OFF, or the data coming back should be ignored.

=IND_INT_

DaTa™.
Dat Mag_Slotl.
Msg_Slecl. Status.
Szatus. Update_In_
Data_OK Progress (N5 Ci_R MUL_R
— —t—=n =N = THD B HO

HDd6

THZ 64

"MSG_ Integer
Slotl_INT_ "Double_ _
Data”—{IH __ OUT |-INT Daca” INT_Daca” | I

Real_Data” =|IN1

MD40

"Scaling_
Value" —{INZ

Figure 7-34 : Réseau 3 sur FC2

Réseau 3 filtre I'enfrée des données avec Données OK ef avec les bits de Mise a jour en cours
provenant du mot d'état. Si le bit Données OK est désactivé ou si le bit Mise @ jour en cours est
défini, les données peuvent alors étre invalides et doivent étre éliminées. Si les bits de filtrage sont
OK, la valeur Nombre entier doit alors éfre convertie en un type de données réelles pour une
utilisation ultérieure. Pour ce faire, le programme doit d'abord convertir le Nombre entier en un
Entier double et ensuite convertir ce dernier en une valeur réelle. Pour terminer, la valeur réelle est
multipliée par une valeur d'échelle qui positionne la virgule décimale sur le méme emplacement
que celui utilisé par I'Affichage du ferminal. La valeur est alors transférée vers DB2.
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El Network 4 : Data OFK bit is OFF

If the Data OK bit is off, signal the process by setting the data to a known
lbad value that flags everyone that something is wrong at the scale.

DBZ DBXS5 7

"IND INT_
Data™.

Msg_Slotl.
Status.
Data_OK WOvE

"IND_INT
Data".
Msg_Slotl.
OUT |-Data

Figure 7-35 : Réseau 4 sur FC2

Le Réseau 4 examine le bit Données OK. Si le bit Données OK est désactivé, le terminal n'est pas
dans un état approprié pour fournir des données valides. Dans ce cas, la valeur du témoin «
Données erronées » est écrite vers DB2 en lieu et place des données.
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B Hetwork 5 : Sample Commands to the Terminal.

DBZ _DBEXS5 .7

"IND_INT_
Data".
Msg_Sleotl.
Status.
Data_ O
] L

"M=gSlotl_
OUT [-Command®™

"MagSlozl
OUT [~Cormand™

128 IR

"MagSlotl_
OUT [-Command”

MZ0.4

Figure 7-36 : Réseau 5 sur FC2

Si le terminal se trouve dans I'état de recevoir des commandes (le bit Données OK est activé), le
Réseau b examine les bits de déclenchement d'une commande qui pourrait éfre définie par d'autres
réseaux dans le programme ou directement par un ufilisateur & partir d'un Tableau VAT. Si un bit de
déclenchement d'une commande se frouve étre active, écrivez la valeur de la commande vers la
Sortie Commande et effacez le bit de déclenchement. Ce réseau reste essentiellement un exemple
de la maniéere avec laquelle les commandes peuvent étre envoyeées vers le terminal.
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E Hetwork & : More sample commands to

the terminal

operation MZ0_5

"IND INT_ Report
Data".

Msg_ Slotl. Weight Weight
Status. "Report_ "Report_
Data OK Gross_Wt" MOVE Gross_Wt"

|} | | EN ENO ——( R }——]
0—4IN QHZeE
Message
Output
"MagSlotl_
OUT |[-Command”™
MZO.& MZD.&
Report Beport
Net Weight Net Weight
"Report_ "Report_
Het_Wt™ MOVE Net_Wt"
| | =N ENO ——{ R }—
1—IN QHzZe6
Message
Cutput
"MsgSlotl_
OUT [-Command"™
"Report_ "Report_
Tare_ Wt" MOVE Tare Wt"™
| | EN =NO ——oA B }—]
3—-IN
"MsgSlotl_
OUT [-Command"™

Figure 7-37 : Réseau 6 sur FC2
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Le Réseau 6 présente des commandes supplémentaires pouvant éire envoyées vers le terminal.
Notez que ces commandes sont aussi filtrées avec le bit Données OK.
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7.10.2.1.
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EH Hetwork 7 : Cutput the Normalized Data to the Terminal.

Take the Floating Point Data that was written to the Normalized Data Out
wariable and divide it by the Increment value to generate an Integer Value that
can be output to the Terminal.

"Hormalize Real to
Int"
EN ENO

Input_ Ouptut_
Beal Integer —Status™

Figure 7-38 : Réseau 7 sur FC2

Le Réseau 7 montre comment des données réelles typées peuvent éire converties et envoyées en
tant que valeur Nombre entier vers le terminal afin de compléter des commandes. Ces données
peuvent éfre utilisées pour précharger une valeur de tare, définir une cible, configurer les folérances,
efc. Notez que FC100 est fourni avec le programme d'exemple, mais n'est pas traite ici.

Exécution du programme d'exemple

Le programme d'exemple peut éfre exécuté depuis le Tableau d'acces aux variables selon la
présentation sur les Figure 7-39 et Figure 7-40 ci-dessous.

P PROFINET_IND570_Sample -- \\USD35-FS2\SWDev\..\INDS70\PROFINET\General\General_ =

& B PROFINET_INDS70_Sample |&Systemdata 43 081 £ 0886 o 08100 o Fe3 o FBd
= SIMATIC300Stalion | FCI B FL2) o FCI00 @ FCI0 DBl o082

5] CPU352 FN/DF1) |3 DE3 13 DB4 3 DBS 3 DBE = DB7 o DB52
=& 57 Program{l) | DBS3 = S UDT2 S UDT3 o UDT4 o UDT5
() Sources M FP_Cyelic_Data gUAI_SDV_Access &3 SFBES2 &3 SFBES3 & SFC20

{3 Blocks SFC2 =] I

Figure 7-39 : INT_Cyclic_Data
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INT_Cyclic_Data est un Tableau d'Accés aux Variables qui permet a I'utilisateur de surveiller les
données cycliques fraitées et d'émetire des commandes vers I'IND570 selon la présentation ci-
dessous :

¥ Var - [INT_Cyclic_Data -- @PROFINET_IND570_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DPANST P... | = || & |

% Table Edit Inset PLC Variable View Options Window Help - |5 % Filtmge de données
#| Dl=(E| 8] & (®le|o|| x| [ 2] W fer | &[4 s Virgule floftante
2] agdress | symbol [ oispiay format | status valie | modity vape> depuis I'IND570.
1 If Cyciic Data being returned
(2| DB2DBD 0 | “IND_INT_Data" Msg_Sioti Data FLoaTvG_ponT I 283 T
3] w0 a0 | “Scaling_Value® FLOATNG_PONT 0001 | 0001
4
&fini [s || #Cycic Commands ( . y
Command_es. [_)eﬂnlssez (5 I oreke > _ - - Données de
CQS bitsiafiide 7] |m 202 [Ciear I BoOL W fase commande.
déclencher Ieur.s’ 8| |u 203 Zero" "BooL 1 faise | ;
commandes associées. 14| 5T w 20¢ Brogranmable Tare® SOOL Wose | Envoyées avec des
Les octets seront effacés E | MD sS4 (( "Scale_Output_Data” FLOATING_PONT = 2.0 | 20 )] commandes
lorsque le PLC émet la (1] w205 "Reporl_Gross_Wt BOOL .falu ) nécessitant des
commande. :_';) M 206 Report_Net_Wt | BOOL W faise | données telles que la
[14] | 7 Scale Status Flags Tare programmable
E DB2DBX 4.0 | “IND_INT_Data" Msg_Slot1 Status Target_1 BOOL ——
16| | DB2DBX 4.1 “IND_INT_Dats" Msg_Siot1 Status Target_2 BOOL
17| | DB2DBX 4.2 “IND_INT_Data” Msg_Slot1 Status Target_3 BOOL
(18] | DB2DBX 4.3 “IND_INT_Data" Msg_Sit1 Status.ComparatorS | BoOL
o . (18| | DB2DBX 4.4 “ND_INT_Data" Msg_Siot1 Status Comparator4 BOOL
Bits d‘s fillrage des . /20 DB2DBX 45 <IND_INT_Data® Msg_Sioti Status.Comparator3 'BOOL
données Nombre entier : [21] | DB2DBX 4.6 IND_INT_Data" Msg_Siot! Status. Comparator2 "'BOOL
. o (22| | DB2DBX 4.7  “IND_INT_Data" Msg_Siotl Status Comparatori " BOOL
Le bit Data_OK doit étre 23| DB2DBX 5.0  “IND_INT_Data"Msg_Siotl Status Enter_Key I'BOOL
ACTIVE ET (24| | DB208X 5.1 “ND_WT_Date" Msg_Siot1.Status Input_1 ' BOOL
Update_In_Progress [\ [ | DB2DBX 52 “IND_INT_Data™Msg_Siot1.Status.input_2 | BoOL
i [ N 26 DB2DBX 5.3 "IND_INT_Data" Msg_Siot1.Status input_3 BOOL
(mlsle-u jour en cours) E DB2DBX 5.4  “IND_INT_Data" Msg_Siot1 Status Motion BooL
doit &tre DESACTIVE 28]\ DB208X 5.5 “IND_INT_Data” Msg_Slot1 Status. Net_Mode TBOOL
pOUf que Ies données £ § DB2.DBX 5.6 ' "IND_INT_Data" Msg_Siot1.Status.Update_in_Progress { BooL
soient valides 30| |DB2DBX 5.7 “ND_INT_Dats" Msg_Siot1 Status Data_OK BOOL
YA ET

PROFINET_IND570_Sample\SIMATIC 300 Station\...\S7 Program(1)

Figure 7-40 : Description de INT_Cyclic_Data

7.10.3. Apercu général de I'accés aux données partagées

Pour accéder aux données parfagées, un programme doit fournir les informations suivantes aux
routines de lecture et d'écriture :

e Code de catégorie
e Numeéro d'instance
e Numéro de l'attribut
e Longueur

Ces informations se frouvent dans le Manuel Référence des données parfagées IND570 (référence
3025337) pour chacune des variables des données partagées. Voici, par exemple, comment
rechercher ces informations pour une variable de données partagees de type WT :
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METTLER TOLEDO IND570 Weighing Terminal Shared Datfa Reference

2

Scale Data

2.1.  Scale Functionality nslance
2.1.1. Dynamic Scale Weight (WT)
Access:  “Read Only” Access.
Classe [ ClassCode: 0x68 Data Type: | D
Instances: 1 [InsTcnce 1 =Scale platiorms 1 ]
- Longueur
2.1.1.0. Attributes
wit0100 | Composite wt block Struct Composite of entire block
wiQ1 Displayed Gross Weight it | Rounded Gross Weight shown in selected increment size.
wi0102 | Displayed Net Weight 813 i | Rounded NetWeight shown in selected increment size.
Attribut ;
wi0103 | Weight Units 54 Ib pounds, kg kilograms, grams, 0z ounces, oziroy, dwt
pennyweights, mefric fons, fon, or cusfom units name
3 Weight Unit Gross Shows the current displayed gross weight converted to 3"
e Weight S units
i i d
WI0105 | 3 Weight Unit Net Weight $13 it 3E§:vsThe current displayed net weight converted fo 3!
Ib pounds, kg kilograms, grams, 0z ounces, Ib-ozpounds
wi0106 | Third Weight Unit 51/ i | & ounces, oziroy, ounces, dwtpennyweights, mefric fons,
ton, or custom units name
wi0108 | Displayed Rafe S13 it
Figure 7-41 : Identification des classe, instance, attribut et longueur des données partagées

Si vous avez utilisé auparavant des noms de Variables de données partagées, vous étes donc déja
familiarisé avec I'utilisafion d'Instance et d'Attribut dans la définition des noms conformément a la

présentation de la Figure 7-42:

WTO]O]

Type de Vorioble

Figure 7-42 : Elaboration des noms des données partagées

Instance

N

Attribut

Ces informations peuvent vous aider a configurer votre programme afin de lire ou d'écrire les
variables des données partagées auxquelles vous avez besoin d'accéder.

La méthode d'acces aux données partagées du terminal IND570 est identique pour les modes
Virgule flotfanfe et Nombre entier en utilisant PROFINET. Les deux programmes d'exemple ufilisent
des routines et des variables identiques, et sont traités ici en tant que processus unique.

L'Acces aux Données partagées présenté ici au moyen de PROFINET utilise les blocs systeme SFB
SFB52 (RDREC DP) et SFB53 (WRREC DP) pour lire et pour écrire des informations vers I'lND570
en utilisant des messages acycliques avec la liaison PROFINET.

302053351 04 1 11/2016
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Tous les acces aux Variables des données parfagées (en lecture et en écriture) nécessitent que
soient incorporés le code de classe, I'instance, I'atfribut et la longueur dans un message écrit vers
I'IND570. Notez que ces informations sont incluses dans les deux blocs de messages ci-dessous
ef qu'ils doivent &tre remplis avant le démarrage de I'opération.

-

3 D85 - "SOV_Rend Buffer” - PROFINET_INDSTO_Sample\ SIMATIC 300 Station| CPUZ1S-2 PRUDP(LN..\DES =3 o ]
Addreas Type Initial valus |Commant
0.0 STRDCT
#0.0| (Clsss_Ccde INT 0 Shared Dats Varisble Class Cods
#3.0| [Instance INT 9 Instance (usually & scale or flovmeter nusber)
#4.0| [Azcribuse INT o [Attribute pointer intoc the CTlass Code - selects spacific Shared Daca Variable
+6.0| |Langth INT o Langth of message read back (Aead Cossand)
+8.0| [Daca_Buffaer [ARFAY [0..25] Data sent back from Terminal
=40 DHORD
0
3 DBS -~ "SOV_Write_Buffer” -- PROFINET_INDST0_Sample\ SIMATIC 300 Station\CPUBLS-2 PN/DP(L]\..\DBS [E=NEcE =
ress [Hans Type Initial valus |Comment B
STRUCT
[Class_Code INT 0 Shared Data Variable Class Code
Inszanss INT o & s=ale 2z flowvsater nusher)
Attribute INT 0 (Attribute pointer into the Class Code = selects specific Shared Data Variable
Leangih INT & Length of message 5o send to Tesminal (Weite Comsand)
Data_Buffer ARRAY([0..25] Data to send to Terminal
DWORD -

Figure 7-43 : Lecture (DB5) et écriture (DB6) de la mémoire tampon

L'écriture de données partagées reste la fonction la plus simple puisqu'elle ne nécessite qu'un seul
appel vers SFB53 (WRREC) avec les données devant éfre écrites vers la variable spécifiée de
données partagées afin de compléter le processus.

rogemmepic - ECTitUre des données partagées

DB6 _ Processus en une étape

Code de classe 3
Instance
Affribut
Longueur

Données devant éfre
écrites

SFB53
WRREC
(Index = 1)

|

Donnés devant éire écrites

Variable de
données parlagées

Figure 7-44 : Ecriture des données partagées — Processus en une seule étape

La Lecture des données partagées s'effectue selon un processus en deux étapes au cours duquel
un appel vers SFB53 (WRREC) doit éfre réalisé en premier lieu afin d'indiquer a I'IND570 les
variables de données partagées devant éfre lues. L'écriture est alors suivie par un appel vers SFB52
(RDREC) afin de lire le résultat en retour de I'IND570.
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Lecture des donneées partagées

Processus en deux étapes

PLC Program

Code de classe 3
Instance
Aftribut
Longueur SFB53 :
é WRREC Variable de
(Index = 2) données partagées
Zone vide de données I )
o
Tampon de données
devant étre lu
| Codedeclasse Code de classe
':?E_’Q[’f Instance
Tou Atfribut
Longueur Longueur

SFB52

Données devant étre lues RDREC e
. (Index = 3)

Tampon de données
devant éfre Iu

Figure 7-45 : Lecture des données partagées — Processus en deux étapes

Lorsque le processus de lecture des données partagées est ferming, le code de classe, I'instance et
I'attribut renvoyés depuis I'IND570 sont comparés aux valeurs requises afin de s'assurer que la
requéte appropriée a été satisfaite.

7.10.4. Détails du programme d'accés aux données partagées
7.10.4.1. Détails du programme OB1

En supplément a I'appel de la fonction des données cycliques Virgule flottante ou Nombre entier,
OB1 detient la logique ajoutée suivante :
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B Batwerd 3: Chwch for Frared Dats Varishis fesd reqesst

Figure 7-46 : Réseaux 3 et 4 sur OB1
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7.10.4.2,
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Les Réseaux 3 et 4 sur OBT monirent comment les fonctions qui fraitent de la lecture et de I'écriture
vers les données partagées dans I'IND570 peuvent étre appelées. Dans les deux cas, un bit peut
éfre défini par le programme ou par I'utilisafeur au moyen d'un tableau d'acces aux variables (VAT)
qui déclenche la fonction devant étre exécutée. Notez que la seule différence entre les appels d'un
dispositif Nombre entfier et d'un dispositif Virgule flottante concerne le numero du nceud sur le
réseau. Sinon, l'accés aux données partagées fonctionne de la méme maniéere pour Nombre entier
et Virgule flottanfe.

Détails du programme FB4 (écriture des données partagées)

FB4 étant la routine la plus simple et confenant un sous-ensemble d'instructions incluses dans FB3
(lecture des donnees partagées), nous I'examinerons en premier.
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=] m Set up the Shared Data Access

If this is the first scan after the Write has been requested, initialize
everything for the Data Block from the VAT_SDV_Access table.

o—

DB7 _DBENZ4

SDV_Weite_
Access_

State —

CMP ==|

IN1

Nz

DB7.DEX1Z.

"General_
Data™.
SDV _Wrice_

DB7_DEW4

"General_
Data™.
SOV
Instace —

N ENO i 2 }—o]

IN CUT —~Instance

OMS

Write_
Buffer™.

SDV_Length =

CUT ~Length

Buffer™.

$bFalse

MOVE
EN ENO
DBT7._DENZ
by usex c
"General "SOV_
Data®™. Write_
SDV_Class_ Buffez".
Code—IN OUT [~Class Code
MCVE
EN ENO
"Genezal
Data™.
SDV_
Acvtribute 4 IN
"SDV_
Write_
Buffes".
COUT [—Attribute
MOVE
EN ENO
1IN
Daca".
SDV_Write_
Access_
QUT [~State

INZ

N =wo —{a}—]

INL CUT —CMD_Length

#bFalse

"General
Data”™.
SDV_Write_

Figure 7-47 : Réseau 1 sur FB4
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Le Réseau 1 vérifie s'il s'agit du premier balayage depuis que l'indicateur d'écriture a été defini. Si
tel est le cas, obfenez alors la classe des données partagées, I'instance, I'attribut ef la longueur des
données aupres du demandeur (dans ce cas, le tableau VAT). Notez que, dans ce cas, les
données devant étre écrites ont déja été remplies dans la mémoire tampon des données de DB6.

Faites passer la variable a I'étape suivante dans la séquence et calculez la longueur de la mémoire
tampon d'écriture dans son entier en ajoufant la longueur de I'en-téte a la longueur des données
fournies par I'appelant.
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B Hetwork 2 : Send Write Command to the Terminal.

and ths Write Command to the Terminal specifying the Clasa, Instance,
ttribute, and the data to be writtem - all in DBE.

DE53
Timstance_
WRREC
EH END

gHrite_Den

.

#Hziza_

DOME [-Dene

#¥rite_Bua

FC101 ¥

[Er ~Ger ID" ONS #Write_

™ - el L e ———— ] BUSY |-Busy

1IRi (Haster_ #$ID $irite Err

Systesm_ $ID $ID-1ID ar

100 = Humber ID [=3ID #Write_

1 =|IHCEX ERROR ~Error
#Hode Sration_
#Hode —(Address DBT.DBD26
$bFalse
#oTalee —|{For Read

Daca™.
SOV Write_
STATUS |-Status

Instructio
n_Len —|LEN

PEDBE.
DEXOD . O
BYTE 112 —|RECORD

Figure 7-48 : Réseau 2 sur FB4

Le Réseau 2 appelle FC101, ce qui géneére I'ID du réseau pour le nceud spécifié. Il appelle ensuite
SFB53 (WRREC) afin d'envoyer les données de DB6 vers I'ND570 spécifié par le code d'ID.
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El Network 3 : Wait for the Write command to complete.

While the Busy Bit is set, wait for completion. If the Error bit is set then

return a -98 in the step to indicate that the Write command failed that the
luser

should check the WRREC returned status for more information.

If the Done bit
is

set then move on to the next step in the Write segquence.

§irite Bus §Write Don

¥ e
#Write_ $Write_
CMF ==| Busy Done MOVE
| || = -
1/ 11 N NG
DB7 _DBEZ4 2—IN
"General "General
Data™. Data™.
SDV_Write_ SDV_Write_
Access_ Acecess_
State —{IN1 OUT [~-5tate
1INz §irite Err
§Write_
Error MOVE
|} EN ENO |
98 —IN
"General
Data™.
SDV_Write_
Acecess_
OUT [-State

Figure 7-49 : Réseau 3 sur FB4

Le Réseau 3 confirme que le programme est en cours d'exécution de I'étape 1 de la roufine
d'écriture des donneées partagées et qu'il aftend le signal d'occupation de Data_Write avant d'aller
plus avant. A ce stade, si 'indicateur Data_Write Terminé est défini, passez alors & I'étape suivante
de la séquence. Si a la place, I'indicateur d'erreur de Data_Write est défini, déplacez la valeur de
98 dans I'étape de la séquence afin d'indiquer qu'une erreur s'est produite.
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E Hetwork 4 : Clear the Write Reguest Flag.

We're all done. Cancel the request and leave the step number as a positive
[value to indicate success.

DB7.DBX1Z .

"General
Data™.

Trigger_
CWF o= SDV_Write

A £ S

"General
Data™.
SDV_Write_
Access_
State —{IN1

2 —INZ

Figure 7-50 : Réseau 4 sur FB4

Le Réseau 4 termine la séquence en effacant le bit de requéte et, & ce stade, la routine d'appel peut
vérifier le numéro de I'étape et les indicateurs d'état de I'état d'achevement.
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7.10.4.3. Détails du programme FB3 (lecture des données partagées)

B Setwock 1 : 2t up the Jhas

wd Data Rezess

from the Dasa Bleck.

Flﬂ-umumm-mzmmmb_mmmu- ‘

WO

#lers Data  fZers_Data
|-#Zess_Daza  #Zese_Daea —{EV

FI0BS. 02X
©.0 DWoRD

Raead Ore

Hrive_ e
Buffer”_ I ooT

[e1ass_tote

brengss

Hrite_
Butfer-.
phmerikene

OUT [~

m T

E-{mnz

Figure 7-51 : Réseau 1 sur FB3

Lors du premier balayage de FB3 aprés que l'indicateur de lecture a été défini, le réseau 1 initialise
DB5 avec des zéros. C'est alors que le code de classe, I'instance, I'affribut ef la longueur des
données sont copiés dans DB5. La longueur de la commande est calculée en ajoutant la longueur
de I'en-téte (8) @ la longueur des données. La séquence des étapes est alors augmentée afin de

passer 4 |'éfape suivante.
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E Network 2 : Set states used for Get_ID routine

P

"Wazm_ $bFalse
Restazt" $bFalse

— (20—

#bTrue
EbTrue

{s3—

Figure 7-52: Réseau 2 sur FB3
Le Réseau 2 definit les bits Vrai et Faux pour une utilisation ultérieure dans la routine.

B Hetwork 3 : Send Read Command to the Terminal.

Send the Read Cosmand to the Terminal that we want to read the specified Shared
Daza Variable on the next Read Command.

$50V_Read_WRAREC
=N ZHO

DOHE ~Done

BUSY ~Busy

[+
o

2 = INDEX ERROR

gHode

$Hode <|Address 8 <|LEN

False
$bFalse —|For Read DBX0.0
BYTE 112 4RECORD

STATUS |-Status

Figure 7-53 : Réseau 3 sur FB3

Lorsque I'étape de la séquence est égale a 1, le réseau 3 écrit le contenu de DB6 vers I'IND570
spécifie dans le code d'ID (generé par FC101 ; ceci n'est pas traité ici). Notez que I'Index est défini
sur 2. Ceci indique @ I'IND570 que la routine WRREC demande @ ce que les données confenues
dans la variable des données partagées spécifiées par la classe, I'instance et I'attribut soient
renvoyées vers le PLC. L'IND570 ajoufera @ sa mémoire tampon les données requises et aftendra
que I'appel de la roufine REREC correspondante soit émis.
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E Hetwork 4 : Wait for the command for the Read to complete

£lags to be set

After the Write to the Terminal (which contains the request to read the
specified Shared Data wvalue) has executed, wait for either the Domne or Error
If the Error flag gets set, cancel the reguest and returm a -

38 to indicate that the Read Command failed and that the user should check the
returned Write Status for more information.

If the done flag is set, then move on to the next step in the Shared Data
[Variable Read seguence.

"General
Data™.
SDV_read_
Aecess
State —|IN1

1INz

CMP ==|

#Hrite Bus #Hrite Don

e

¥
gWrite_ #Write_
Busy Done

METTLER TOLEDO IND570 Guide de l'interface PLC

/1 |

Error
| |

gilrice_

ouUT

"General
Data™.
SDV_read_
Acceas
State

DBT7 DEX1Z

"General
Data™.
Trigger_

-58 -

ouUT

SDV_Read

S Fym

"General
Data™.
SOV _read
Access_

[~State

Figure 7-54 : Réseau 4 sur FB3

Si I'étape de la séquence est encore égale a 1, attendez que I'indicafeur d'occupation de
Data_Write soit désactivé. Apres quoi, si l'indicateur Data_Write Terminé est défini, augmentez le
compteur d'étape afin de passer a I'étape suivante. Si l'indicafeur d'erreur de Data_Write est défini,
placez -98 dans le compteur d'étape et effacez I'indicateur de demande de lecture. La valeur -98
indiquera a I'appelant que la lecture a échoué lors du contact initial avec I'IND570.
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Bl Hetwork 5 : Read the Result

|:: the command write above was successful, send a command to read the requested

ta from the IND Instrument. Return the read data ince DBS.

DB7.DBX12

CUP ==|
100+
thode
#Hode =
$bTrue
gbTzue
SOV_zead_
Access_
State -{IN1
2IN2

FC101
“Get_ID"

N

Master_

System_

Humber

Statien_

Address

For Read

ENO

o

“Genezal_
Data™.
SDV_READ_
Read_ONS
—Ar
t10
$1D s10|
o1
3]
108 |
PSDBS.
DBX0.0
BYTE 108 —|

INDEX

MLEN

RECCRD

$5DV_Read RDREC

$Read Vali

#Read_

VALID ~Valid

$Read Busy

BUSY —#Read_Busy

ERRACR

STATUS

1EH

$Read Erro
x

#Read_

FEzzox

“Geanezral_
Data”.
EDV_Read
Read_
[Status

"Genezral_
Data™.
SOV_Read_
Returned_
[~Lan

Figure 7-55 : Réseau 5 sur FB3
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Si I'étape de la séquence est égale a 2, déclenchez alors la lecture des données requises provenant
de I'IND570. Notez que I'ID est générée par un appel vers la méme routine FC101 que celle ufilisée
avec WRREC.

7-47



E Hetwork € : Wait for the Read to Complete

Wait for the Busy Flag to go away. Once it does, check the Valid Read flag and
the Error flag. If the Error flag is set, shut down the routine and return a -
99 to indicate that the Read failed (the user should check the returned status
ldata from the above read command for more informatiom) .
#Read Vali
d
§Read Busy §Read_
CMP ==| §Read Busy Valid MOVE
1/} { EN  ENOf———
34IN
"General "General
Data™. Data™.
SDV_read_ SDV_read_
Access_ Access_
State —{IN1 OUT [-State
z—{INz
#Read Erro "General
x Data™.
§Read_ Trigger_
Error MOVE SDV_Read
|} EN Mo —{r)}—]
=98 —IN DB7 .DEWO
"General
Data™.
SDV_read_
Access
OUT [-State

Figure 7-56 : Réseau 6 sur FB3

Si I'étape de la séquence est égale a 2, aftendez alors que l'indicateur d'occupation de Data_Read
soit désactivé. Apres cefte désactivation, si I'indicateur de validité de Dafa_Read est défini,
augmentez alors le compteur d'étape de la routine. Si l'indicateur d'erreur de Data_Read est défini,
introduisez -99 dans le compteur d'étape pour indiquer qu'une erreur s'est produite lors de la
seconde moitié de la routine de lecture et effacez I'indicateur de demande de lecture.
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B Network 7 : Confizs that we got what we wanted.

Fizat, assume that the Shared Data Read zeturned the WRONG Shazed Data vaziable
b the i seem to insist that we do things this way).

Then,

check to see if the Class, Instance, and Attribute in the returned Read data
jmatch what was sent in the Write command. If they all match, then make our
aTap

number a positive final value. Otherwise, return a =180 te flag that the READ

Failaed.

CUP =] MOVE
EN ERD
100 1N
IHL ouT
3 —{INz CUF ==l CUF =2y CMP =2 MOVE
=X EHO |
OBRES _DENG B5 . DEW. 4={I¥
=20 Read_
Buffez™. i P
Class_Code—INL 5 TAT
. “Genezal_
Instance -{INL Data™.
1 1 SOV _zead
DBE . DEWZ "SOV_Resd_ Access_
Instanss Buffez" OUT [-State
1 “ode Aztribuce —|INL
=SOV_
Wrice_ DB . DEW4
Buffez™. Artribute
Class_Code—|INZ - e
SO
Weite_
Buffer”.
Instance —|INZ

“SDV_
Wrize_
Buffer”.
Attribute = IN2

Figure 7-57 : Réseau 7 sur FB3

Si I'étape de la séquence est égale a 3, le résultat final doit alors étre traité en considérant d'abord
que la séquence a échoué et en s'assurant que le bit de demande de lecture est effacé afin
d'indiquer que I'étape est terminée. Ensuite, comparez le code de classe, I'instance et les numéros
d'afribut renvoyés avec ceux ayant été envoyes a I'origine. S'ils correspondent fous, augmentez
alors le numéro d'étape et laissez la routine se terminer normalement. S'ils NE CORRESPONDENT
PAS, alors la routine se ferminera automatiquement avec des codes d'erreur définis.
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7.10.4.4. Exécution du programme d'exemple

Le programme d'exemple peut étre exécuté depuis le Tableau d'acces aux variables selon la
présentation sur les Figure 7-58 et Figure 7-59 ci-dessous.

5D PROFINET_IND570_Sample -- \\US035-FS2\SWDew\..\IND570\ PROFINET\ General\General_ o la ==
51 @9 FROFINET_INDS70_Sample |59 System data o OB1 o 0B85 o 0B100 F=1r0)] o FB4
=-E SIMATIC 300 Station 43 FC1 o fc2 o FC100 o foin o DEl DBz
= [ cPums2PN/OPN) | 083 & DB4 & DB5 & D66 & D67 5 DB52
&0 ST Pogran(l] |45 DBS3 @ U o UDT2 o UDT3 o UDTd o UDTS
@) Sources M FP_Cyche_Data 2 INT_Cychie_Data 3 SFBS2 &3 5FB53 & SFC20
&8 Blocks SFC21 & SFCT0

Figure 7-58 : VAT_SDV_Access

VAT_SDV_Access est un Tableau d'Accés aux Variables qui permet a I'utilisateur de surveiller les
données cycliques fraitées ef d'emetire des commandes vers I'IND570 selon la présentation ci-

dessous :
&3 Ver- [VAT_SDV. Access -- @PROFINET_INDS70_Sample\SIMATIC 300 Station\CPU315-2 PN/DP@\S7 Progra..... || Classe, instance, atfribut et
ﬁ Table Edit Inset PLC Variable View Options Window Help |Ongueur des données
*| Di@|d| & %|%l@fo|~| x| 8] W o] ] fif ]|} aviaiges pour Popénation
Address | Symbol [ Display format__| Status value [[osity w4 reqQUise. Reportez-vous au
" 1 |0 / Note that this table will work for both Floating Point and Integer ode, but be sure to set DB7.DBX 12.7 according Manuel de référence des
Sélectionnez le |2 || // Shared Data Access, specify Class, Instance, Attribute and length données paﬂggées pour ces
nceud du que TTS T DB7.08X 127 "General Data” SOV_integer_Node |'BooL W aise informations.
Nombre enher L DB7.DBW 2 | "General_Data".SDV_Class_Code vHE)( 6D
S| | DB7T.DBW 4  “General Dats”.SDV_Instace | HEX W#1820001 W#16820001
(6] DB7DBW 6 | "General Data".SDV_Attrioute | HEX W#16#0001 W#1620001
(7] | DB7.DBW & | "General Data”.SDV_Length | HEX W#16#0004 W#1640004
8 2
Déclenchez la E_ I Shared Data Read Trigger and Status : 7 ” 7 Etat de la lecture des
lecture des données ‘--2_—_ DB7.0BX 12.1 “General Data"Trigger_SOV_Read . BooL ! false données poﬂugées
g 3 11| | DB7DBW 0 | "General Data” SDV_read_Access_State DEC 0
sélectionnées. (12| | DB7.DBW 22 "General Data”.SDV_Read Retumed Len  DEC
LE L. DB7.0BD 14 | "General_Data".SDV_Read_Write_Status | HEX
ﬂ DB7.DBD 18 | "General_Data".SDV_Read_Read_Status VHEX
15|
Retour de lecture de [16] | # Read Buffer Data Request Echo Back - B
I'IND570 sur la [17]  DBSDBW 0 | "SDV_Read_Buffer"Class_Code | HEX
classe, l'instance (6] | DBSDBW 2  SDV_Read_Buffer nstance HEX
I B 19| DBSDBW 4  "SDV_Read_Buffer" Aftribute HEX
I'affribut et la 20| | DBSDBW 6 | "SDV_Read_BufferLength HEX i A
longueur B 1 - 2
E‘ Il First 20 bytes of the Read Buffer (from IND780) appears here. More is avalable if needed.
23] | DBSDBD & | "SDV_Read_BufferData_Buffer(0] | CHARACTER DW#16400000000 Données lues en refour de
[24]  DBSDBD 12 "SDV_Read_Buffer"Data_Buffer|1] | CHARACTER DW#16#00000000 I''ND570 (20 premiers
25 DBS.DBD 16  "SDV_Read_Buffer”.Data_Buffer{2] CHARACTER DW#16#00000000
|| DBSDBD 20 | SDV_Read_Buffer-Data_Buffer(3) | CHARACTER DW#16#00000000 octefs seulement)
- | | DBSDBD 24 "SDV_Read_BufferData_Buffer(4] | CHARACTER DW#16#00000000 1
Déclenchez une h—— Etat de la lecture des
écriture vers les | // Shared Data Write Trigger and Status données parfagées
dOnnéES Il = DB7.DBX 12.4 | "General_Data".Trigger_SDV_Write | BOOL - false
Sélecﬁonnées DB7.DBW 24 | "General_Data".SDV_Write_Access_State | DEC !

] DB7.DBD 26 | "General_Data".SDV_Write_Status HEX
DB7.DBW 30 @ "General_Data" Write_Instruction_Len DEC

Longueur des données + En-
féte pour la fonction WRREC.

 EEE—
Rapport en refour 1

| i/ Shared Data Wrie Output Buffer

BRBARBOARRAERREREIFEEE

par FB4 sur la | DBEDBW 0 | "SDV_Write_Butfer Class_Code HEX
classe, l'instance, : DB6DBW 2 | "SDV_Write_Buffer" instance :HEX
I'attribut et la | DBEDBW & | "SDV_Write_Buffer Attrioute | HEX
longueur [ S| DBE.DEW 6 | "SOV_Write_Buffer”.Length | HEX i Données pour écriture vers]
i I''ND570
L I first 20 bytes of the Write Buffer (to IND780) appears here. More is available if neede ———
DB6DBD 8 | “SDV_Write_Butfer" Data_Buffer{0] FLOATING_POINT || 276 276
| DBEDBD 12 | “SDV_Write_Buffer Data_Buffer(1] | CHARACTER DW#16#00000000 1
~ [DBEDBD 16 | “SDV_Write_BufferData_Buffer(2] | CHARACTER DW#16#00000000
~ DB6.DBD 20 | "SDV_Write_Buffer Data_Buffer3] " CHARACTER DW#16#00000000
| DBBDBD 24 | "SDV_Wrie_Buffer Data_Bufferi4] | CHARACTER DW#16#00000000 »
PROFINET_IND570_Sample\SIMATIC 300 Station\...\S7 Program(1) | ® RUN Ab

Figure 7-59 : Description de VAT_SDV_Access
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7.10.5.1.
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11/2016

Exemple de boucle MRP

L'attribution des informations sur les adresses IP et sur le nom du dispositif d'une boucle MRP
fonctionne conformément a la description de la section 7.8.

Les communications avec la boucle redondante MRP ne nécessitent aucune programmation
spéciale. La seule différence apparait dans la configuration matérielle, ce qui va étre traiteé ici.

Pour configurer une boucle MRP sans aucun autre commutateur, en utilisant le PLC en tant que
gestionnaire de boucle

Les étapes suivantes doivent étre réalisées au niveau de la configuration matérielle :

1. Confirmez que le micrologiciel du CPU est en mesure d'accepter des communications MRP,
ces informations se trouvent dans les propriétés objet du CPU.

-
Properties - CPU 315-2 PN/DP - (RO/S2) . s =5
Cycle/Clock Memory I Retentive Memory ] Intemupts | Time-of-Day Intemupts | Cyclic Intemupts |
Diagnostics/Clock | Protection | Communication | Web
General I Startup | Synchronous Cycle Interupts |
Short Description: CPU 315-2 PN/DP
384 KB work memory; 0.05ms/1000 instructions; PROFINET -
connection; S7 Communication (oadable FBs/FCs); PROFINETIO-
Controller: supports RT/IRT: PROFINET interface and 2 port
PROFINET CBA; PROFINET CBA-Proxy; TCP/IP transport protocol; -
Order No./ fimware: 6ES7 315-2EH14-0AB0 / V3.2
Name: CPU 3152 PN/DP]
Plant designation: [
Location designation: |
I
Comment:
s | __veo

Figure 7-60: Propriétés objet du CPU

2. Configurez la gestion du domaine des E/S PROFINET de la maniere suivante (reportez-vous a

la section 7.10.5.1, ci-dessous) :
a. Role du PLC en tant que gestionnaire de boucle (aufomatique)
b. Tous les autres dispositifs ont un réle de Client

3. Configurez toutes les connexions dans la topologie E/S PROFINET (reportez-vous a la section
7.10.56.1.2).

4. Pour ferminer, configurez les minuteurs de surveillance du dispositif pour qu'ils soient
supérieurs aux 200 millisecondes de durée de récupération du réseau (reportez-vous a la
section 7.10.56.1.3).

Les sections suivantes traitent chaque sujet en détail.
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7.10.6.1.1.

Configuration de la gestion du domaine des E/S PROFINET

1. Lorsque tous les noeuds ont été ajoutés au lien PROFINET, ouvrez le formulaire Gestion du
domaine des E/S PROFINET

m

IQWCM@A[MKJHWWM*MM_&WH
B Station Edit Inset PLC View Options Window Help

D2 § & @ dda O 8|

DO UR
1 -
2 [ CPU 3152 PN/DP
X1 MPLDP
a2 PN-KC
xriR (| Pat |
x2r2R_[If Por -
3
3
z -

« il

..«...],.?.J Ethemet(1}: PROFINET-0-System (100)

I
[§@ 172.18.55.227 [IND570 ___ |AB
|5 1721855228 [IND570-1 __|AB

@ 1721855229 [IND570-2 __ |AB
g 172.18.55.230__[IND570-3___|AB

Displays properties of the sync domains of the current subnet and 2

Ethemet(1): PROFINET-I0-System (100)

Copy Ctrl+C
Paste Ctrl+V
Paste Shared

Insert Multi-Controller Device

Insert Object...
Edit PROFINET 10 System IP Addresses...

PROFINET IO Domain Management...

PROFINET IO Topology....
PROFINET IO Multi-Controller Devices....

Specify Module

Delete Del
Move

Size

Minimize

Maximize

GoTo »
Object Properties... Alt+Return
Open Object With Ctrl+ AR+ 0O
Assign AssetID...

Product Support Information Ctrl+F2
FAQs Ctrl+F7
Find Manual Ctrl+F6

Start Device Tool

fon ===
| el 5 x.
- | Bix
s| Eind: atlay
| profie:  [Stonderd S
PROFIBUS DF 7
PROFIBUS-PA
= 0 D503 | 55 PROFINET 10
@@ ND5703 £ Additional Field Devices
23 General
@ ACT350
(3 IND131/331 ProfiNet
@0 D14 4
=) IND570 Profilet i
£ g RT Standard
220 Input
FLOAT 1 slot
At FLDAT 2 slots
% FLOAT 3 shots
FLOAT 4 slot | |
INTEGER/DIVS
INTEGER/DIVS
Comment INTEGER/DIVS
INTEGER/DIVS
=D Output
FLOAT 1 slot
FLOAT 2 slots
1 FLOAT 2 shots
FLOAT 4 slots
INTEGER/DIVS _
L - sgorn o -
METTLER TOLEDD 3]
(GSDMLV2 32:MT-INDS70-PIR 20151211 sl

Chg

Figure 7-61 : Gestion du domaine
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2. Modifiez les propriétés de chaque dispositif selon la présentation de la Figure 7-62.

D::mum_management - F

|| s oo (e anan
|
~MRP Domain
MRP Domain: Impdoma'ﬂ :l New | Delete | Edit I
I Intefaces in the ring: I 0 Number of managers (auto): IO
Number of interfaces outside the ring: | 5 Number of managers: I0
Number of clients: IO
—Nodes
Display:
" Station / 10 system MR': 1 |

" Ring interconnections

| ¢ MRP domain

" Multi MRP domain

C i

SIMAT

Device Nam

IC 300 Station / PN-I0

Not a node in the ring
SIMATIC 300 Station / (1) IND570 mrpdomain-1  Not a node in the ring
SIMATIC 300 Station / (2) IND570-1 mrpdomain-1  Not a node in the ring
SIMATIC 300 Station / (3) IND570-2 mrpdomain-1  Notanodeinthering -~ ---
SIMATIC 300 Station / (4) IND570-3 mmpdomain-1 _Notanodeinthering  --- --- J

Select Al

Auto config

—

Figure 7-62 : Modification des propriétés du dispositif
e ROle du PLC = Gestionnaire (Automatique)

e Roles de fous les autres nocsuds = Client
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3. Le résultat doit étre comme ce qui est présenteé sur la Figure 7-63.

oo e

|
Sync Domain  MRP Domain I
1
~MRP Domain
MEP Do . New O
Interfaces in the ring: 5 Number of managers (auto): |1
Number of interfaces outside the ring: 0 Number of managers ID
| Number of clients: |4
|
|
Nodes
Display:
MRP Domain
" Station / IO system ol
" Ring interconnections
& MRP domain
¢ Multi MRP domain
Station / Device Name [ MRP inst. | MRP Domain
SIMATIC 300 Station / PN-IO mrpdomain-1 | Manager (Auto) Port 1(R0/S2/X2P1R) Port 2 (R0/52/X2 P2
SIMATIC 300 Station / (1) IND570 mmpdomain-1 | Client Port 1 (P1) Port 2 (P2)
SIMATIC 300 Station / (2) IND570-1 mmdomain-1 | Client Port 1 (P1) Pot 2 (P2)
SIMATIC 300 Station / (3) IND570-2 mrpdomain-1 | Client Port 1 (P1) Port 2 (P2)
SIMATIC 300 Station / (4) IND570-3 mrpdomain-1 | Client Port 1 (P1) Port 2 (P2)
.

<

1

Figure 7-63 : Propriétés du dispositif correctement configurées

B Remarque : Le PLC éfant aussi le gestionnaire de la boucle, assurez-vous de laisser
Interruptions de diagnostic OFF (décoché) sur tous les dispositifs.
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7.10.56.1.2. Configurez toutes les connexions dans la topologie E/S PROFINET
1. Sélectionnez la topologie E/S PROFINET dans les propriétés PROFINET

& HW Config - [SIMATIC 300 Station (Configuration) -- 570_MRP_Example] [E==EcR =
B9 Station Edit Inset PLC View Options Window Help _|&]x
DE5-8 8 el dda HO W W
- alx
2OUR ,— =
= | Eind LhET
i : i
2 Bl CPU 3152 PN/DP Profie:  [Standard ~
ol = BY EROFIEUS DP
x PNAO & =
xerin [ Patr 1 - Ethemet(1) PmeEtm—sstcn umz) v :g:zgi_r;
X2P2R Pot 2 = opy trl+ = &
- oy | [@OmOSTS =3 AddiionalField Devices
2 - =] General
Paste Shared = (] ACT350
Insert Multi-Controller Device — &L IND131/331 ProfiNlet
@) IND141
8 Insert Object... = (] IND570 ProfiNet
a = Edit PROFINET 10 System IP Addresses... -l RT Standrd
5 £ Input
PROFINET 10 Domain Management... FLOAT 1 shot
W 1 (__PROFINET IO Topology... o itg:igszs
! PROFINET I0 Multi-Controller Devices.... FGAT 4 ke
P —————
Delete Del | Comment INTEGER/DIVS
INTEGER/DIVS:
Move -3 Output
£ FLOAT 1 slot
ize FLOAT 2 slots
Whnimize 1 FLOAT 3 slots
Maximize FLOAT 4 shots
INTEGER/DIVS _
e ’ L | Harcecnn ;,
Object Properties... Alt+Return METTLER TOLEDD %,
UpenObjectmn it GSDMLV2 32 MTANDS70-PIR 20151211 s
Assign Asset ID... L
Edit topology of the current subnet. Chg
Product Support Information Ctrl+F2
I FAQs Ctrl+F7
Find Manual Ctrl+F6
Start Device Tool

Figure 7-64 : Topologie E/S sélectionnée dans les propriétés PROFINET

2. Dans la fenétre Editeur qui s'ouvre, cliquez sur I'onglet Vue graphique et configurez les liens
entre le PLC et le réseau

p
33 Topology Editor =
lmmzm compaison |

INDS70-1 |INDS7D-3 |
T e

’I [] ‘17 [] "{- TI m | SR S——

Passive Components
[+~ Compact Switch Modules
[+~ SCALANCE X000
[+~ SCALANCE X100
[+]- SCALANCE W
[+~ Medium Converter
[+ PC Modules.
[+ Standard E
[+~ SIMATIC HMI

Move picture mode deactivated

ok Cancel Help

Figure 7-65 : Configuration des liens du réseau
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7.10.5.1.3. Configuration des minufeurs de surveil

lance

La « Durée du minuteur de surveillance » correspond @ la durée pendant laquelle un dispositif peut
fonctionner sans voir de mise @ jour d'E/S avant qu'il soit fautif. Il est important de s'assurer que la
durée est configurée pour étre supérieure ¢ la durée de récupération de la boucle MRP, qui est de
200 millisecondes, afin d'éviter aux dispositifs de devenir fautifs pendant que le PLC tente de
reconfigurer le réseau aprés qu'une rupture s'est produite.

Le minuteur de surveillance est défini en sélectionnant le nombre d'infervalles de mise a jour
désirés. Le logiciel multiplie alors ce nombre par la durée de mise & jour. Par exemple, si la durée
de mise @ jour est de 2 ms, sélectionnez alors 128 intervalles (256 ms) pour définir le minufeur de

surveillance au-dessus des 200 millisecondes de durée de récupération.

1. Tout d'abord, cliquez sur le dispositif (1).

2. Cliquez ensuite sur Interface (2).

ﬁ HW Config - [SIMATIC 300 Station (Configuration) -- PNET_Redundancy_Test]

nS!atinn Edit Inset PLC View Options Window

Help

D&e® @& e |dosls MO R N2

DO UR
1 -
2 Bl CPU 3152 PN/DP

X1 MPYDP

x2 PO

x2P1R [l Pot 1

Ethemet(1): PROFINET-O-System (100)

X2PZR Port 2

A2)

@@ IND5701 @) IND570-2

2 e

@@ ND5703

Lo

O

| Addiess | Q addiess | Diagnostic Address Comment

AT

p
- :| (1) IND570
siot | Il Module Ordes rumber
7 | w05 ABCrie PR
1 o

il

1z
o R

00

Pl

Pl

1 FLOAT 1 slot 1256263
2 FLOAT 1 slot |256..263

=
7 9

[CRCRCRCRCR]
e = o ol Wl

Figure 7-66 : Configuration du minuteur de surveillance du dispositif, 1
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3. Dans le dialogue qui s'ouvre, cliquez sur Cycle E/S (3).

s
=

Send clock [ms] i

Update time [ms]: |2.0(}0 _.J = |2 .._._J X |1.000

~Watchdog Time
Number of accepted update cycles with missing 10 data: N ~

N Wt e ek 256.000
|
ot |t |

Figure 7-67 : Configuration du minuteur de surveillance du dispositif, 2

4. Cliquez sur OK pour quitter le dialogue.
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A Formats Nombre entier et
Division

Lorsque I'un de ces formats est sélectionné, I'ND570 beénéficiera de deux mots de 16 bits pour les
données d'entrée et de deux mots de 16 bits pour les données de sortie dans chaque zone de
message. Il ne peut exister que quatre zones et le nombre de zones est defini sur I'IND570. Les
données d'entrée PLC contiendront un mot de 16 bits pour les informations de pesée de la bascule
ef un mot de 16 bifs pour les informations du bit d'éfat codé de chaque zone de message.
L'IND570 enverra des données spécifiques de pesée vers les données d'entrée du PLC en se
fondant sur les sélections regues par I'IND570 en provenance des données de sortie du PLC. Les
mots de sortie du PLC se composent d'une valeur entiere de 16 bits qui peut éire utilisée pour
télécharger la valeur logique d'une fare ou d'une cible, et d'un mot de 16 bits pour les informations
de commande du bit code.

Les commandes « Sélection 1, 2 ou 3 » dans le mot 1 en écriture sélectionnent le type de données
qui sera retourné dans la zone de données de la bascule. Alors que n'importe quel fype de données
peut étre rapporté en provenance d'une zone Nombre entier ou Division, les commandes telles que
Tare, Effacement et Zéro ne peuvent éfre envoyees que vers la zone 1. (Ceci ne s'applique qu'aux
modes Nombre entier/Division.)

Les tableaux A-1 ef A-2 fournissent des informations deétaillées sur les formats de données Nombre
entier et Division. Veuillez nofer que la désignation Lecture ou Ecriture des données se fonde sur le
point de vue du PLC — les données en lecture se réferent aux données d'entrée du PLC et les
donneées en écriture se réferent aux données de sortie du PLC.

Tableau A-1 : Lecture discréte Nombre entier ou Division — IND570 > PLC, par zone de message

Nombre de Premier Second mot
bits mot

0 Cible 12
Cible 22
Cible 22

Comparateur 5°

Voir Comparateur 4°
remarque 1 Comparateur 3°

Comparateur 2°

Comparateur 1°

Touche d'entrég®

© O IN OO AW N |~

Entrée 1°

30237956 1 04 1 11/2016 METTLER TOLEDO IND570 Guide de l'interface PLC A-1



Nombre de Premier Second mot
bits mot
10 Entrée 2°
11 Entrée 3°
12 Déplacement®
13 Mode net’
14 Mise & jour du processus®
15 Bits des données OK®

Remarques sur le Tableau A-1

1

Le premier mot est un nombre entfier signé de 16 bits qui peut représenter le poids brut, le
poids net, le poids affiché, le poids de la fare ou le taux sur l'indicafeur. Les bits 0 0 2 du
deuxieme mot de sortie du PLC désignent le type de données qui est en cours d'envoi par
l'indicateur.

Les bits 0, 1 ef 2 indiquent I'étaf de la logique de comparaison de la cible. En mode de
tfransport mateériel ; le bit O correspond a I'alimentation, le bit 1 correspond & I'alimentation
rapide et le bit 2 correspond @ la tolérance OK (dans la gamme). En mode supérieur/inférieur
; le bit 0 est inférieur, le bit 1 est OK et le bit 2 est supérieur. Une condition MARCHE est
indiquée par le bit étant défini sur 1 ; une condition ARRET est indiquée par le bit étant défini
sur 0.

Les bits du Comparateur du deuxiéme mot indiquent I'état de la logique associée au
comparateur ; lorsque le bit est défini sur 1, I'état du comparafeur est sur MARCHE ; lorsque
le bit est défini sur O, I'état du comparateur est sur ARRET. La configuration de chaque
comparateur déterminera quand I'état est sur MARCHE ou sur ARRET.

Le bit 8 du deuxiéme mot est défini sur 1 lorsque la touche Entrée est appuyée sur le clavier
de l'indicafeur. Le bit peut étre réinitialisé sur O en modifiant I'éfat des bits 9, 10 et 11 du
second mot de la sortie.

Les bits 9, 10 et 11 du second mot indiquent I'état de I'enfrée du matériel associé a
I'intérieur de I'indicateur ; ceux-ci sont 0.1.1, 0.1.2 et 0.1.3. Lorsque I'enirée est sur
MARCHE, le bit associé est défini sur 1.

Le bit 12 du second mot ; le bit de mouvement est défini sur 1 lorsque la bascule est en
mouvement (instable).

Le bit 13 du second mot ; le bit de mode net est defini sur 1 lorsque la bascule se frouve
dans le mode net (une tare a été prise).

Le bit 14 du second motf (mise @ jour en cours) est défini sur 1 lorsque I'indicateur est en
cours de mise @ jour des données vers |'adaptateur de communications du PLC. Le PLC doit
ignorer foutes les données fant que ce bit est défini sur 1.

Le bit 15 du second mot ; le bit des données OK est défini sur 1 lorsque les conditions de
fonctionnement de l'indicateur sont normales. Le bit est défini sur zéro pendant la mise sous
tension, pendant la configuration de I'indicateur, lors d'un dépassement de capacité de la
bascule ou sous zéro ef avec le mode d'affichage x10 ; de plus, la valeur du nombre entier
du premier mot est définie sur 0. Le PLC doit surveiller continuellement le bit des données OK
dans les communications de I'IND570 ainsi que le bit d'anomalies de connexion des
données PLC qui existe dans le PLC (reportez-vous @ la documentation PLC du fabricant)
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afin de déferminer la validité des données dans le PLC.

Tableau A-2 : Ecriture discréte, Nombre entier ou Division — PLC > IND570, par zone de message

Nombre de :
i Premier mot | Second mot [commande de la bascule]
0 Sélectionnez 12
1 Sélectionnez 2
2 Sélectionnez 37
3 Chargement Tare, premiére zone de
message seulement'?
4 Effacement Tare*, premiére zone de
message seulement'?
5 Tare®, premiére zone de message
seulement'?
6 Impressione, premiére zone de message
seulement'?
7 Zéro’, premiére zone de messages
seulement'?
8 Voir remarque Démarrage/abandon Cible®, premigre
1 zone de messages seulement'”
9 Mode d'affichage de messogesg, premiére
zone de messages seulement'?
10 Mode d'affichage de messogesg, premiére
zone de messages seulement'?
1 Mode d'affichage de messogesg, premiére
zone de messages seulement’
12 Sortie 1'°, premiére zone de messages
seulement'?
13 Sortie 2'°, premiére zone de messages
seulement'?
14 Sortie 3'°, premiére zone de messages
seulement'?
15 Chargement cible'', premiére zone de
messages seulement'?

Remarques pour le Tableau A-2

1

Le premier mot est un nombre entier signé de 16 bits qui représente une valeur devant étre
telechargée vers l'indicateur. La valeur représente une fare ou une valeur de cible. Lors de
I'utilisation du format Division, les données doivent se trouver dans le nombre de divisions,
ef non sous forme d'une valeur entiere de pesée. Une valeur doit étre chargée dans ce mot
avant de parameétrer les bits 3 ou 15 dans le second mot. Pour charger la valeur de cible,
introduisez d'abord la valeur dans le premier mot et paramétrez ensuite le bit 15
(chargement de la valeur) sur Marche.

2 Les bifs sélectionnés modifient le type de données étant envoyées depuis I'indicateur dans le

premier mot. Utilisez une valeur décimale au format binaire dans les bits 0, 1 et 2 afin de
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10

11

modifier les données rapportées par l'indicateur. O = poids brut, T = poids net, 2 = poids
affiché, 3 = poids de fare, 4 = cible, 5 = taux ; foufes les valeurs au-dessus de 5
correspondront au poids brut.

Une fransition de O a 1 provoquera le chargement de la valeur du premier mot dans le
registre de la tare de l'indicateur et définira ce dernier dans le mode net. Ne définir ce bit sur
1 qu'apres le chargement du premier mot avec la valeur requise.

Une transition de O a 1 provoquera la définition du registre de la tare de I'indicateur sur O et
définira ce dernier dans le mode de pesée brut.

Une transition de O a 1 provoquera I'utilisafion du poids sur la balance en fant que valeur de
tare et définira I'indicateur dans le mode net (équivalent a une commande de tare). Veuillez
noter que la bascule ne procédera a aucune tare tant qu'elle se frouvera en « mouvement ».
Si l'indicateur n'a pas regu de valeur de fare dans les 3 secondes, la commande doit étre @
nouveau envoyée. La bonne prafique consiste a vérifier I'absence de mouvement — bit 12 du
mode d'entrée sur 1 - Arrét.

Une fransition de O & T émetira une commande d'impression.

Une transition de O @ 1 provoquera une remise a zéro de la bascule, mais seulement dans
les plages définies lors de sa configuration.

Une transition de O a 1 provoquera le démarrage de la logique de cible. Une transition de 1 a
0 provoquera I'abandon de la logique de cible. L'utilisation du PLC conjointement au clavier
de l'indicafeur et/ou G une entrée distante n'est pas recommandée, en effet des résultats
inaftendus peuvent se produire.

Les bits de mode d'affichage de messages provoqueront leur affichage sur I'écran de
I'indicateur au-dessus des invites de touches programmables ; les messages sont limités @
20 caracteres. L'utilisation des bits de mode d'affichage effacera le bit de la Touche d'entrée
dans le second mot des données de sortie de I'indicateur. Les bits de mode d'affichage de
messages provoqueront I'écriture d'une valeur vers les données partagées pd0119 qui sont
disponibles & I'ufilisation par les applications Task Expert. La transition de O en une valeur
décimale sous la forme binaire vers les bits 9, 10 et 11 du second mot initialisera les
événements de messages.

Le réglage des bits d'affichage de messages sur 1 provoquera I'affichage des
caracteres parmi les données partagées awO101 et pdO119 sera défini sur 1.

Réglage sur 2 = affiche aw0102 et pd0119 = 2.

Réglage sur 3 = affiche aw0103 ef pd0119 = 3.

Réglage sur 4 affiche aw0104 et pd0119 = 4.

Réglage sur b = affiche aw0105 ef pd0119 = b.

Réglage sur 6 = démarre la séquence d'invites, pd 0119 = 6 ef xc0134 = 1.
Réglage sur 7 = affiche pdO118 et pd0119 = 7.

Les bits de mode d'affichage du message doivent revenir @ O avant qu'un nouveau message
puisse étre affiché.

Les bits de sortie provoqueront la mise sur MARCHE et sur ARRET de la sortie matérielle
associée. Il ne s'agit que des sorties internes de I'indicateur ; 0.1.1, 0.1.2 et 0.1.3. Les bifs de
sorfie ne surpasseront pas les sorties matérielles éfant utilisées par la logique de l'indicafeur en
tant que configuration de ce dernier. Le paramétrage d'un bit sur 1 provoquera la mise sur
MARCHE de la sorfie ; le réglage du bit sur O provoquera la mise sur ARRET de la sorfie.

Une transition de O a 1 provoquera le chargement de la valeur incluse dans le premier mot
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dans le registre cible de l'indicateur et sera utilisée lors du démarrage suivant de la logique
de cible. Ne définir ce bit sur 1 qu'apres le chargement du premier mot avec la valeur
requise.

12 Ce sont des bits de commandes vers I'indicateur qui ne fonctionnent que dans la premiere
zone de message.
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B Format Virgule flottante

B.1. Présentation géneérale des opérations

Le terminal IND570 utilise des commandes de nombre entier depuis le PLC pour sélectionner les
données d'entrée de la pesee avec virgule floftante. Le terminal IND570 reconnait une commande
lorsqu'il détecte une nouvelle valeur dans le mot de commande de la zone de messages. Si la
commande détient une valeur associée @ une virgule flottante (par exemple, chargement d'une
valeur cible), elle doit éfre chargée dans les mots avec virgule flottante avant que la commande soit
émise. Une fois que le terminal IND570 reconnait une commande, il accuse réception de cefte
derniere en définissant une nouvelle valeur dans le bit d'accusé de réception de la commande du
mot de réponse a la commande de la bascule. L'IND570 indique aussi au PLC quelle valeur avec
virgule floftante est envoyée (au moyen de I'indicateur d'entrée avec virgule flottante du mot de
reponse de la commande). Le PLC doit attendre jusqu'a ce qu'il regoive I'accusé de réception de la
commande provenant du terminal IND570 avant d'envoyer une autre commande.

L'IND570 peut signaler deux types de valeurs au PLC : femps réel et statique. Lorsque le PLC
demande une valeur en temps réel, le ferminal IND570 accuse réception une seule fois de la
commande issue par le PLC, mais envoie et met a jour la valeur lors de chaque cycle de mise @
jour de l'inferface. Si le PLC demande une valeur statique, le terminal IND570 accuse une seule fois
reception de la commande issue par le PLC et met a jour une seule fois la valeur. L'IND570
continuera @ envoyer cette valeur jusqu'a ce qu'il recoive une nouvelle commande émise par le
PLC. Le poids brut ef le poids nef sont des exemples de donnees en temps réel. Les valeurs de la
tare, de la cible, de I'alimentation et de la folérance sont des exemples de données statiques.

Le ferminal IND570 peut envoyer une rotafion de neuf valeurs différentes en temps réel. Le PLC
envoie des commandes vers le terminal IND570 afin d'ajouter une valeur @ la rofation. Une fois que
la rotation est établie, le PLC doit donner la consigne au ferminal IND570 de commencer
automatiquement sa rotation, ou le PLC peut controler la vitesse de rotation en informant I'IND570
de passer a la valeur suivante. Si le ferminal IND570 recoit la demande d'alferner automatiquement
ses données de sortie, il passera a la valeur suivante de sa rofation lors du cycle de mise suivante
de l'interface. (Le cycle de mise & jour de l'inferface possede un taux de mise a jour de 20 Hz ou
58 ms.)

Le PLC peut contréler la rotation en envoyant des commandes alternées de rapport du champ
suivant (1 et 2). Lorsque le PLC passe @ la commande suivante, le ferminal IND570 passe Iui
aussi a la valeur suivante de la rofation. Le ferminal IND570 mémorise la rotation dans ses
données partagees afin que la rofation ne soit pas reinitialisée apres chaque cycle hors
tension/sous tension. Lorsque le PLC ne configure pas de rotation d'entrée, celle par défaut ne
comportera que le poids brut. Reportez-vous aux exemples de commandes @ virgule floftanfe sur
les Tableaux B-5 & B-8pour des informations complémentaires. La méthode de gestion des chaines
et des données a virgule floftante varie entre les différents types de PLC. L'IND570 fournit des
données @ virgule flottante dans I'ordre d'entrée de la configuration du Format des données.
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B.2. Format des données a virgule flottante et
compatibilite.

Dans le format des donneées a virgule flottante, le PLC et le terminal IND570 échangent des
données de poids, de cible ef de tare au format en virgule flotfante de simple précision. La norme
|[EEE d'arithmétique binaire a virgule flottante, ANSI/IEEE 754-1985, spécifie le format des nombres
a virgule floftante de simple précision. Il s'agit d'un nombre & 32 bits comportant 1 bit de
signature, un exposant signé 8 bits ef une mantisse de 23 bits. L'exposant signé 8 bits fournit un
échelonnage des données de pesée. La mantisse de 23 bits permet une représentation de

8 millions de compfages uniques.

Méme si un nombre @ virgule floftante de simple précision fournit une plus grande précision et une
plus grande souplesse numeérique que les representations de poids en nombres entiers, il présente
néanmoins des limitations. La représentation du poids peut ne pas étre exacte, particulierement sur
le champ de pesée a résolution éfendue pour des bases a haute précision.

Il existe deux bits d'intégrité des données que I'IND570 utilise pour maintenir I'intégrité des données
pendant les communications avec le PLC. Le Ter bit correspond au mot de début des données ; le
2e correspond a I'octef de fin des données du message d'une bascule. Le programme PLC doit
vérifier que les 2 bits d'infégrité des données détiennent la méme polarité pour que les données de
la zone de la bascule soient valides. Il est possible que le programme PLC observe plusieurs
lectures consécufives non valides lorsque le terminal envoie librement des mises @ jour de pesées
vers le PLC ; si le programme PLC détfecte cette condition, il devra envoyer une nouvelle commande
vers le terminal.

Les programmes SLC PLC Allen-Bradley n'ont pas besoin d'effectuer de vérifications spéciales pour
garantir la validité des données en virgule flottante.

La méthode de gestion des chaines et des données a virgule floftanfe varie entre les diverses
générations de PLC Allen-Bradley

B.3. Deéfinitions du format des données en virgule
flottante

Les tableaux B-1 a B-4 fournissent des informations détaillées sur le format des données a virgule
flottante. Les données en lecture se réferent aux données d'entrée du PLC et les données en écriture
se réferent aux données de sortfie du PLC.

Tableau B-1 : Lecture discréte en Virgule flottante — IND570 > PLC, par zone de message

Numéro Rép:ll"s:‘gtune 2e mot 3e mot : 4e mot
du bit commande Valeur FP | Valeur FP Etat de la bascule
: 5
0 ) ) Voir Voir Cible 1
1 RESERVE remargue | remarque Comparateur 1°
2 4 4 Cible 2°

B-2 METTLER TOLEDO IND570 Guide de I'interface PLC 30237956 1 04 1 11/2016



30237956 | 04

11/2016

Numéro Ré :)?l;;ng'une 2e mot 3e mot 4e mot
du bit P Valeur FP | Valeur FP Etat de la bascule
commande
3 Comparateur 2°
4 Cible 3°
5 Toujours = 1
6 Bit TE 1’
7 Bit TE 2’
8 Indlco’reur]q entrée FP Touches d'entrée®
9 Indlco’reurzq entrée FP Entrée 1°
10 Indlco’reuqu entrée FP Entrée 2°
n Indlco’reur4q entrée FP Entrée 3°
12 Indlco’reur5q entrée FP Mouvement'®
{1z 2
13 InTegnte]/ des Mode Net'’
données
14 Accusé de réception Intégrité des données
d'une commande 13 22
Accusé de réception ) 12

15 d'une commande 23 Données OK

Remarques pour le Tableau B-1

1

Les bits de I'indicateur a virgule flottante (bits 8-12 du premier mot) sont utilises pour
déterminer le type de virgule floftante, ou d'aufres données sont envoyées dans les
deuxieme ef froisieme mots. Reportez-vous au tableau de l'indicafeur a virgule flotfante
pour des informations sur ces bits au format décimal.

Les bits d'intégrité des données (bit 13 du ler mot et bit 14 du 4e mot) doivent étre
utilisés pour assurer que la communication ef les données restent foujours valides. Ces
bits sont définis sur 1 pour une mise @ jour depuis I'indicateur et sont ensuite définis sur
O pour la mise @ jour suivanfe a partir de I'indicateur et ce changement d'état se trouve
sur chaque mise @ jour et reste constant fant que la liaison de communication n'est pas
interrompue.

Les bits du premier mot de I'Accusé de réception d'une commande (bits 14 et 15) sont
utilisés par I'indicateur pour informer le PLC qu'une nouvelle commande a éfé regue. Les
valeurs décimales de ces bits subiront une rotation séquentielle de 1 a 3 tant qu'une
commande différente de O est envoyée (3e mots de sortie). La valeur décimale de ces
bits sera de O lorsque le 3e mot de sortie (mot de commande de sortie du PLC)
correspond @ la décimale O.

Les deuxiéme et froisieme mots sont des données a virgule flotfante de simple précision a
32 bits. Les données peuvent représenter les diverses données de pesée de la bascule ou
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des données de configuration. Le mot de commande de sortie du PLC défermine les
données qui seront envoyées.

5 Les bits 0, 2 et 4 du quatrieme mof indiquent I'état de la logique de comparaison logique
de la cible. En mode de fransport matériel ; le bit 0 correspond a I'alimentation, le bit 2
correspond @ I'alimentation rapide et le bit 4 correspond a la tolérance OK (dans la
gamme). En mode supérieur/inférieur : le bit 0 est inférieur, le bit 2 est OK ef le bit 4 est
supérieur. Une condition MARCHE est indiquée par le bit étant défini sur 1 ; une
condition ARRET est indiquée par le bit étant défini sur 0.

6 Les bits du Comparateur du quairiéme mot indiquent I'état de la logique associée au
comparateur ; lorsque le bit est défini sur 1, I'état du comparateur est sur MARCHE ;
lorsque le bit est défini sur O I'état du comparateur est sur ARRET. La configuration de
chaque comparateur déferminera quand I'éfat est sur MARCHE ou sur ARRET.

7 Le quatrieme mot ; le bit 1 TE correspond a I'état de la variable acO101 des données
partagées. Le bit 2 TE correspond a I'état de la variable acO102 des données partagées.
Une application Task Expert (TE) peut ufiliser ces bits pour donner instruction au PLC de
réaliser une procédure ou une fonction.

8 Le bit 8 du quatrieme mot est défini sur 1 lorsque la fouche Entrée est appuyée sur le
clavier de l'indicateur. Le bit peut éfre réinitialisé sur O en envoyant la commande 75 (en
décimal) dans le mot de commande de sortie du PLC.

9 Les bits 9, 10 et 11 du quafrieme mot indiquent I'état de I'enfrée du matériel associé a
I'inférieur de I'indicateur ; ceux-ci sont 0.1.1, 0.1.2 et 0.1.3. Lorsque I'entrée est sur
MARCHE, le bit associé est defini sur 1.

10 Le bit 12 du quatrieme mot ; le bit de mouvement est défini sur 1 lorsque la bascule est
en mouvement.

11 Le bit 13 du quairieme mot ; le bit de mode net est défini sur 1 lorsque la bascule se
tfrouve dans le mode net (une tare a été prise).

12 Le bit 15 du quatrieme mot ; le bit des données OK est défini sur 1 lorsque les conditions
de fonctionnement de I'indicateur sonf normales. Le bit est défini sur zéro pendant la mise
sous tension, pendant la configuration de l'indicateur, lors d'un dépassement de capacité
de la bascule ou sous zéro et avec le mode d'affichage x10. Le PLC doit surveiller
confinuellement le bit des données OK dans les communications de I'IND570 ainsi que le
bit d'anomalies de connexion des données PLC qui existent dans le PLC (reportez-vous @
la documentation PLC du fabricant) afin de déferminer la validité des données dans le
PLC

REMARQUE IND570x : Si les communications entre I'IND570x et 'ACM500 sont
interrompues, le bit Données OK ne sera pas affecté ef restera dans son dernier étaf de
fransmission.
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Tableau B-2 : Indication de I'entrée de la virgule flottante

10 Eersonnolisés n° 4

Remarques pour le Tableau B-2

Déc Données Déc Données Déc Données
. . 3 .
0 Poids brut’ 11 Fréquence du filire passe- 29 Vo!eur de la ,Toleronce + du
bas poids en entree
) . 3 ) .
1 Poids net ! 12 Fréquence du filire coupe- 23 Valeur ,de la tolérance du poids
bande en entrée
3 . .
2 | Poids fare ' 13 | Valeur cible ® g4 | Valeur”de la cible du poids en
sorfie
3 . L
3 | Poids brut' précis 14 | Valeur de la tolérance +° g5 | Voleur” alimentafion précise du
poids en sortie
3 .
4 | Poids' net précis 15 | Valeur® alimentaire précise g6 | Voleur” du déversement sur le
poids en sortie
R 3 .
5 qud_s de tare 16 | valeur de Ia tolérance -3 27 Vo!eur de Io_’roleronce +du
précis poids en sortie
3 P .
6 | Débit’ 17 | Valeur déversement gg | Voleur’ de lafolérance du poids
en sortie
Unités principales, . ,
7 Champs NPT 18 | dimensions réduites de 29 I?_ermer code d'erreur de
personnalisés n° 1 G l'indicateur
I'incrément
Champs Valeur® de la cible du .
. . . Aucune commande de réponse
8 personnalisés n° 2 19 | poids en enirée 30 ST
2 aux donnees n'est réussie
3 . .
9 Champs . 20 V“!eF" ohmentohon . 31 | Commande non valide
personnalisés n® 3 précise du poids en entrée
Champs Valeur® du déversement
21 | sur le poids en entrée

1 Les données sont rafraichies lors de chaque mise @ jour de l'indicateur

2 Les données sont des caracteres ASCII ef sont limitées aux 4 premiers caracteres

3 Valeur se frouvant dans les registres cible, peut ne pas étre la valeur de cible actfive.
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Tableau B-3 : Ecriture discréte en virgule floftante — PLC >> IND570, par zone de message

Numéro du WL
; [Commande de la 2e mot 3e mot
it bascule]
0
1
2
3
4
5
6
7 Voir remarque 1 Voir remarques 2 et 3
8
9
10
11
12
13
14

Remarques pour le Tableau B-3

1 Le premier mot est un nombre entier a 16 bits ef est utilisé pour envoyer des commandes
vers l'indicateur. Les commandes sont utilisées pour :

= donner instruction & I'indicafeur de signaler un type spécifique de données dans les
mots 2 ef 3. Les exemples sont Poids brut, Poids net, Valeur de tolérance +, efc.

= donner instruction a I'indicateur de charger les données a virgule floftante dans les
deuxiéme et froisieme mots pour une valeur de tare, pour une valeur de cible ou pour
toute autre valeur.

= donner instruction a I'indicateur d'activer les sorties internes ou de réaliser des
fonctions telles que I'effacement de la tare, I'impression, la tare, le demarrage de la
pesée, efc.

2 Les deuxiéme et froisieme mots représentent une valeur @ virgule floftante de simple
précision a 32 bits qui sera utilisée pour le téléchargement d'une tare, d'une cible ou d'une
autre valeur vers l'indicafeur.

3 Toutes les commandes ne nécessitent pas de valeur @ virgule flottante dans les 2e ef 3e
mots.
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Tableau B-4 : Tableau des commandes de sortie du PLC (virgule flottante seulement)

déc | Hex Commande SDName
0 0 Rapport du Qhamp de rotaﬁion suivant

lors de la mise @ jour A/D
1 1 Rapport du champ de rofation suivant '
2 2 | Rapport du champ de rofation suivant '
3 3 Réinitialisation (effacement) de la rotation
10 | A | Rapport du poids brut ?
11 | B | Rapport du poids net ?
12 C Rapport du poids de la tare 2
13 D Rapport du poids 2 prut précis
14 E Rapport du poids 2 net précis
15 F Rapport du poids2 de tare précis
16 | 10 | Taux’ des rapports
17 1 Egrr;%%rr:(;jlfsgi\:wcile]urz\!lrgule floftante 60101
1812 | s e ch0101
19 13 Eopg%rt de la fréquence du filire passe-

as

20 14 Egrr])ggrzt de la fréquence du filtre coupe
21 15 | Rapport de la valeur de la cible *°
22 | 16 | Rapport de la valeur de folérance + *°
23 | 17 | Rapport de I'alimentation précise %°
24 | 18 | Rapport de la valeur de folérance (-) %°
25 | 19 | Rapport sur la valeur® du déversement’
27 1B Rapport de la valeur Virgule floftante 4j0102

personnalisée n° 3 °

déc | Hex Commande SDName
Rapport de la valeur de la chaine

28 1 1C personnalisée n° 4 ° ak0102

30 1E | Rapport des unités principales °

40 | 28 | Ajout d'un poids brut a la rotation ’

41 29 | Ajout d'un poids net a la rofation ’

42 2A | Ajout d'un poids de tare a la rofation ’

43 2B | Ajout d'un poids brut précis a la rotation ’

44 2C | Ajout d'un poids net précis @ la rotation !

15 2D AJOUT d u7n poids de fare précis a la
rotation

46 | 2E | Ajout d'un taux & la rotation ’

47 oF /-\JOUT de7I0 valeur personnalisée n° 1 a la 40101
rofation

48 30 /-\JOUT de7lo valeur personnalisée n° 2 a la ak010]
rofation

60 30 Chargement de F!o valeur de la tare
programmable

61 3D Qommonde 0 bouton-poussoir de la tare

62 3E | Effacement commande ’

63 3F | Imprimer commande ’

64 | 40 | Commande Zéro ’

68 44 | Déclenche la commande 1’

69 45 | Déclenche la commande 2

70 46 | Déclenche la commande 3’

71 47 | Déclenche la commande 4 ’

72 48 | Déclenche la commande 5
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déc | Hex Commande SDName
73 49 Définition de la fréquence du filtre passe-

bas °

Définition de la fréquence du filtre coupe-
74 4A bande ©

Réinitialisation (effacement) de la touche
75 148 | EnTREE
80 |50 | Effacement du message affiché "
81 |51 | Affichage Message 1 7®
82 | 52 | Affichage Message 2 "®
83 | 53 | Affichage Message 3 ®
84 | b4 | Affichage Message 4 "®
85 | 55 | Affichage Message 5 "
86 | 56 | Affichage Message 6 °
87 | 57 | Affichage Message 7 "®
88 58 | Désactivation de I'affichage de la pesée ’
89 59 | Activation de I'affichage de la pesée ’
90 5A 8§figiﬁon de la sortie discrete 0.1.1 sur d4i0105
91 5B 8§figiﬁon de la sortie discrete 0.1.2 sur 4i0106
92 50 8§figiﬁon de la sortie discrete 0.1.3 sur d4i0107
93 5D 8;ﬂgiﬁon de la sortie discrete 0.1.4 sur 4i0108
100 | 64 8EfFin7iTion de la sortie discrete 0.1.1 sur 40105
101 |65 8EfFin7iTion de la sortie discrete 0.1.2 sur 40106
102 | 66 8EfFin7iTion de la sortie discrete 0.1.3 sur 40107
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déc | Hex Commande SDName

103 | 67 Def|n7|’r|on de la sortie discréte 0.1.4 sur 4i0108
OFF

110 | 6E | Définition de la valeur cible ©
Définition de la valeur de I'alimentation

111 | 6F : R
cible précise

112 | 70 | Définition de la valeur de la tolérance - ©

114 | 72 | Démarrage de la comparaison de cibles ’

115 | 73 | Annulation de la comparaison de cible !

116 | 74 | La cible utilise le poids brut ’

117 | 75 | La cible ufilise le poids net ’

119 | 77 | Démarrage du poids en entrée "'

120 | 78 | Démarrage du poids en sortie "'

121 | 79 | Activation du verrouillage de la cible ’

122 | 7A | Désactivation du verrouillage de la cible ’

123 | 7B | Réinitialisation du verrouillage de cible /

124 | 7C | Définition de la valeur de déversement °

131 |83 6Deflnmon de la valeur de la tolérance (+)
Application de la configuration de la

160 | A0 | yiscule (réinitialisation)
Désactivation de la fare de l'indicateur

162 | A2 (IDNet seulement) ’
Activation de la fare de l'indicateur (IDNet

163 | A3 seulement) ’
Définition de la valeur de la cible du

170 | AA poids en entrée ®'1%'! af0161
Définition de la valeur de I'alimentation

171 | AB précise du poids en entrée ®'%' ai0163
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déc | Hex Commande SDName

172 | CA De_flnmon de Ila vglleogr] du déversement du 40162
poids en entrée

173 | AD Deflnlﬂon de la ng%y]roq$ la tolérance + af0164
du poids en entrée

174 | AF Deflnlﬂon de la ng%y]roq$ la tolérance - af0165
du poids en entrée

175 | AF Deﬂm’non de .|G é{?ol,e#r de la cible du af0151
poids en sortie

176 | BO quport de Io.voleur de I oglr]rg)le]qtonon 40153
précise du poids en sortie

177 | B Deﬂm’non de ]0 é{%,e#r du déversement du af0152
poids en sortie
Définition de la valeur de la folérance +

178 | B2 du poids en sortie 6,10,11 af0154
Définition de la valeur de la tolérance -

179 | B3 du poids en sortie 6,10,11 af0155

180 | Ba Roppor,t dgllg valeur de la cible du poids
en entrée

181 | B5 quport de Io.voleur de I’olgrﬂgntonon
précise du poids en entrée

182 | B6 Ropport de Io,v%lle]zgr du déeversement du
poids en entrée

183 | B7 Ropport de Io,v%lle]zgr de tolérance + du
poids en entrée

184 | B8 Ropport de Io,v%lle]zgr de tolérance - du
poids en entrée

185 | B9 Roppoﬁ czfz](l)o valeur de la cible du poids
en sortie

186 | BA RolpporT de Iolvoleur de I oglr]rg)entohon
précise du poids en sortie

30237956 | 04
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déc | Hex Commande SDName
187 | BB Ropport de Iq vgl]%ur du déeversement du
poids en sortie
188 | BC Ropport de Iq vgl%ur de tolérance + du
poids en sortie
189 | BD RopporT de Iq vgl%ur de tfolérance - du
poids en sortie
190 | BE | Non utilisé
191 | BF | Non utilisé
192 | CO | Déclenchement de la touche OK ’ ac0109
193 | C1 | Déclenchement de la touche ENTREE ’ xc0130
Déclenchement de la pose du poids en
194 1 G2 | oirge 710
Déclenchement de la reprise du poids en
195 | C3 entrée 710 ac0101
Déclenchement de I'annulation du poids
196 | G4 | o enrée 10
Déclenchement de la pause du poids en
197 | Ch sortie *1°
198 | c6 Dec_ler;f:]tgemen’r de la reprise du poids en 4c0102
sortie
Déclenchement de I'annulation du poids
199 | C7 en sortie 7/'°
210 | D2 | Définition de la limite du Comparateur 1
211 | b3 Définition de la limite supérieure du
Comparateur T
212 | D4 | Définition de la limite du Comparateur 2
213 | D5 Définition de la limite supérieure du
Comparateur 2
214 | D6 | Définition de la limite du Comparateur 3
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déc | Hex Commande SDName

215 | D7 Définition de la limite supérieure du
Comparateur 3

216 | D8 | Définition de la limite du Comparateur 4

217 | D9 Définition de la limite supérieure du
Comparateur 4

218 | DA | Définition de la limite du Comparateur 5

219 | DB Définition de la limite supérieure du
Comparafeur 5

220 | DC | Désactivation du clavier

221 | DD | Activation du clavier

222 | DE | Rapport de la limite du Comparateur 1

293 | DF Rapport de la limite supérieure du
Comparafeur T

224 | EO | Rapport de la limite du Comparateur 2

225 | E1 Définition de la limite supérieure du
Comparateur 2

226 | E2 | Rapport de la limite du Comparafeur 3

227 | E3 Définition de la limite supérieure du
Comparafeur 3

228 | E4 | Rapport de la limite du Comparateur 4

229 | E5 Rapport de la limite supérieure du
Comparafeur 4

230 | E6 | Rapport de la limite du Comparafeur 5

231 | E7 Rapport de la limite supérieure du
Comparateur 5

232 | E8 | Application des valeurs du comparateur
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Remarques pour le Tableau B—4

1

La rofation est configurée avec les commandes 40 a 48
(décimal). Sur chaque mise @ jour de l'indicateur, la
configuration suivante de la rofation est signalée dans le 2e
et le 3e mots de sortie en virgule floftante en provenance de
l'indicateur. Les données de I'indication a virgule floftante
signalent ce que représentent les données du champ. Pour
conserver les modifications de rofation, la durée de
scannage du programme du PLC doit étre de 30 ms ou
moins. Une commande de O sans configuration de rofation
signalera le poids brut de la bascule. Les bits d'accusé de
reception des commandes sont envoyes vers la valeur O.

Une commande imposant le rafraichissement des données
lors de chaque mise @ jour de l'indicateur.

Le basculement entre les commandes 1 et 2 permetira au
PLC de contrbler les modifications du champ de rofation.

4 caracteres seulement d'un champ de chaines sont
signalés ; le PLC doit traiter les données en tant que valeur
de chaine.

Une commande imposant une valeur spécifique ; tant que la
demande se trouve dans le mot de commande vers
l'indicateur, aucune autre donnée ne sera signalée par
l'indicateur.

Une commande nécessitant la présence d'une valeur a
virgule floftanfe dans les deuxieéme ef troisieme mots lorsque
la commande est envoyée vers l'indicafeur. Si la commande
est réussie, la valeur renvoyée en virgule floftanfe sera égale
a la valeur envoyeée vers l'indicateur.

Une commande qui ne signalera pas de réponse en refour ;
les données en virgule flottante de I'indicateur équivaudront a
zero.

Les commandes du mode d'affichage de messages
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provoqueront leur affichage sur I'écran de l'indicateur au-
dessus des invifes de touches programmables ; ceci est
limité a 20 caracteres. Les commandes d'affichage de
messages provoqueront I'écriture d'une valeur vers les
données partagees pd0119 qui seront disponibles a
I'ufilisation par les applications Task Expert. Les commandes
81 a 87 (en décimal) déclencheront des evénements de
messages. La commande 81 provoquera I'affichage des
caracteres dans les données partagées AWO10T, et PDO119
sera defini sur 1. Commande 82 = affichage AWO102 et
PDO119 = 2. Commande 83 = affichage AWO103 et
PDO119 = 3. Commande 84 affiche AWO104 et

PDO119 =4,

Commande 85 = affichage AWO105 et PDO119 = 5.
Commande 86 = demarrage sequence Invite, PDO119 = 6
et XCO134 = 1. Commande = affichage PDO118 et PDO119
= 7. La commande 80 (décimale) éliminera I'affichage du
message.

9 Siles classes de données partagées pl, ds, II, nt, ce, zr, cf,
cm, xs, ¢s, dp, wk, ao, rp ou dc sont modifiées par le PLC,
cefte commande (décimal 160) déclenchera la mise en
ceuvre des changements. Les données partagées ne sont
pas disponibles avec AB-RIO, DeviceNet et Modbus TCP.

10 Une commande qui ne peut étre ufilisée qu'avec I''ND570
Fill.

11 Si Fill-570 n'est pas installé dans le terminal, cefte
commande peut étre utilisée pour accéder au champ de
données partagées correspondant dans un programme
personnalisé TaskExpert.

30237956 1 04 1 11/2016 METTLER TOLEDO IND570 Guide de I'interface PLC B-
11



B.4. Exemples de commandes en virgule flottante

Tableau B-5 : Spécifications des données : Envoi du poids net seulement (en continu) pour la bascule 1

Commande | Valeur de la Réponse d Valeur
ok d'échelle virgule . .
N° d'étape commande depuis virgule
(L LD le terminal flottante
du PLC) la bascule
1 11 (déc)
(Le PLC envoie une chargé dans
commande au terminal un mot de aucun requis
IND570 pour signaler le commande
poids net) 0
2 Accusé réception Poids net
(Le terminal IND570 voit une commande = 1 en virgule
nouvelle commande) F.P.ind. = 1 (net) flottante

Tant que le PLC conserve le 11 (décimal) dans le mot de commande, le ferminal IND570 metfira O
jour la valeur nette lors de chaque cycle de mise @ jour de l'inferface.

Tableau B-6 : Spécifications des données : Chargement de la valeur de cible = 21,75 pour la bascule 1

Commande Valeur de la Réponse & Valeur
o ik d'échelle virgule P . .
N° d'étape commande depuis virgule
(CLOELLL ) el le terminal flottante
du PLC) la bascule
1 valeur de la
(Le PLC charge d'abord la iU
valeur en virgule flottante) Eiemid=
g 21,75
2 ,] ?O valeur de la
. (décimal) .
(Le PLC envoie une e virgule
commande de définition de g flottante =
. . un moft de
la valeur seuil de la cible 1) 21,75
commande O
3
(Le ferminal IND570 voit
P Valeur de la
une nouvelle commande, Accusé réception :
virgule
charge la valeur dans la commande = 1
. . . flottante =
cible ef termine un message F.P.ind =30 2175
de refour afin d'indiquer la ’
nouvelle valeur de cible)
4 114
(Le PLC donne instruction (décimal)
au terminal IND570 de chargé dans
démarrer « en utilisant » un moft de
une nouvelle valeur cible) commande O
5 Accusé réception
(Le ferminal IND570 voit commande = 2 0,0
une nouvelle commande) F.P.ind =30
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Le PLC doit toujours attendre de recevoir I'accusé de réception d'une commande avant d'envoyer la
commande suivante vers le ferminal IND570. Aprés que le PLC termine le chargement de sa valeur
cible, il peut reprendre la surveillance des informations requises de pesée en envoyant une

commande de rapport de cerfains types de poids ou configurer une rotation de données signalées.

Tableau B-7 : Spécifications des données : Rotation du poids brut et mise @ jour du taux du cycle de

mise @ jour de l'interface

Commande Valeur de la Réponse a Valeur
N° d'étape d'échelle virgule commande viraule
P (provenant du | flottante de la depuis le flor?ame
PLC) bascule terminal
1 3 (déc) chargé
(PLC efface foutes les rotations dans un mot de
précédentes avec réinitialisation) commande O
9 Accusé de
(Le terminal IND570 voit une eceplion June | 0,0
nouvelle commande) . -
F.P.ind =30
3 40 (déc) chargé
(Le PLC ajoute un poids bruf a la dans un mot de | (valeur nulle)
rotation) commande O
4 Accusé réception
(Le ferminal IND570 voit une commande = 2 0,0
nouvelle commande) F.P.ind =30
5 46 (déc) chargé
(PLC ajoute le taux & la rotation) eleins n (el 82
commande O
6 Accusé de
(Le ferminal IND570 voit une reception d'une 0,0

nouvelle commande)

commande = 3

F.P.ind =30

A ce stade, la rotation a été configurée. Mainfenant, le PLC doit co

de commencer la rotation.

mmander au terminal IND570

7
(Le PLC envoie la commande de
commencer la rotation lors du cycle
de mise @ jour de l'inferface)

0 (déc) chargé
dans un mot de
commande O

8
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(Le terminal IND570 envoie un poids Accusé réception Voi?i?rudlg la
brut lors du cycle de mise & jour de commande =0 floﬁ(?nte _
I'interface environ toutes les 60 FP.ind=0 oids bru_T
millisecondes) P
9
(Le PLC conserve O dans son mot de . . A $ récenti Valeur
commande et le terminal IND570 O{eee) Sl geuse reoep_|on virgule
, dans un mot de commande = 0
envoie la valeur du faux lors du J— FP ind=6 floftante =
prochain cycle de mise & jour de P Ind = taux
I'interface)
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Commande Valeur de la Réponse a Valeur
N° d'étape d'échelle virgule commande viraule
P (provenant du | flottante de la |  depuis le ﬂongam
PLC) bascule terminal
10
(Le PLC conserve 0 dans son mot de ) ) A s récenti Valeur de la
commande et le terminal IND570 O (@) eheles geuse reoep_|on virgule
: dans un mot de commande =0
envoie la valeur brute lors du J— FP ind=0 flotfante =
prochain cycle de mise & jour de P Ind = poids brut
l'interface)
11
(Le PLC conserve O dans le mot de . . . . £ Anand Valeur
commande ef le ferminal IND570 (o) Gl RESERVE. pour | Accuse recepilon virgule
, dans un mot de utilisation commande =0
envoie la valeur du taux lors du ST O future EP ind<6 flottante =
prochain cycle de mise & jour de P Ind = taux
I'interface)

La rotfation se poursuit jusqu'a ce que le PLC envoie une commande différente. Le terminal IND570 met G
jour ses données environ foufes les 60 ms avec le champ suivant dans sa rotation. Le PLC doit vérifier les
bits d'indication & virgule flotfante afin de déferminer les données se trouvant dans la valeur @ virgule
floftante.

Tableau B-8 : Spécifications des données : Rotation du poids net et mise @ jour du taux sur la
commande du PLC

00n’1mande Valeur de la Réponse a Valeur
N° d'étape d'échelle virgule comm_unde virgule
(provenant du | flottante de la depuis le floftante
PLC) bascule terminal
1 3 (déc) chargé
(PLC efface toufes les rotations dans un mot de
précédentes avec réinitialisation) commande O
9 Accusé de
(Le ferminal IND570 voit une eoepfion Tune | 0,0
nouvelle commande) FP ind = 30
3 41 (déc) chargé
(Le PLC ajoute un poids net a la dans un mot de | (valeur nulle)
rotation) commande O
4 Accusé réception
(Le ferminal IND570 voit une commande = 2 0,0
nouvelle commande) F.P.ind =30
5 46 (déc) chargé | RESERVE pour
(PLC ajoute le taux & la rotation) eI U el 615 iilieeife
commande O future
6 Accusé de
. . réception d'une 0,0
(Le TermmlclJl IND570 vdon une commande = 3
nouvelle commande) FP ind = 30

A ce stade, la rotation a été configurée. Dorénavant, le PLC doit envoyer des commandes vers le ferminal
IND570 afin de commencer la rotafion et d'avancer vers la valeur suivante selon la demande.
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Commande Valeur de la Réponse a
A " Valeur
o ik d'échelle virgule commande .
N° d'étape ] virgule
(provenant du | flottante de la depuis le flottante
PLC) bascule terminal
7 1 (déc) chargé
(Le PLC envoie la commande de rapport | dans un mot de
du premier champ dans la rofation.) commande O
8
(Le ferminal IND570 accuse réception valeur de
de la commande et envoie le poids net Accusé réception la viraule
suivant lors de chaque cycle de mise @ commande = 1 g
) - . e ) flottante =
jour de l'interface jusqu'a ce que le F.P.ind=1 oids net
PLC envoie la commande de rapport P
du champ suivant.)
9
(PLC envoie la commande de rapport
du champ suivant.) Remarque : si le . )
PLC laisse le 1 (décimal) dans la 2 (¢ Gielly)
. dans un mot de
commande, le terminal IND570 NE I
VOIT PAS ceci en tant qu'une autre
commande afin de signaler le champ
suivant de rofation.
10
(Le terminal IND570 accuse réception de ) ) Accusé récention Valeur
la commande et envoie le faux lors de RESERVE pour p_ virgule
C T N o commande = 2
chaque cycle de mise @ jour de l'inferface utilisation future FP ind=6 flottante =
jusqu'a ce que le PLC envoie la - Ind = taux
commande de rapport du champ suivant.)
11 1 (déc) chargé
(Le PLC envoie la commande de rapport | dans un mot de
du prochain champ dans la rofation.) commande O
12
(Le terminal IND570 accuse réception
. ; T Valeur de
de la commande et envoie le poids net Accusé réception la virqule
suivant lors de chaque cycle de mise @ commande = 1 ﬂorror?te _
jour de l'inferface jusqu'a ce que le F.P.ind=1 poids ne?
PLC envoie la commande de rapport
du champ suivant.)
13 2 (déc) chargé
(PLC envoie la commande de rapport | dans un mot de
du champ suivant.) commande O
14
(Le ferminal IND570 accuse réception de ) ) T Valeur
la commande et envoie le faux lors de RESERVE pour A()%C;Sniorﬁggpﬂ%n virgule
chaque cycle de mise @ jour de l'inferface utilisation future . = flottante =
) N . F.P.ind=6
jusqu'a ce que le PLC envoie la faux

commande de rapport du champ suivant.)
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Le ferminal IND570 met @ jour environ toufes les 60 millisecondes ses données par de nouvelles, mais

sans avancer jusqu'au prochain champ de la rotation avant que le PLC Iui envoie la commande de rapport
du champ suivant. Le PLC doit vérifier les bits d'indication & virgule flottante pour déferminer les données se
frouvant dans la valeur @ virgule flottante.
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C Caracteristiques communes
des données

C.1. Format des données

C.1.1. Données discrétes
Trois formats de données sont disponibles : Nombre entier (par défaut), divisions et virgule
flottante.
Nombre entier Rapporte le poids sur la bascule sous forme d'un nombre entier signé de
16 bits (+ 32767).
Divisions Rapporte le poids sur la bascule sous forme de divisions affichées (£
32767). Le PLC multiplie les divisions rapportées par la valeur de
I'incréement afin de calculer le poids selon les unités d'affichage.
Virgule flottante Affiche le poids selon le format des données dit « Virgule flottante ».

Le format des donneées discretes affectera la dimension des données requises dans la configuration
du PLC. L'écran de configuration de la zone de messages PLC de la console IND570 fournit les
spécifications dimensionnelles des données en octefs.

La sélection du format approprié dépend de problemes fels que la plage ou la capacité de la bascule
utilisée dans I'application. Le format dit Nombre entfier représente une valeur numérique jusqu'a

32 767. Le format dit Divisions représente une valeur d'incréments ou de divisions de la bascule
jusqu'a 32 767. Le format dit Virgule flottante représente une valeur codée IEEE 754, un format @
virgule floftante en simple précision.

La virgule flottante reste le seul format des données incluant des informations sur la virgule
décimale. Les formats Nombre entier et Divisions ignorent la virgule décimale. L'installation de
I'emplacement de la virgule décimale doit s'effectuer au niveau de la logique PLC, lorsque cela
s'avere nécessaire avec ces formats.

C.1.1.1. Exemples

Bascule 250 x 0,01 Bascule 50 000 x 10
Affichage IND570 Affichage IND570

0 | 2,00 | 51,67 | 260,00 0 | 200 | 5160 | 50000

Format transmis : Format transmis :
Nombre entier 0 200 | 5167 | 25000 |Nombre entier O | 200 | 5160 | —(xxxxx)
Division 0 200 | 5167 | 25000 |Division 0 20 516 5000

Virgule flottante 0 | 2,00 | 51,67 | 250,00 |Virgule flottante 0O | 200 | 5160 | 50000

N'importe lequel de ces formats peut étre utilisé dans ce Le format Nombre entier ne peut pas étre utilisé, en effet il
cas. pourrait envoyer une valeur négative ou non valide si le
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poids dépasse 32 760.

Bascule 150 x 0,001

Affichage INDS7O |5 | 5100 | 51,607 | 150,000
Format fransmis :

Nombre entier 0 2100 | —(xxxxx) —(XXXXX)
Division 0 2100 | —(xxxxx) —(XXXXX)
Virgule flottante 0 2,100 51,607 150,000

Les formats Nombre entier et Divisions ne peuvent pas étre ufilisés, en
effet ils pourraient envoyer une valeur négative si le poids dépasse

32 760.

Veuillez vous reporter aux annexes A ef B pour une description détaillée des formats de données
disponibles afin de déferminer celui étant le mieux adapté.

Ordonnancement des octets

Ce parametre d'ordonnancement des octets définit I'ordre dans lequel les octefs des données et les
mots seront présentés au format des données PLC. Les sélections de I'ordre des octets disponibles

sont les suivantes :

Permutation de mots

Permutation d'octets

Standard

Permutation double

de mots

RSLogix 5000.

Rend le format des données compatible avec S7 Profibus.

Rend le format des données compatible avec PLC 5.

pour les réseaux Modbus TCP.

Le tableau C-1 fournit divers exemples d'ordonnancement des octets.

Tableau C-1 : Ordonnancement des octets de données PLC

(Par défauf) Rend le format des données compatible avec les processeurs

Rend le format des données compatible avec le PLC Modicon Quantum

Permutation de

Permutation

Permutation

Standard

mots d'octets double de mots
Valeur du terminal de pesée 1355
Bit Bit Bit Bit
PLC| 15 n° 0 15 n° 0 15 n° 0 15 n° 0
Nombre Mot de la
. valeur du 0x054B Hex 0x4B05 Hex 0x4B05 Hex 0x054B Hex
entier :
poids
ler mot de la
valeur du 0x6000 Hex 0xA944 Hex 0x0060 Hex 0x44A9 Hex
Virgule poids
flottante | Second mot de
la valeur du 0x44A9 Hex 0x0060 Hex 0xA944 Hex 0x6000 Hex
poids

METTLER TOLEDO IND570 Guide de I'interface PLC

30237956 | 04

11/2016




Veuillez vous reporter aux annexes A ef B pour une description détaillée des formats de données
disponibles afin de déterminer celui étant le mieux adapté.

C.3. Contrdle des E/S discréetes en utilisant une interface
PLC

Le terminal IND570 offre la possibilité de contrbler directement cerfaines de ses sorties discretes et
de lire certaines de ses entrées discrétes en utilisant des options (numériques) d'interface PLC. Les
intégrateurs de systemes doivent savoir que les mises a jour des E/S discretes du ferminal sont
synchronisées avec le faux A/N du terminal, ef non pas avec le taux de balayage des E/S du PLC.
Ceci peut étre a I'origine d'un refard perceptible de lecture des enirées ou de mise @ jour des sorties,
conformément aux observations provenant du PLC vers les signaux du monde réel.

Veuillez consulter le Manuel d'installation du terminal IND570 pour le cdblage des E/S discretes.
Veuillez aussi noter que les sorties doivent éire rendues disponibles dans le terminal IND570 sur
Configuration > Application > E/S discretes afin d'étre controlées par le PLC.
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